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Informacion importante para el usuario

Los equipos de estado sélido tienen caracteristicas de funcionamiento que difieren de las de los equipos electromecanicos. El documento
Safety Guidelines for the Application, Installation and Maintenance of Solid State Controls (publicacién SGI-1.1 disponible en la oficina de
ventas local de Rockwell Automation o en linea en http://literature.rockwellautomation.com) describe algunas diferencias importantes entre

los equipos de estado s6lido y los dispositivos electromecanicos de 16gica cableada. Debido a esta diferencia, y también a la gran diversidad de
usos de los equipos de estado sélido, todas las personas responsables de aplicar este equipo deben asegurarse de la idoneidad de cada una de las
aplicaciones concebidas para estos equipos.

Bajo ninguna circunstancia Rockwell Automation, Inc. serd responsable de danios indirectos o consecuentes resultantes del uso o la aplicacién
de estos equipos.

Los ¢jemplos y diagramas que aparecen en este manual se incluyen nicamente con fines ilustrativos. Debido a las muchas variables y
requisitos asociados con cada instalacién en particular, Rockwell Automation, Inc. no puede asumir responsabilidad alguna por el uso real
basado en los ¢jemplos y diagramas.

Rockwell Automation, Inc. no asume ninguna responsabilidad de patente con respecto al uso de la informacién, los circuitos, los equipos o el
software descritos en este manual.

Se prohibe la reproduccién total o parcial del contenido de este manual sin la autorizacién escrita de Rockwell Automation, Inc.

Este manual contiene notas de seguridad en cada circunstancia en que se estimen necesarias.

|dentifica informacién acerca de précticas o circunstancias que pueden causar una explosion en un ambiente peligroso, lo que puede ocasionar lesiones
personales o la muerte, dafios materiales o pérdidas econdmicas.

ADVERTENCIA

IMPORTANTE |dentifica informacion que es esencial para una aplicacion adecuada y para la comprensién del producto.

Identifica informacion acerca de practicas o circunstancias que pueden ocasionar lesiones personales o a la muerte, dafios materiales o pérdidas econémicas.

ATENCION . y N . .
Los mensajes de Atencion le ayudan a identificar un peligro y a reconocer las consecuencias.

PELIGRO DE Puede haber etiquetas en el exterior 0 en el interior del equipo (por ejemplo en un variador 0 motor) para advertir sobre la posible presencia de un voltaje
CHOQUE peligroso.

PELIGRO DE En el equipo o dentro del mismo puede haber etiquetas (por ejemplo, en un variador o motor) a fin de advertir sobre superficies que pueden alcanzar
QUEMADURA temperaturas peligrosas.

o
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Allen-Bradley, Rockwell Automation, SmartGuard, Logix, ControlLogix, Guard I/O, POINT I/O, RSLogix 5000, RSNetWorx for DeviceNet, RSLinx y TechConnect son marcas comerciales de Rockwell Automation, Inc.

Las marcas comerciales no pertenccientes a Rockwell Automation son propiedad de sus respectivas empresas.


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/sgi-in001_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com
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La siguiente informacién resume los cambios hechos en este manual desde la

tltima fecha de impresién.

Tema

Pagina

Se afiadid informacidn sobre el controlador 1752-L24BBBE

en todo el manual

Se afiadid informacidn sobre la comunicacién Ethernet 28

Se afiadid informacion sobre puesta a tierra del controlador 1752-L24BBBE | 30

Se actualizd la ilustracion sobre la conexion al puerto DeviceNet 32

Se afiadid informacion sobre conexion al puerto Ethernet 33

Se actualizd el ejemplo de cableado del paro de emergencia 38,285
Se actualizd el ejemplo de cableado de la compuerta de sequridad 38,287
Se afiadid el capitulo Configure la red EtherNet/IP (apitulo 4
Se actualizd la informacién sobre comunicacion DeviceNet (apitulo 7
Se afiadié el capitulo Configure el controlador para comunicacion EtherNet/IP | Capitulo 8
Se afiadi6 la tabla de mensajes de error de EtherNet/IP 186

Se actualizaron las especificaciones del controlador 195

Se actualizaron las tablas sobre indicadores de estado del mddulo 201

Se afiadid la identificacién de errores de EtherNet/IP 2N

Se actualizd el ejemplo de cableado de dos zonas 288

Se actualizd el ejemplo de cableado del tapete de sequridad 290
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Prefacio

Quién debe utilizar este manual

Finalidad del manual

Recursos adicionales

Lea este prefacio para familiarizarse con el resto del manual. Incluye informacién
acerca de:

e quién debe utilizar este manual
e ¢l propdsito de este manual
e recursos adicionales

e convenciones utilizadas en el manual

Utilice este manual si es responsable de disenar, instalar, programar o resolver
problemas de sistemas de control que usan controladores SmartGuard 600.

Debe tener conocimientos basicos sobre circuitos eléctricos y estar familiarizado
con lalégica de relés. Ademas, debe haber recibido la formacién adecuada y tener
la experiencia necesaria en la creacidn, operacién y mantenimiento de sistemas de

seguridad.

Este manual constituye una guia para utilizar los controladores SmartGuard 600.
Describe los procedimientos especificos que se utilizan para configurar, operar
y resolver problemas del controlador SmartGuard 600.

La tabla presenta una lista de las publicaciones que contienen informacién
importante acerca de los sistemas controladores SmartGuard 600.

Recurso

Descripcion

SmartGuard 600 Controller Installation Instructions, publicacién 1752-INO0T Informacién acerca de como instalar el controlador SmartGuard 600

SmartGuard Controllers Systems Safety Reference Manual, Requisitos detallados para obtener y mantener SIL 3 con el sistema

publicacion 1752-RM001 controlador SmartGuard

DeviceNet Safety I/0 Installation Instructions, publicacion 1791DS-INOOT Informacién sobre como instalar los médulos de sequridad Guard 1/0
DeviceNet

Guard 1/0 DeviceNet Safety Modules User Manual, publicacién 1791DS-UM001 | Informacién sobre cémo usar los médulos de sequridad Guard 1/0
DeviceNet

DeviceNet Media Design Installation Guide, publicacién DNET-UM072 Informacion sobre cémo planificar su red EtherNet/IP

Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009

Puede ver o descargar las publicaciones en

http://literature.rockwellautomation.com. Para solicitar copias impresas
de documentos técnicos, comuniquese con el distribuidor o representante
de ventas de Rockwell Automation correspondiente a su localidad.
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Prefacio

Técnicas comunes utilizadas en A lo largo de este manual se utilizan las siguientes convenciones.
este manual

e Las listas con vifetas, como ésta, proporcionan informacién;
no indican pasos de procedimientos.

e Las listas numeradas proporcionan los pasos que deben seguirse
o informacion de tipo jerdrquico.
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Descripcion general
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Los controladores SmartGuard 600 (ntimeros de catdlogo 1752-L24BBB y
1752-L24BBBE) son sistemas clectrénicos programables que ofrecen 16 entradas
digitales, 8 salidas digitales, 4 fuentes de impulso de prueba y conexiones para
comunicacién USB y DeviceNet. Ademas, el controlador 1752-L24BBBE ofrece
conectividad EtherNet/IP.

El controlador SmartGuard 600 admite comunicacion estandar y CIP Safety a
través de redes DeviceNet, y admite comunicacidon CIP estaindar mediante redes

EtherNet/IP.

El controlador SmartGuard 600 esta certificado para uso en aplicaciones de
seguridad hasta el nivel de integridad de seguridad (SIL) 3 segtin IEC 61508,
nivel de rendimiento PL(e) segun ISO 13849-1, y Categoria (CAT) 4 segtin
EN 954-1.
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Ejemplo de sistema de control de sequridad del controlador SmartGuard 600

— Switch
Jr‘i" Ethernet

/I:I @ Programacién \ /

Mo Control de sequridad )
- ﬁ =2 Controlador
o O [e==] ontrotaco Software RSNetWorx for

SmartGuard DeviceNet

' Red ,—T 1752-1.24BBB
i Controlador esténdar €
' @ Ethernet 4 I:I
i _EI SmartGuard
g 0 1752-124BBBE —
| A A Red '
_________ J : DeviceNet ¢ | [ ¢+ &
L} (][t}

Esclavo estandar

Esclavo de sequridad
% DeviceNet Safety 1/0 /

Ndmero

Descripcion

Como maestro de sequridad DeviceNet, el controlador SmartGuard 600 puede controlar hasta
32 médulos Guard 1/0. Estos médulos 1791DS y 1732DS son los mismos mddulos de E/S de
sequridad distribuidos que se usan con los controladores GuardLogix.

Coma esclavo de sequridad DeviceNet, el controlador SmartGuard 600 tiene la apariencia del sistema
de E/S de sequridad distribuidas para un maestro de sequridad. Un GuardLogix u otro maestro

de sequridad SmartGuard puede leer y escribir datos de sequridad en el controlador esclavo
SmartGuard. Esto permite realizar control de sequridad distribuido mediante el enclavamiento

de varios controladores a través de redes CIP Safety sobre DeviceNet.

Como esclavo estandar DeviceNet, el controlador SmartGuard 600 puede verse como un médulo

de E/S distribuidas estdndar y responder a mensajes explicitos de modo que los maestros DeviceNet
estandar como los controladores ControlLogix, SLC 500 o PLC-5, o un HMI puedan leer y escribir
informacién en el controlador SmartGuard 600 y desde él. Ello facilita la coordinacién con su
aplicacién PLC estandar, inclusive la visualizacién de informacién del sistema de sequridad en una
HMI.

Como un receptor estandar EtherNet/IP, el controlador SmartGuard 600 se comunica con un
originador esténdar Ethernet/IP, como un controlador CompactLogix o MicroLogix o un dispositivo de
HMI. Bl controlador SmartGuard no es compatible con CIP Safety en la comunicacidn EtherNet/IP.
Como resultado, el controlador SmartGuard no puede controlar los modulos de sequridad 1791ES.
Todo el control de sequridad debe hacerse mediante la red DeviceNet como se indicd anteriormente
enlosndmeros 1y 2.

Como dispositivo de puente EtherNet/IP limitado, el controlador SmartGuard 600 permite que las
herramientas de programacién se conecten en puente a DeviceNet para ver y programar el
controlador SmartGuard 600, y configurar otros dispositivos DeviceNet.

Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009
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Hardware

Los controladores SmartGuard 600 (ntimeros de catdlogo 1752-L24BBB y
1752-L24BBBE) ofrecen 16 entradas digitales, 8 salidas digitales, 4 fuentes de
prueba de impulso y conexiones para USB y el protocolo DeviceNet Safety.
Ademais, el controlador 1752-L24BBBE ofrece conectividad EtherNet/IP.

Caracteristicas del controlador SmartGuard 600 (nimero de catalogo 1752-L24BBB)

8 10
L]
9 1
® 0O

8308

-9°0
Py
«0-~0

10
Numero | Caracteristica
1 Indicadores de estado del médulo
2 Pantalla alfanumérica
3 Conmutadores de direccién de nodo
4 Conmutadores de velocidad en baudios
5 Puerto USB
6 Conector de comunicacién DeviceNet
7 Conectores de terminales
8 Indicadores de estado de entrada
9 Indicadores de estado de salida
10 Interruptor de servicio
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Caracteristicas del controlador SmartGuard 600 (nimero de catélogo 1752-L24BBBE)

:
5 teee
TEET

11
Numero | Caracteristica

1 Indicadores de estado del médulo

2 Pantalla alfanumérica

3 Conmutadores de direccion de nodo

4 Conmutadores de velocidad en baudios

5 Puerto USB

6 Conector de comunicacién DeviceNet

7 Conectores de terminales

8 Indicadores de estado de entrada

9 Indicadores de estado de salida

10 Interruptor de pantalla de direccién IP

11 Conector Ethernet

12 Interruptor de servicio
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Entradas de sequridad

El controlador tiene 16 entradas de seguridad locales compatibles con las
caracteristicas descritas a continuacion.

e Diagndstico del circuito de entrada — Las fuentes de impulso de prueba
pueden usarse para monitorear circuitos internos, dispositivos externos
y cableado externo.

e Retardos a la conexién y a la desconexién de entrada — Puede establecer
tiempos de filtro de entrada de 0...126 ms en multiplos del tiempo de ciclo
del controlador. Los ajustes de retardos a la conexién y a la desconexion de
entrada reducen la influencia de las vibraciones y el ruido externo.

® Modo de canal doble — Usted puede establecer el modo de canal doble para
pares de entradas locales relacionadas. Cuando el modo de canal doble esta
establecido, pueden evaluarse las discrepancias de tiempo en los cambios de
datos o sefiales de entrada entre pares de entradas locales.

Salidas de sequridad

El controlador tiene ocho salidas de seguridad locales compatibles con las
caracteristicas descritas a continuacidn.

e Diagndstico de circuito de salida — Los impulsos de prueba pueden usarse
para diagnosticar los circuitos internos del controlador, los dispositivos
externos y el cableado externo.

® Deteccion de sobrecorriente y proteccién contra sobrecorriente — Para
proteger el circuito, se bloquea una salida cuando se detecta sobrecorriente.

e Modo de canal doble — Ambas salidas pareadas pueden establecerse en un
estado de seguridad sin depender del programa de usuario cuando ocurre
un error en cualquiera de las dos salidas locales pareadas.

Fuentes de impulso de prueba

Cuatro salidas de prueba independientes se usan normalmente en combinacién
con entradas de seguridad. También pueden establecerse para uso como
terminales de salida de senal estindar. Las salidas de impulso de prueba son
compatibles con las siguientes caracteristicas.

e Deteccién de sobrecorriente y proteccion contra sobrecorriente — Para
proteger el circuito, se bloquea una salida cuando se detecta sobrecorriente.

e Monitoreo de corriente para limpara de muting — Puede detectarse
desconexidn del terminal T3 solamente.
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Comunicacion

El controlador puede actuar como un esclavo o maestro de seguridad DeviceNert,
como un esclavo estandar DeviceNet, o como un controlador auténomo cuando
la comunicacién DeviceNet estd inhabilitada. Un solo controlador puede
funcionar simultdneamente como maestro de seguridad, esclavo de seguridad

y esclavo estandar.

Los mensajes explicitos pueden usarse para leer la informacién de estado del
controlador. El programa de usuario puede configurarse para enviar mensajes
explicitos desde el programa de usuario. Los mensajes pueden encaminarse entre
las redes DeviceNet y EtherNet/IP.

El puerto USB puede usarse para programar el controlador SmartGuard y para
configurar dispositivos en la red DeviceNet. El SmartGuard proporciona una
capacidad de funcién de paso “pass-through” limitada de USB a DeviceNet, para
fines de programacion y configuraciéon. Cuando se usa en el modo auténomo,

el controlador se comunica con el software de configuracién mediante
comunicacion USB.

Configuracion y programacion

Use el software RSNetWorx for DeviceNet, versién 8.0 (minimo) o posterior

(se recomienda la versién 9.1), para configurar, programar y monitorear el estado
del controlador 1752-L.24BBB. Use el software RSNetWorx for DeviceNet,
version 9.1 o posterior, para configurar, programar y monitorear el estado del
controlador 1752-L24BBBE. Con el software RSNetWorx for DeviceNet

usted puede configurar el controlador mediante el puerto USB del controlador
SmartGuard, o mediante la red DeviceNet o la red EtherNet/IP.

También necesitard el software RSLinx, version 2.55 o posterior, que le permite
configurar un controlador 1752-L24BBBE por EtherNet/IP.

El editor de la légica se activa dentro del software RSNetWorx for DeviceNet.
Se aceptan operaciones logicas tales como AND y OR, asi como bloques de
funciones tales como ESTOP y cortinas de luz. Puede usarse un maximo de
254 funciones légicas y bloques de funciones en un maximo de 32 paginas

de programacion. Usted puede proteger mediante contrasena los datos de
configuracién y los archivos del proyecto.

Monitoreo de estado y errores

La informacion de estado interno del controlador y los datos de E/S pueden
monitorearse en linea mediante el software RSNetWorx for DeviceNet, ya
sea con una conexién USB, con una conexién de red DeviceNet o con una

conexion de red EtherNet/IP.

Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009



Descripcion general  Capitulo 1

Concepto de sequridad del
controlador

Publicacién 1752-UMO01D-ES-P — Abril 2009

Los indicadores de estado y la pantalla alfanumérica del controlador
proporcionan informacién de estado y de errores. Cuando se presiona

el interruptor de servicio situado en la parte frontal del controlador,

la pantalla alfanumérica muestra la firma de configuracion de seguridad del
controlador, dos digitos a la vez, hasta un total de diez pares de nimeros.

Cuando el interruptor de la pantalla de direccién IP se presiona por 1 segundo
o mds, la pantalla muestra la direccién EtherNet/IP establecida.

Los errores detectados por el controlador son registrados en un registro histéorico
de errores y un registro histérico EtherNet/IP, junto con la hora en que
ocurrieron los errores. (La hora se muestra como tiempo de funcionamiento
total desde que se activé el controlador).

El controlador SmartGuard 600 esta certificado para uso en aplicaciones de
seguridad hasta el nivel de integridad de seguridad (SIL) 3 segtin IEC 61508,
nivel de rendimiento PL(e) segun ISO 13849-1, y Categoria (CAT) 4 segtin

EN 954-1, donde el estado energizado es el estado de seguridad. Entre los
requisitos de las aplicaciones de seguridad se incluyen la evaluaciéon de la
probabilidad de fallo (PFD y PFH), los cdlculos del tiempo de reaccion del
sistema y las pruebas de verificacién de funcionamiento que cumplen los criterios
de SIL 3. Debe leer, entender y cumplir estos requisitos antes de operar un sistema

de seguridad SIL 3 o CAT 4 basado en el controlador SmartGuard 600.

El controlador utiliza los siguientes mecanismos para mantener la integridad de
los datos de seguridad.

e Numero de red de seguridad (SNN) — Un ntimero tnico que identifica la
red de seguridad. Los nodos CIP safety tienen un SNN y direccién de red
DeviceNet tnicos.

e Firma de configuracién — La combinacién de un numero de ID, fecha y
hora que identifica de manera exclusiva una configuracién especifica para
un dispositivo de seguridad.

e Bloqueo de configuracién (o bloqueo de seguridad) — Después de que
los datos de configuracién hayan sido descargados y verificados, usted
puede bloquear la configuracién del controlador para evitar que sean
modificados.

e Proteccién de contraseia — La configuracién del controlador puede
protegerse mediante el uso de una contrasena opcional. Si usted establece
una contrasefia, se requerira la contrasena para realizar operaciones de
descarga, bloqueo, desbloqueo, restablecimiento y cambio del estado del
controlador.

Usted debe crear y documentar una diferenciacion clara, 16gica y visible entre la
parte estindar y cualquier parte de seguridad de la aplicacién.
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Consulte el documento SmartGuard Controllers Safety Reference Manual,
publicacién 1752-RM001, para obtener informacién sobre los requisitos del
sistema de seguridad SIL 3 y CAT 4, incluidos los intervalos de prueba de
verificacién funcional, tiempo de reaccion del sistema y valores PFD/PFH.

Recurso adicional

22 Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/rm/1752-rm001_-en-p.pdf

Capitulo 2

Introduccion

Instalacion y cableado del controlador SmartGuard 600

Tema Pagina
Informacién general sobre la sequridad 23
Descripcion del direccionamiento de nodos 26
Establezca la direccion de nodo 26
Ajuste de la velocidad de comunicacion 27
Monte el controlador SmartGuard 29
Conexidn a tierra del controlador SmartGuard 30
Conexidn de una fuente de alimentacion eléctrica 30
(ableado del controlador SmartGuard 600 34

Informacion general sobre la

sequridad

VAN

ATENCION Ambiente y envolvente

Este equipo fue concebido para utilizarse en un entorno industrial con un grado de contaminacion 2, en aplicaciones expuestas a
sobrevoltajes de cateqorfa Il (segun se define en la publicacion 60664-1 de IEC), a altitudes maximas de 2000 m (6562 pies) sin deterioro
de las caracteristicas.

Este equipo se considera equipo industrial Grupo 1, Clase A, segun la publicacién 11 de IEC/CISPR. Sino se toman las precauciones
pertinentes, puede resultar dificil garantizar la compatibilidad electromagnética en otros entornos debido a las perturbaciones por
conduccidn y radiacion.

Este equipo se suministra como equipo de tipo abierto. Debe montarse en un envolvente debidamente disefiado para las condiciones
ambientales especificadas que se dardn y adecuadamente disefiado para prevenir lesiones personales debidas a la accesibilidad a piezas
energizadas. £l envolvente debe tener propiedades retardadoras de llama a fin de prevenir o minimizar la propagacion de las llamas,

y debe tener una clasificacién de propagacion de llamas de 5 VA, V2,V1,V0 (o equivalente) si no es metdlico. Solo se debe poder acceder
alinterior del envolvente mediante el uso de una herramienta. En las secciones posteriores de esta publicacién puede haber informacién
adicional relativa a las clasificaciones de tipo de envolvente que se necesita para cumplir con los requisitos de determinadas certificaciones
de sequridad del producto.

Ademds de esta publicacidn, consulte:

o Pautas de cableado y conexion a tierra de equipos de automatizacién industrial, publicacién de Allen-Bradley 1770-4.1.

o La publicacién 250 de estandares NEMA y la publicacién 60529 de IEC, seguin corresponda, para obtener informacion sobre los grados
de proteccién que proporcionan los distintos tipos de envolventes.
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Instalacion y cableado del controlador SmartGuard 600

Aprobacion norteamericana para uso en lugares peligrosos

The following information applies when operating this equipment in

hazardous locations

Informations sur I'utilisation de cet équipement en environnements
dangereux

Products marked CL1, DIV 2, GP A, B, C, D are suitable for use in Class | Division 2 Groups

A, B, C, D, Hazardous Locations and nonhazardous locations only. Each product is
supplied with markings on the rating nameplate indicating the hazardous location
temperature code. When combining products within a system, the most adverse
temperature code (lowest T number) may be used to help determine the overall
temperature code of the system. Combinations of equipment in your system are
subject to investigation by the local Authority Having Jurisdiction at the time of

installation.

Les produits marqués CL1, DIV 2, GP A, B, C, D ne conviennent qu'a une utilisation en
environnements de Classe | Division 2 Groupes A, B, C, D dangereux et non dangereux.
(Chaque produit est livré avec des marquages sur sa plaque didentification qui indiquent le
code de température pour les environnements dangereux. Lorsque plusieurs produits sont
combinés dans un systeme, le code de température le plus défavorable (code de
température le plus faible) peut étre utilisé pour déterminer le code de température global
du systeme. Les combinaisons d‘équipements dans le systeme sont sujettes a inspection par
les autorités locales qualifiées au moment de l'installation.

WARNING

EXPLOSION HAZARD

Do not disconnect equipment unless power has been
removed or the area is known to be nonhazardous.

Do not disconnect connections to this equipment unless
power has been removed or the area is known to be
nonhazardous. Secure any external connections that
mate to this equipment by using screws, sliding latches,
threaded connectors, or other means provided with this
product.

Substitution of components may impair suitability for
(lass |, Division 2.

If this product contains batteries, they must only be
changed in an area known to be nonhazardous.

RISQUE D’EXPLOSION

o Couper le courant ou s‘assurer que I'environnement est
classé non dangereux avant de débrancher Iéquipement.

o (ouper le courant ou s'assurer que I'environnement est
classé non dangereux avant de débrancher les connecteurs.
Fixer tous les connecteurs externes reliés a cet équipement
a l'aide de vis, loquets coulissants, connecteurs filetés ou
autres moyens fournis avec ce produit.

e [asubstitution de composants peut rendre cet équipement
inadapté a une utilisation en environnement de Classe |,
Division 2.

o Sassurer que I'environnement est classé non dangereux
avant de changer les piles.

Cuando se utiliza este equipo en lugares peligrosos, debe tenerse en cuenta la siguiente informacion:

Los productos con los distintivos CL I, DIV 2, GP A, B, C, D son adecuados para uso exclusivamente en lugares peligrosos Clase |, Divisién 2, Grupos A, B, , D, asi como en lugares no
peligrosos. Cada producto se suministra con distintivos en la placa de datos técnicos del fabricante que indican el cédigo de temperatura de lugares peligrosos. Si se combinan
productos en un sistema, se puede utilizar el c6digo de temperatura més desfavorable (nimero*“T” mds bajo) para facilitar la determinacion del c6digo de temperatura general del
sistema. Las combinaciones de equipos en su sistema estan sujetas a una investigacion por parte de la autoridad local con jurisdiccién para ello en el momento de la instalacién.

ADVERTENCIA

PELIGRO DE EXPLOSION

No desconecte el equipo a menos que se haya desactivado la alimentacién eléctrica o se sepa que el drea no es peligrosa.

No desconecte las conexiones a este equipo a menos que se haya desactivado la alimentacion eléctrica o se sepa que el drea no es peligrosa. Proteja
todas las conexiones externas de este equipo mediante tornillos, sequros deslizables, conectores roscados u otros medios suministrados con este

producto.

Es posible que la sustitucién de componentes afecte la idoneidad para la Clase |, Division 2.

Siel producto contiene baterfas, estas solo deben cambiarse en un drea considerada no peligrosa.

P

ATENCION

Sistemas electronicos programables (PES) de seguridad

El personal responsable de la aplicacion de los sistemas electronicos programables
(PES) relacionados con la sequridad deben conocer los requisitos de sequridad en la
aplicacién del sistema y tener experiencia en el uso del sistema.

Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009



Instalacion y cableado del controlador SmartGuard 600 Capitulo 2

Publicacién 1752-UMO01D-ES-P — Abril 2009

ATENCION Evite descargas electrostaticas

Este equipo es sensible a las descargas electrostaticas, las cuales pueden causar
dafios internos y afectar el funcionamiento normal. Siga las siguientes pautas al
manipular este equipo:

 Togue un objeto que esté conectado a tierra para descargar el potencial electrostatico
de su cuerpo.

o Use una mufiequera conductiva aprobada.
o No toque los conectores ni los pines de las tarjetas con componentes.
o No toque los componentes del circuito dentro del equipo.

o Sies posible, utilice una estacién de trabajo protegida contra descargas
electrostdticas.

e (uando no vaya a usarlo, guarde el equipo en un envoltorio adecuado con
proteccion contra descargas electrostaticas.

ATENCIGN Tira protectora
No retire |a tira protectora contra materias residuales hasta que no haya montado
y cableado el controlador y todos los equipos ubicados cerca del controlador.
Después de efectuar el cableado, retire la tira protectora. Sino la retira antes de
poner a funcionar el equipo, puede provocar sobrecalentamiento.

ATENCION Pueden ocurrir lesiones personales graves debido a la pérdida de la funcion de
sequridad requerida.

A o No use las salidas de prueba como salidas de sequridad.

o No utilice datos de E/S DeviceNet estandar ni mensajes explicitos como datos de
sequridad.

© No use los indicadores de estado para operaciones de sequridad.

o No conecte cargas con valores superiores al valor nominal a las salidas de
sequridad o a las salidas de prueba.

o (ablee el controlador correctamente de manera que la linea de 24 V(C no haga
contacto accidental con las salidas.

o (onecte a tierra la linea de 0V de la fuente de alimentacién eléctrica para
dispositivos de salida externos de modo que los dispositivos no se activen
cuando la linea de salida de sequridad o la linea de salida de prueba esté
conectada a tierra.

o No desarme, repare ni modifique el controlador. Silo hace, puede afectar las
funciones de sequridad.
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Descripcion del direccionamiento
de nodos

Establezca la direccion de nodo

26

Para comunicarse en la red DeviceNet, cada dispositivo requiere su propia
direccién. Siga las recomendaciones indicadas a continuacion cuando asigne
direcciones a los dispositivos en su red.

Recomendaciones sobre las direcciones de nodos

Asigne a este dispositivo Esta direccion Notas

Escdner 0 Sitiene varios escaneres, asigneles las direcciones
mds bajas en secuencia.

Cualquier dispositivo en su red, 1...61 Se permiten vacios entre direcciones y no tienen

excepto el escaner efecto en el rendimiento del sistema. Dejar vacios le
proporciona mas flexibilidad a medida que desarrolla
el sistema.

Estacién de trabajo RSNetWorx for | 62 Si conecta una computadora directamente a la red

DeviceNet DeviceNet, use la direccién 62 para la computadora
o el dispositivo de puente/vinculo.

Ningn dispositivo 63 Deje la direccion 63 abierta. Es asi como
normalmente un nodo que no se ha puesto en
marcha ingresa a la red.

La red DeviceNet estindar asigna la prioridad de comunicacién con base en
el nimero de nodo del dispositivo. Cudnto més bajo es el nimero de nodo,
més alta es la prioridad de comunicacién del dispositivo. Esta prioridad es
importante cuando multiples nodos estén tratando de comunicarse en la red
simultineamente.

Los nodos de seguridad DeviceNet tienen prioridad adicional en la red,
independientemente del nimero de nodo. La comunicacién de seguridad
DeviceNet proveniente de dispositivos con niimeros de nodo menores tienen
prioridad sobre la comunicacién de seguridad DeviceNet proveniente de
dispositivos con nimeros de nodo mayores.

Establezca la direccidn de nodo antes de montar el controlador.

IMPORTANTE Desconecte la alimentacion eléctrica del controlador antes de establecer la direccion
de nodo o la velocidad de comunicacion mediante los interruptores,

No cambie los ajustes de los interruptores mientras la alimentacion eléctrica estd
conectada. El controlador lo detectard como cambio en la configuracion y cambiard
al modo ABORT.

Use un destornillador plano pequefio para establecer la direccién de nodo
mediante los dos interruptores giratorios situados en el panel frontal del
controlador. Tenga cuidado de no rasgunar los interruptores. Los valores 00...63
son vélidos. El ajuste predeterminado es 63.

Siga estos pasos para establecer la direccién de nodo.

1. Establezca el digito de decenas de la direccion de nodo (decimal) girando
el interruptor giratorio de la izquierda.

Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009



Instalacion y cableado del controlador SmartGuard 600 Capitulo 2

Ajuste de la velocidad de

comunicacion
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2. Establezca los digitos de unidades girando el interruptor giratorio de la

derecha.

3. Para que la direccion de nodo pueda establecerse mediante el software
RSNetworx for DeviceNet, establezca los interruptores giratorios en un

valor de 64...99.

IMPORTANTE

Se producird un error de direccién de nodo duplicada si se establece la misma
direccién de nodo en mds de un nodo.

Establezca la velocidad de comunicacidn antes de montar el controlador.

IMPORTANTE

Desconecte la alimentacion eléctrica del controlador antes de establecer la direccion
de nodo o la velocidad de comunicacion mediante los interruptores.

No cambie los ajustes de los interruptores mientras la alimentacion eléctrica estd
conectada. El controlador lo detectard como cambio en la configuracion y cambiard

al modo ABORT.

Comunicacion DeviceNet

La velocidad de comunicacién predeterminada para una red DeviceNet es

125 Kbps.

Si decide usar una velocidad de comunicacion diferente, la longitud de la linea
troncal y los tipos de cable determinarén las velocidades de comunicacion
compatibles con su aplicacién.

Velocidades de comunicacion y longitudes del cable DeviceNet

Velocidad de Distancia max. Longitud

comunicacion Cable plano Cable grueso Cable delgado ﬁﬂ{:lﬂ:da del
derivacion

125 Kpbs 420m (1378 pies) | 500m (1640 pies) | 100m (328 pies) | 156 m (512 pies)

250 Kpbs 200 m (656 pies) 250 m (820 pies) 100 m (328 pies) | 78 m (256 pies)

500 Kpbs 75m (246 pies) 100 m (328 pies) 100 m (328 pies) | 39 m (128 pies)
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Establezca la velocidad de comunicaciéon mediante los microinterruptores
situados en la parte frontal del controlador.

Microinterruptores de velocidad de comunicacion

| e
VA maly
3 W™
4 (W0

—p» Activado

Posiciones de los microinterruptores

Pines de los microinterruptores Velocidad de comunicacién
1 2 3 4

Desactivado Desactivado Desactivado Desactivado 125 Kbps

Activado Desactivado Desactivado Desactivado 250 Kbps
Desactivado Activado Desactivado Desactivado 500 Kbps

Activado Activado Desactivado Desactivado Se establece mediante el software
Activado 0 Activado 0 Activado Desactivado Se establece mediante el software
desactivado desactivado
Activado o Activado o Activado o Activado Deteccién automdtica de velocidad en
desactivado desactivado desactivado baudios

IMPORTANTE Si cambia la velocidad de comunicacién de su red, asegurese de que todos los
dispositivos cambien a la nueva velocidad de comunicacidn. Diferentes velocidades

de comunicacién producen errores de comunicacion.

Si establece otros dispositivos en autobaudios, por lo menos un dispositivo en la
red debe tener una velocidad de comunicacién establecida. Si establece todos los
dispositivos de la red en autobaudios, estos no podrén establecer una velocidad de
comunicacion y no se comunicaran entre si.

Comunicacion EtherNet

Recomendamos conectar el médulo a la red mediante un switch Ethernet
de 100 Mbps, lo cual ayudard a reducir las colisiones y paquetes perdidos,
y aumentard el ancho de banda.

El controlador 1752-L24BBBE se envia con BOOTP habilitado para
establecer la direccion IP. Se puede usar cualquier servidor BOOTP disponible
comercialmente. Si no tiene capacidades de servidor BOOTP en su red,
descargue el servidor BOOTP gratuito de Rockwell Automation BOOTP

en htep://www.rockwellautomation.com/rockwellsoftware/download/.

Para establecer la direccidn IP usando la utilidad BOOTP de
Rockwell Automation, consulte la pdgina 54.

La siguiente tabla proporciona informacién adicional sobre EtherNet/IP.
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Para obtener informacién detallada sobre la comunicacién EtherNet/IP,
consulte el documento EtherNet/IP Performance and Application Solution,
publicacion ENET-AP0OI.

Informacion general sobre EtherNet/IP

Atributo Valor

Ndmero de paquetes CIP 2

Ancho de banda disponible para comunicacion de la unidad 3000 pps”

Comunicacién de mensajes explicitos 50282

M pps significa paquetes por sequndo. Indica el nimero de paquetes enviados o recibidos que pueden procesarse por segundo.

@ L3 maxima longitud de mensaje para conexién de clase 3 y conexion UCMM.

IMPORTANTE Para un enfriamiento eficaz:

e monte el controlador sobre un riel DIN horizontal. No monte el controlador
verticalmente.

o deje un espacio de por lo menos 50 mm (2.0 pulg.) por arriba y por debajo del
controlador, y 5 mm (0.20 pulg.) por cada lado.

o seleccione un lugar donde el aire fluya libremente o utilice un ventilador
adicional.

© no monte el controlador sobre un dispositivo calefactor.

El controlador no puede montarse en panel. Siga estos pasos para montar el
controlador sobre un riel DIN ENS0022-35x7.5 o EN50022-35x15.

1. Enganche la ranura superior en el riel DIN.

2. Mientras presiona el controlador hacia abajo contra la parte superior del
riel, encaje la parte inferior del controlador en su posicion.

Ranura superior

~<— RielDIN

3. Acople las placas finales a cada extremo del riel DIN.
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Conexion a tierra del controlador
SmartGuard

Conexion de una fuente de
alimentacion eléctrica

30

Para retirar el controlador del riel DIN, utilice un destornillador plano para bajar
el seguro y levantar el controlador del riel. El controlador 1752-L24BBB tiene un
seguro y el controlador 1752-L24BBBE tiene dos seguros en la parte inferior del
controlador.

Este producto estd conectado a la tierra del chasis mediante el riel DIN. Utilice un
riel DIN de acero zincado para garantizar una adecuada puesta a tierra. El uso de
rieles DIN de otros materiales (por ejemplo, aluminio o plastico) que se puedan
corroer u oxidarse o que sean malos conductores, puede dar como resultado una
puesta a tierra inadecuada o intermitente. Fije el riel DIN a la superficie de montaje

aproximadamente cada 200 mm (7.8 pulg.), y utilice adecuadamente dispositivos
de anclaje de extremos.

Debe proporcionar una ruta de tierra adecuada para cada dispositivo de la
aplicacién. Conecte a tierra funcional el controlador mediante su conexién de
alimentacién eléctrica V0/GO.

Ademas, si esta usando el controlador 1752-L24BBBE, debe conectar el terminal
de tierra Ethernet a una conexién a tierra aceptable.

Tierra Ethernet

Consulte el documento Pautas de cableado y conexién a tierra de equipos de
automatizacion industrial, publicacién 1770-4.1, para obtener informacién
adicional.

La alimentacion eléctrica del controlador se provee mediante una fuente de
alimentacién de 24 VCC externa. El tiempo de retencién de salida debe ser
20 ms o mas.

Para cumplir con la directiva de bajo voltaje (LVD) de CE, las E/S y las
conexiones DeviceNet deben activarse mediante una fuente de alimentacién de
CC que cumpla con las especificaciones de voltaje extra bajo de seguridad (SELV)
o voltaje extra bajo protegido (PELV).
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Para cumplir con las restricciones de UL, las E/S y las conexiones DeviceNet
deben ser activadas por fuentes de alimentacién de CC cuyos circuitos
secundarios estén aislados del circuito primario mediante doble aislamiento
o aislamiento reforzado. La fuente de alimentacién de CC debe satisfacer los
requisitos para circuitos Clase 2 o para circuitos de voltaje/corriente limitada

definidos en UL 508.

SUGERENCIA Las siquientes fuentes de alimentacidn eléctrica 1606 de Rockwell Automation
cumplen con las especificaciones de SELV y PELV, y con los requisitos de aislamiento

y tiempo de retencion de salida del controlador SmartGuard 600:

o 1606-XLP30E o 1606-XLP72E o 1606-XLSDNET4
o 1606-XLP50E o 1606-XLP9SE
e 1606-XLP50EZ o 1606-XLDNET4

El controlador SmartGuard tiene tres pares de terminales V/G que requieren una
conexion de alimentacidn eléctrica. Existen dos pares VO/GO, pero debido a que

estan conectados internamente, usted solamente necesita conectar un par V0/GO.
Puede usar el otro par para distribuir la alimentacién eléctrica a otros dispositivos.

Conexiones de la fuente de alimentacion eléctrica

ADVERTENCIA No conecte ni desconecte el cable de comunicacién con la alimentacién eléctrica
conectada a este controlador o a cualquier otro dispositivo de la red porque puede
producirse un arco eléctrico. Esto puede causar una explosion en lugares peligrosos.

Asegurese de desconectar la alimentacidn eléctricay de constatar que el drea no sea
peligrosa antes de proceder.

Puede configurar la red y el controlador en la red DeviceNet con una tarjeta
1784-PCD dentro de su computadora personal y el software RSNetWorx for
DeviceNet. También puede configurar la red y el controlador usando el puerto
USB del controlador y el software RSNetWorx for DeviceNet. Ademas, puede
configurar el controlador usando el software RSNetWorx for DeviceNet
mediante conexién al puerto EtherNet/IP y encaminamiento a la red DeviceNet
network.
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Conecte al puerto DeviceNet

Siga estos pasos para conectarse al puerto DeviceNet.

1. Cablee el conector segun los colores en el conector.

Nim. de cable | Color del cable | Se conectaa
V+ Rojo V+

CANH Blanco CANH
Drenaje - Drenaje
CANL Azul CANL

V- Negro V-

2. Conecte el conector al puerto DeviceNet.

3. Aplique alos tornillos a un par de apriete de 0.25...0.3 Nem

(2.21...2.65 Ibepulg.).

Para obtener informacién detallada sobre la conexién DeviceNet, consulte

el documento DeviceNet Media Design Installation Guide, publicacién
DNET-UMO072. También consulte el documento Pautas de cableado y conexién
a tierra de equipos de automatizacion industrial, publicacién 1770-4.1.
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Conexion al puerto USB

Conecte el conector de comunicacién USB a la computadora personal cuando
desee configurar la red y el controlador usando el software RSNetWorx for
DeviceNet. Para hacer la conexién, utilice un cable macho/macho USB-A

a USB-B disponible en establecimientos comerciales.

Para reducir el potencial de interferencia electromagnética, la longitud del cable USB
debe ser menor de 3 m (10 pies).

A El puerto USB estd disefiado para programacion temporal solamente, no para una
conexion permanente.

Siconecta o desconecta el cable USB con la alimentacion eléctrica conectada a este
mddulo o a cualquier otro dispositivo de la red USB, podria producirse un arco
eléctrico. Esto puede causar una explosion en lugares peligrosos. Asegurese de
desconectar la alimentacion eléctrica y de constatar que el drea no sea peligrosa

antes de proceder.

Conexion al puerto Ethernet

Dependiendo del lugar donde va a encaminar el cable, debe seleccionar el cable
correcto para el entorno. El cable blindado ofrece un mejor rendimiento que el
cable no blindado en entornos industriales. En particular, si la aplicacion esta en
un entorno de alto ruido o si el cable debe tenderse cercano a fuentes de radiacién

de ruido, debe usar cables blindados.

Debe considerar cables blindados si la aplicacién incluye una o més de las
siguientes caracteristicas:

e control de soldadura por puntos

e centros de control de motores

e variadores de més de 10 Hp

e procesos de soldadura por induccién

e proximidad a fuentes de radiacién de radiofrecuencia de alta potencia
® procesos electrostaticos

e dispositivos de alta corriente (mayor que 100 A)

Los blindajes desempenian un papel importante al proporcionar inmunidad al
ruido al sistema. Sin embarqo, un cable blindado instalado incorrectamente puede
causar problemas debido a offset de voltaje en el sistema de conexién a tierra. Para
ayudar a minimizar los efectos del offset de tierra, necesitard aislar el blindaje en

un extremo del cable. En este caso el blindaje debe aislarse en el dispositivo, no en
el switch.
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Cableado del controlador
SmartGuard 600
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Use un conector RJ45 para conectar el controlador a la red EtherNet/IP. Al
conectar el controlador SmartGuard a un switch o concentrador, use un cable
Ethernet estdndar. Al conectar el controlador SmartGuard directamente a una
computadora personal o a una tarjeta NIC, use un cable cruzado (eliminador
de médem).

La longitud de cable debe ser menor de 100 m (328 pies) entre el concentrador y los

nodos.

ADVERTENCIA Si conecta o desconecta el cable de comunicacion Ethernet cuando el controlador
0 cualquier otro dispositivo en esta red estd conectado a la alimentacion eléctrica,

puede producirse un arco eléctrico. Esto puede causar una explosion en lugares
peligrosos. Asegurese de desconectar la alimentacion eléctrica y de constatar que

el drea no sea peligrosa antes de proceder.

Ubicacion de pines Ethernet

Num. de pin Nombre del pin Ubicacion del pin

No se usa

No se usa
RD-

No se usa

~| | oo | o

No se usa
RD+
10-

1 D+

w

Use cables de 30 m (98 pies) o menos.

Informacién general de cableado

Atributo Valor
Tipo de cable Cobre
Categoria de cableado!! | 2= enlos puertos de alimentacion eléctrica, de sefial y de comunicaciones.

(alibre de los conductores | Para la fuente de alimentacion eléctricay las E/S, use cable macizo de 0.2.. . 2.5 mm’
(12...24 AWG), o cable flexible trenzado de 0.34. . .1.5 mm? (16...22 AWG). Antes
de realizar la conexion, prepare los cables trenzados; para ello acople los ferrules con
collarines de aislamiento de plastico (compatibles con el estandar DIN 46228-4).

Par de apriete del tornillo | 0.56...0.79Nem (5...7 Ib-pulg.)
del terminal de E/S

(" Consulte esta informacién sobre la categoria del conductor para planificar la instalacion de conductores. Consulte el documento Pautas de
cableado y conexion a tierra de equipos de automatizacion industrial, publicacién 1770-4.1.
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Descripciones de terminales del controlador

Designacion de Descripcion

terminales
VO Terminal de alimentacion eléctrica para circuito interno (logica).
G0 Terminal de alimentacién eléctrica para circuito interno (ldgica).
Vi Terminal de alimentacion eléctrica para circuitos de entrada y salidas de prueba.
@1 Terminal de alimentacién eléctrica para circuitos de entrada y salidas de prueba.
V2 Terminales de alimentacion eléctrica para salidas de sequridad.
G2 Terminales de alimentacion eléctrica para salidas de sequridad.

INO...IN15 Terminales para entradas de sequridad.

10...13 Estos son terminales de salida de prueba que pueden proporcionar fuentes de prueba de
impulso para las entradas de sequridad INO. . . IN15.T3 también puede admitir deteccion
de cable desconectado y deteccion de bombilla quemada para cargas tales como la de
una ldmpara de muting.

ouTo...ouT/ Terminales para salidas de sequridad.

Siconecta o desconecta los cables con la alimentacién del lado de campo
conectada, se puede producir un arco eléctrico. Esto puede causar una explosion
en lugares peligrosos. Asegurese de desconectar la alimentacién eléctrica y de
constatar que el drea no sea peligrosa antes de proceder.

ADVERTENCIA

Siconecta o desconecta el bloque de terminales extraible (RTB) con la alimentacion
eléctrica del lado del campo activada, se puede producir un arco eléctrico. Esto
puede causar una explosion en lugares peligrosos. Asegurese de desconectar la
alimentacidn eléctrica y de constatar que el drea no sea peligrosa antes de proceder.

ADVERTENCIA

IMPORTANTE Prepare los cables trenzados; para ello acople los ferrules con cubiertas de
aislamiento de plastico (compatibles con el estdndar DIN 46228-4). Los ferrules
similares en apariencia pero que no cumplen con estas especificaciones pueden no
adaptarse al bloque de terminales del controlador.

iligilke’

Cablee los dispositivos de entrada

ATENCION Conectar el voltaje de CCo CA incorrecto puede resultar en pérdida de la funcién de
sequridad, dafio al producto o lesiones personales graves. Conecte correctamente

solo el voltaje especificado a las entradas del controlador.

Los dispositivos de entrada con salidas de contacto mecénico, tales como los
botones de paro de emergencia y los interruptores de final de carrera de seguridad,
usan un terminal de entrada de seguridad y un terminal de salida de prueba. Esto
permite que el circuito obtenga la clasificacién de Categoria 4.
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Cuando los dispositivos de seguridad se conectan mediante salidas de prueba
aun circuito de entrada en el controlador SmartGuard, recomendamos que la
longitud del cable sea de 30 m (98.4 pies) o menor.

Dispositivos de entrada con salidas de contacto mecanico

V1
4.5mA tipico

"4
Controlador
GE _ SmartGuard 600
@ INx
—O

A (-
4

Algunos dispositivos, tales como las cortinas de luz, con salidas de semiconductor
PNP surtidoras de corriente envian una sefal al terminal de entrada de seguridad
del controlador SmartGuard 600 y no utilizan una salida de prueba.

[+

Dispositivos de entrada con salidas de semiconductor PNP

4.5 mA tipico I —
—O

24VCC |1y

' Controlador

SmartGuard 600

0SSDx INx
14V I
1

Tlierra [
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Cablee los dispositivos de salida

ATENCION

Pueden ocurrir lesiones personales graves debido a la pérdida de las funciones de
sequridad requeridas.

No conecte cargas con valores superiores al valor nominal de las salidas de
sequridad de prueba.

No use las salidas de prueba como salidas de sequridad.

(ablee el controlador correctamente de manera que las lineas de 24 V(C no hagan
contacto con las salidas de sequridad o de prueba.

No conecte la fuente de alimentacidn eléctrica a los terminales de salida de
prueba.

Conecte a tierra la Iinea de OV de la fuente de alimentacion eléctrica para
dispositivos de salida externos, de modo que los dispositivos no se activen cuando
la linea de salida de sequridad o la linea de salida de prueba estén conectadas
atierra.

Separe los cables de £/S de las lineas de alto voltaje 0 alta corriente.

Cableado del dispositivo de salida

(ontrolador
SmartGuard 600

U / 0.5 Amax.
A =2
./ |
G2
O
. ¢
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Ejemplos de cableado

ESTOP

Aa @ 7KM17NC
ECECXGCICERCICKCRE

KM2-NC
KM2

ETy E2: Fuentes de alimentacién eléctrica de 24 V(C
= S1: Interruptor de paro de emergencia

S2: Interruptor de reinicio (contacto N.A.)

KM1y KM2: Contactores

Conecte una fuente de alimentacion eléctrica de 24 V(Ca los terminales VO y GO, los terminales de la fuente de
alimentacion eléctrica para circuitos internos.

Compuerta de sequridad

Abierto

ETy E2: Fuentes de alimentacidn eléctrica de 24 V(C
S1: Interruptor de final de carrera 1

S2: Interruptor de final de carrera 2

S3: Interruptor de reinicio

KM1'y KM2: Contactores

Conecte una fuente de alimentacién eléctrica de 24 V(C a los terminales V0 y GO, los terminales de la fuente de
alimentacion eléctrica para circuitos internos.
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Interruptor para accionamiento con las dos manos

® @ @ @9
CRCRCRT)

0 ©@ @)
@ © © ©@

KM1-NC

E1y E2: Fuentes de alimentacion eléctrica de 24 V(C
S11y $12: Interruptores para accionamiento con las dos manos

KM1y KM2: Contactores

Conecte una fuente de alimentacion eléctrica de 24 V(Ca los terminales VO y GO, los terminales de la fuente de

alimentacion eléctrica para circuitos internos.

Cortina de luz

Receptor

01 ‘ ‘
Receptor ® (2 L KM1-N.C.
2 T D ®® 6 @ @3 @ o
"
| ]
2 &ﬁﬁ
@ KM2

z
S?:GD@

KM2 . C

) KM1

ETy E2: Fuentes de alimentacion eléctrica de 24 VCC

KM1y KM2: Contactores

Conecte una fuente de alimentacidn eléctrica de 24 V(Ca los terminales VO y GO, los terminales de la fuente de

alimentacion eléctrica para circuitos internos.
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Interruptor de modo de usuario

®
@ ®
® ®
®®

(i
(i

® @
® @

E1y E2: Fuentes de alimentacidn eléctrica de 24 V(C
ST: Interruptor de modo de usuario

?
®® 66
@@@ ®® o e

Conecte una fuente de alimentacion eléctrica de 24 V(Ca los terminales V0 y GO,
los terminales de la fuente de alimentacion eléctrica para circuitos internos.
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Restablecimiento de sequridad (opcional) 46
Establecimiento de contrasefias (opcional) 47

Conexion de una computadora ala Paraaccederauna red, realice uno de los siguientes procedimientos:

red DeviceNet

e conéctese directamente a la red.

e conéctese a una red diferente y navegue hasta la red deseada mediante un
dispositivo de vinculo.

SUGERENCIA

Puede examinar las redes DeviceNet y EtherNet/IP mediante el puerto
USB del controlador SmartGuard.

La capacidad de conexion en puente de USB a DeviceNet de SmartGuard
es limitada. Por ejemplo, no puede configurar un 1734-ADN ni ningtn
mddulo POINT 1/0. Tampoco puede configurar un médulo 1753-DNSI

a través del controlador SmartGuard. En lugar de ello, utilice una tarjeta
1784-P(D para estas operaciones.

Una vez que usted seleccione una red:

e Instale la tarjeta de comunicacidn, si se necesita.

® Determine los pardmetros de red para la computadora, p. ¢j., una direccién

de red.

e Conecte la computadora ala red con el cable correcto.

La primera vez que usted conecta un controlador SmartGuard a su computadora
personal mediante el puerto USB, el sistema Windows realiza la secuencia de
reconocimiento de dispositivo y le pide los drivers USB. El driver se encuentra en el
(D RSLinx Classic de la carpeta SmartGuardUSB-KernelDrivers.
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Configure un driver para la red

1. Inicie el software RSLinx.
2. Haga clic en Configure Driver.

3. Mediante la lista desplegable Available Driver Types, afada el driver para

su red.
Red Driver
RS-232 Dispositivos DF1 RS-232
EtherNet/IP Dispositivos Ethernet
DeviceNet Drivers DeviceNet
USB Driver USB SmartGuard

4. Configure el driver.

Los ajustes que usted realiza dependen de la red elegida y de si usa una
tarjeta de comunicacién o médulo de interface.

Asegirese de que el driver funciona

1. Verifique el cuadro de didlogo Configure Drivers para asegurarse de que el
driver esté funcionando.

2. Cierre el cuadro de didlogo.
3. Abra el cuadro de didlogo RSWho.

4. Haga doble clic en el driver para ver la red.

Ponga en marcha todos los nodos  Sino ha establecido especificamente la direccién de nodo y la velocidad de

Iy

comunicacion de sus dispositivos mediante los interruptores de hardware,
necesitara configurar cada dispositivo mediante el software RSNetWorx for
DeviceNet.

Antes de usar la herramienta de puesta en marcha de nodo de RSNetWorx for
DeviceNet, su computadora y sus dispositivos DeviceNet deben estar conectados
ala red DeviceNet.

Use la herramienta de puesta en marcha de nodo del software RSNetWorx

for DeviceNet a fin de establecer la direccién de nodo y/o la velocidad de
comunicacion del controlador SmartGuard y de otros dispositivos DeviceNet.
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Siga las pautas descritas en la pdgina 26 cuando seleccione direcciones de nodo
para la red DeviceNet.

IMPORTANTE Para poder establecer la direccién de nodo mediante a herramienta de
configuracion de nodo en el software RSNetWorx for DeviceNet, establezca el

interruptor giratorio del controlador en un valor comprendido entre 64. .. 99.

Vea la pdgina 26 para obtener informacién sobre c6mo ajustar la direccion de
nodo mediante el interruptor giratorio.

Siga estos pasos para usar la herramienta de puesta en marcha de nodo.

. En el software RSNetWorx para DeviceNet, seleccione Tools>Node

Commissioning,

Haga clic en Browse en el cuadro de didlogo Node Commissioning para
seleccionar un dispositivo mediante examen de la red.

Puede realizar la exploracion a través del puerto USB SmartGuard o el
puerto Ethernet/IP para obtener acceso al puerto DeviceNet.

Seleccione la red DeviceNet en el panel izquierdo.

Seleccione el dispositivo que desea poner en marcha en el panel derecho

y haga clic en OK.

Seleccione el valor deseado si desea cambiar la velocidad de comunicacién
del dispositivo.

IMPORTANTE La velocidad de comunicacion del dispositivo no se actualizard hasta
que haya desconectado y vuelto a conectar la alimentacion eléctrica

del dispositivo, 0 hasta que haya restablecido el dispositivo.

En el cuadro de didlogo Node Commissioning, escriba la nueva direcciéon

del dispositivo y haga clic en Apply.
Un mensaje de confirmacién le indicard si la operacién fue exitosa.
IMPORTANTE Pa'ra cambiar la direccion de n/odo de un dispositivo Fie sequridad,
primero debe restablecer el nimero de red de sequridad (SNN) a un

estado no inicializado mediante un restablecimiento de sequridad
como se describe en la pdgina 46.
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Examinelared

Siga estos pasos para examinar la red.

1. Determine el tipo de conexién.

Si esta usando este tipo de
conexion

Entonces

Red DeviceNet

Vaya al paso 2.

Puerto USB

Siga estos pasos para configurar una ruta a la red DeviceNet.
A. Desde el mend Network, seleccione Properties.
B. En el cuadro de didlogo DeviceNet, haga clic en Set Online Path.

(. Enel cuadro de didlogo Browse for Netwaork, seleccione la ruta
deseada y haga clic en OK.

Browse for network %]

Select a communications path to the desired netwark.

¥ Autcbrowse | Hefrest I

Wworkstation, USMKEEST
- Lins Gateways, Ethernet

& SmartGuard USE Driver

Lancel | Help |

Red EtherNet/IP

Siga estos pasos para configurar una ruta a la red DeviceNet.
A. Enel mend Network, seleccione Properties.
B. Enel cuadro de didlogo DeviceNet, haga clic en Set Online Path.

(. Eneel cuadro de didlogo Browse for Netwaork, seleccione la ruta
deseada y haga clic en OK.

Browse for network @

Select 3 communications path to the desited network,

¥ o [ ]
= Workstation, USMKEPGKUCHARP 1
+ &5 Linx Gateways, Ethemet

= - 192.168.0.13, 1752424888E, 1752+ 2466BE
S JDeviceNet, DeviceNet
B.U.35, I7S5ENET/R,

+ 152.168.0 B-ENBT/A

Haga clic en el icono Online &% .

Espere hasta que concluya la operacién de exploracion de la red.

A medida que se examina la red, todos los dispositivos de la red apareceran
en el software RSNetWorx for DeviceNet.

Verifique que todos los nodos estén visibles.

Guarde su proyecto en el software RSNetWorx for DeviceNet.
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Firma de configuracion
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Cada dispositivo de seguridad tiene una firma de configuracién tnica que
identifica su configuracién para verificar la integridad de los datos de
configuracion durante descargas, establecimiento de conexiones y reemplazo
de médulos.

La firma de configuracién consta de un niimero de ID, fecha y hora, y es
establecida automaticamente por el software RSNetWorx for DeviceNet
cuando se aplica una actualizacién de configuracion al dispositivo. La firma de
configuracidn se encuentra en la ficha Safety del cuadro de didlogo Device
Properties. También se muestra en la pantalla alfanumérica, un cardcter a la vez,
cuando se presiona el interruptor de servicio.

Firma de configuracion del controlador SmartGuard 600

EX.1752-L24BBB

Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput
Mode/Cycle Time | Maintenance I Logic I Error History
General Safety | Safety Connection I Safety Slave /0

the device, run the S afety Device Verification Wizard to set the

E Thiz zafety device iz not safety-locked. After you have configured
device to the safety-locked state.

Safety Network Number:  |3190_03BE_D32B

9/27/2006 12:27:17.547 PM

Configuration Signature

10 |3EBE_SBAD Copy Signature |
Date: |9£2?£2DDB
Time: I‘I 2:27:19.450 PM

Whlash: | Eassword.. |

QK | Cancel | Lol | Help |

La firma de configuracién se lee durante cada examen y cada vez que se abre el
cuadro de didlogo Device Properties mientras que el software se encuentra en el
modo en linea. El software RSNetWorx para DeviceNet compara la firma de
configuracién en el archivo de configuracién de dispositivo del software (fuera de
linea) con la firma de configuracién en el dispositivo en linea. Si las firmas de
configuracion no son iguales, se le indica que cargue la configuracién del
dispositivo en linea o que descargue la configuracion del dispositivo en el
software para resolver la incoherencia.
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Restablecimiento de sequridad
(opcional)

46

Si necesita restablecer los atributos del dispositivo de seguridad al estado
predeterminado original, puede hacerlo mediante el cuadro de didlogo Reset

Safety Device.

Puede restablecer los atributos mostrados en el cuadro de didlogo Reset Safety

Device; para ello, marque la casilla de seleccién asociada. Dejar la casilla de

seleccion de atributo en blanco preserva el ajuste de dicho atributo durante la
operacion de restablecimiento de seguridad.

Reset Safety Device: 02, 1752-L24BBB E A |

& Fiesetting device attibutes will cause the selected attribute(z)

Check the boxes below to select which attibutes to reset in the device.

to return ta their factory default settings.

v Configuration [Resetting the device will always rezet its configuration]
[ Address [If resettable]
[V Qutput Connection Owners] T Baud Rate [If resettable]

™ Password [~ Safety Netwark Mumber

Beset I Cancel | Help |

1. Abra el cuadro de didlogo Reset Safety Device; para ello haga clic en el
dispositivo en la visualizacidn grafica del software RSNetWorx para
DeviceNet y seleccione Reset Safety Device en el ment Device.

2. Marque los atributos que desea restablecer.

Atributo Comportamiento de restablecimiento

Configuracién La configuracién del dispositivo se borra como resultado de cualquier accién de
restablecimiento.

Configuration Seleccione esta casilla de seleccion para restablecer el propietario de configuracion

Owner del dispositivo. El software de configuracion siempre es el propietario de
configuracion de los controladores SmartGuard.

QOutput Connection | Seleccione esta casilla de seleccion para restablecer los propietarios de conexion de

Owner(s) salida existentes. Fl siguiente dispositivo que acceda a un punto de conexion de
salida después del restablecimiento de sequridad se convierte en el propietario de la
conexion de salida.

Password Seleccione esta casilla de seleccion para restablecer la contrasefia del dispositivo.
Usted debe conocer la contrasefia actual del dispositivo para restablecer una
contrasefia mediante el cuadro de didlogo Reset Safety Device.

Address Seleccione esta casilla de seleccion para restablecer la direccion del nodo
configurado mediante software a 63.

Sila direccion de nodo del dispositivo se establecié mediante interruptores,
|a operacion de restablecimiento no tiene efecto en la direccién de nodo.

Baud Rate Seleccione esta casilla de seleccion para restablecer la velocidad de comunicacion
del dispositivo a 125 Kbps.

Sila velocidad de comunicacién del dispositivo se establecié usando interruptores,
|a operacion de restablecimiento no tiene efecto en la velocidad de comunicacion.

Safety Network Seleccione esta casilla de seleccion para restablecer el nimero de red de sequridad

Number (SNN) del dispositivo.
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3. Haga clic en Reset.

Si el dispositivo tiene bloqueo de seguridad, el sistema le indica que
desbloquee primero el dispositivo.

ATENCION Una vez desbloqueado, el dispositivo no puede usarse para realizar
operaciones de sequridad.

A Usted debe probar y verificar la operacién del dispositivo y ejecutar el
asistente Safety Device Verification para asignar bloqueo de sequridad al

dispositivo antes de operar el dispositivo en una aplicacién de sequridad.

4. Escriba la contrasena cuando el sistema lo indique, si establecié una
contrasena para el dispositivo.

Establecimiento de contrasenas Usted puede proteger los dispositivos de seguridad con una contrasea para evitar
(opcional) cambios a la configuracién del dispositivo por parte de personal no autorizado.

opciona Cuando se establece una contrasena, las siguientes operaciones requieren que se
escriba la contrasena.

® Descargar

® Restablecimiento de configuracién de seguridad
e Bloqueo de seguridad

e Desbloqueo de seguridad

Establezca o cambie una contrasefia

Ejecute los pasos siguientes para establecer una contrasefa para un médulo.

1. Haga doble clic en el médulo para abrir el cuadro de didlogo Device
Properties.

2. Seleccione la ficha Safety.
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3. Haga clic en Password.

EX.1752-L24BBB

Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput
Mode/Cycle Time | Maintenance I Logic I Error History
General Safety | Safety Connection I Safety Slave /0

Thiz zafety device iz not safety-locked. After you have configured
E the device, run the S afety Device Verification Wizard to set the
device to the safety-locked state.

Safety Network Number:  |3190_03BE_D32B

9/27/2006 12:27:17.547 PM

Configuration Signature

10 |3EBE_SBAD Copy Signature |
Date: |9£2?£2DDB
Time: I‘I 2:27:19.450 PM

Whlash: |

QK | Cancel | Lol | Help |

SUGERENCIA También puede acceder gl cuadro de didlogo Set Device Password, de una
de las dos maneras siquientes:

o haga clicen el modulo y seleccione Set Password en el mend Device.

o haga clic con el botén derecho del mouse en el médulo y seleccione
Set Password.

4. Escriba la contrasena antigua si existe.

5. Escribay confirme la nueva contrasefia.
Las contrasefias pueden tener de 1...40 caracteres de longitud, y no hay
distincién entre mayusculas y mintsculas. Se pueden utilizar letras,
niimeros y los simbolos siguientes: ‘~ 1@ #$ % A& * () _+,-={}|[]\

32/

6. Haga clicen OK.

Si olvido su contrasena

Siolvidé la contrasefia, puede restablecerla.

1. En la ficha Safety del cuadro de didlogo Device Properties, haga clic en
Password para abrir el cuadro de didlogo Set Device Password.

2. Haga clic en Reset Password.
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3. Comuniquese con el grupo de asistencia técnica de Rockwell Automation
y proporcione el niimero de serie y cédigo de seguridad del dispositivo en el
cuadro de didlogo Reset Password.

Reset Device Password: 02, 1752-L24BEE =

Fiesetting the device password will remove the password
from the device. |Jpon completing this operation it iz
recommended that a new password be zet in the device.

Device Detail

Serial Mumber: FFFFFFFF
Security Cade: |nnmm .

To reset the device password, contact the device wendor far
your Yendor Password and enter it below:

fi
[k I Cancel | Help |

4. Escriba la contrasefia del proveedor (obtenida a través del grupo de
asistencia técnica de Rockwell Automation) en el cuadro de didlogo
Reset Device Password y haga clic en OK.
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Notas:
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Introduccion
Tema Pagina
Conexion de una computadora a la red EtherNet/IP 51
Conexidn del controlador SmartGuard 600 a la red EtherNet/IP 53
(onexion en puente a través de redes 59

Conexionde una computadora ala Paraaccederala red EtherNet/IP, realice uno de los siguientes procedimientos:
red EtherNet/IP

e conéctese directamente a la red.

e conéctese a una red diferente y navegue hasta la red deseada mediante un
dispositivo de vinculo.

SUGERENCIA Puede examinar la red Ethernet mediante el puerto USB del controlador
SmartGuard.

La capacidad de conexion en puente de USB a Ethemnet de SmartGuard es
limitada.

Una vez que usted seleccione una red:

e Instale la tarjeta de comunicacidn, si se necesita.

¢ Determine los pardmetros de red para la computadora, p. ¢j., una direccién

de red.

e Conecte la computadora a la red mediante el cable correcto.

La primera vez que usted conecta un controlador SmartGuard a su computadora
personal mediante el puerto USB, el sistema operativo Windows realiza la
secuencia de reconocimiento de dispositivo y le pide los drivers USB. El driver se
encuentra en el (D RSLinx Classic de la carpeta SmartGuardUSB-KemelDrivers.
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Configure un driver para la red

1. Inicie el software RSLinx.

Para que el software RSLinx ubique los nuevos dispositivos en la red
EtherNet/IP, el driver puede configurarse (examine la opcién de subred
remota) para buscar una direccién IP y mdscara especificas.

2. Haga clic en Configure Driver.

3. En el ment desplegable Available Driver Types, seleccione el driver para su

red.
Red Driver
RS-232 Dispositivos DF1 RS-232
EtherNet/IP Dispositivos Ethernet
DeviceNet Driver EtherNet/IP
UsB Driver USB SmartGuard

4. Configure el driver.

Los ajustes que usted realiza dependen de la red elegida y de si usa una
tarjeta de comunicacion o médulo de interface.

Asegurese de que el driver funciona

1. Verifique el cuadro de didlogo Configure Drivers para asegurarse de que el

driver esté funcionando.

SUGERENCIA

2. Cierre el cuadro de didlogo.

Puede configurar el driver usando la seleccién Remote Subnety
estableciendo la direccion IP'y mdscara en el valor del controlador
SmartGuard. Esto permite al software RSLinx encontrar rapidamente

3. Abra el cuadro de didlogo RSWho.

4. Haga doble clic en el driver para ver la red.
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Conexion del controlador
SmartGuard 600 a la red
EtherNet/IP
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IMPORTANTE

Los controladores SmartGuard no deben conectarse directamente a ninguna red
que no esté protegida contra intrusiones externas. Por ejemplo, no conecte el
controlador SmartGuard 600 a una red Ethernet que no esté protegida mediante
un cortafueqos u otras medidas de sequridad.

Establecimiento de la direccion IP

Para configurar el controlador, defina la direccién IP, la méscara de subred y el

gateway.

Parametros EtherNet/IP

Parametro
EtherNet/IP

Descripcion

IP Address

La direccidn IP identifica de manera tinica el controlador. La direccion IP tiene el formato
xoexxxx.xx. donde cadaxxx es un ndmero entre 0 y 255. Los siguientes valores
reservados no pueden usarse:

e 127.0.0.1
e 0000
e 255.255.255.255

Subnet Mask

Fl direccionamiento de subred es una extension del esquema de direccién IP que permite
a unssitio usar un solo 1D de red para multiples redes fisicas. £l encaminamiento fuera

del sitio contintia con la division de la direccion IP en un ID de red y un ID de anfitrién
mediante la clase. Dentro de un sitio, la mdscara de subred se usa para subdividir la
direccion IP en una porcién de ID de red personalizada y una porcién de ID de anfitrién.
Este campo estd establecido en 0.0.0.0 de manera predeterminada.

Si cambia la mdscara de subred de un controlador ya configurado, deberd desconectar
y volver a conectar la alimentacion eléctrica para que el cambio surta efecto.

(Gateway

Un gateway conecta redes fisicas individuales en un sistema de redes. Cuando un nodo
necesita comunicarse con un nodo de otra red, un gateway transfiere los datos entre las
dos redes. Este campo estd establecido en 0.0.0.0 de manera predeterminada.

Usted puede configurar el controlador mediante dos opciones: configurarlo
mediante el software RSLinx Classic o mediante una utilidad BOOTP. Consulte
la pdgina 54 para usar BOOTP o la pdgina 57 para usar el software RSLinx.
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Uso de BOOTP para establecer la direccién IP

BOOTP (protocolo bootstrap) es un protocolo de bajo nivel usado por los nodos
TCP/IP para obtener informacion sobre la puesta en marcha. Una direccién IP
no se establece hasta que se haya recibido una respuesta BOOTP. BOOTP

le permite asignar dindmicamente direcciones IP a procesadores en el vinculo
Ethernet.

Para usar BOOTDP, debe existir un servidor BOOTP en la subred Ethernet local.
El servidor es una computadora que tiene instalado el software de servidor
BOOTP y lee un archivo de texto que contiene informacién de red de cada uno

de los nodos de la red.

El archivo de configuraciéon BOOTP del sistema debe actualizarse para
responder a las peticiones de servicio provenientes del controlador SmartGuard.
En el estado predeterminado (la condicién en que se entrega), el controlador
SmartGuard requiere el uso de un servidor BOOTP para establecer su
direccién IP.

Consulte la seccion Establecimiento de la direccién IP para conocer los
parametros que deben configurarse.

SUGERENCIA Sg pugde usar cuglquier servidgr BOOTP disponible comercialmente.
Sino tiene capacidades de servidor BOOTP en su red y desea configurar
dindmicamente el controlador SmartGuard, puede descargar el servidor

BOOTP gratuito de Rockwell Automation BOOTP en
http://www.rockwellautomation.com/rockwellsoftware/download/.

Cuando BOOTP esta habilitado, se producen los siguientes eventos durante el
encendido:

e El procesador difunde un mensaje de peticiéon BOOTP que contiene su
direccién de hardware a través de la red o subred local.

e Elservidor BOOTP compara la direccién de hardware con las direcciones
en sus datos histéricos.

e Elservidor BOOTP envia un mensaje de vuelta al procesador con la
direccién IP y otra informacion de red que corresponde a la direccion de
hardware que recibié.

Con todas las direcciones de hardware e IP en una ubicacidn, usted puede
cambiar las direcciones IP en el archivo BOOTP Configuration si necesita
cambiar su red.

La peticion BOOTP puede inhabilitarse al desmarcar el parametro BOOTP
Enable en la ficha Port Configuration. Cuando BOOTP Enable est4 desmarcado
(inhabilitado), el controlador SmartGuard utiliza los datos de configuracién de
canal existentes.
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IMPORTANTE Cuando se usa el protocolo BOOTP para establecer la direccién IP en un controlador
SmartGuard, el controlador SmartGuard debe recibir una direccién IP inicial

proveniente del servidor para que el protocolo BOOTP pueda desactivarse. Este
puede inhabilitarse usando la funcion Module Configuration en el software RSLinx.

Use la utilidad BOOTP de Rockwell

La utilidad BOOTP de Rockwell es un programa auténomo que incorpora

la funcionalidad del software BOOTP estandar con una interface grafica

fécil de usar. Puede descargarlo en
http://www.rockwellautomation.com/rockwellsoftware/download/.

El dispositivo debe tener BOOTP habilitado (opcién predeterminada de fibrica)
para usar la utilidad.

Para configurar su dispositivo usando la utilidad BOOTTP, realice los pasos
siguientes:

1. Ejecute el software BOOTP.

En el panel BOOTP Request History verd las direcciones de hardware de
los dispositivos que emiten peticiones de BOOTP.

JRRTES

File Tools Help

— Request History
Clear History | Add to Relation List |

hir;min; zec) | Type | Ethernet Address [MAC) | IP &ddress ‘ Hostname -
BOOTP 000008320543
BOOTP  O0:00:04:32:05:43 ]
BOOTP 000008320543
BOOTP i 3

r Relation List
New | Dete | Eresiz BT | |Encbie DHER | Disatie BTp/oHcp |
Ethernet Address (MAC) | Type | IP &ddress | Hasthame | Description
Statu Entries
’VUnab\e to gervice BOOTP request from O0;00:04;32:06:43, ‘ ( Oof 258_‘
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2. Haga doble clic en la direccién de hardware del dispositivo que desea

configurar.

Ver4 la ventana emergente New Entry con la direccién Ethernet (MAC)

del dispositivo.

hewbntry ]

Ethernet Address [MAC):
IF Address:

Hostname:

Description;

00:00:0A:32:06:43

192 . 168 . 1 . 30

—
——

Cancel

Introduzca la direccion IP (las opciones Hostname y Description son
opcionales) que desea asignar al dispositivo y haga clic en OK.

El dispositivo se anadird a Relation List, mostrando la direccion Ethernet
(MAC) y la direccién IP, mascara de subred y gateway correspondientes

(cuando sea procedente).

i
Eile Tools Help
~Fiequest Histor
Clean History | Add o Relation List |
[heminses) | Typs | Ethemet Addiess (MAC) | IF Addiess | Hostname |
93256 BODTP  00:00:06:32.05:43 192.168.1.30 -
33255 BOOTP  O0:00:04:32:05:43
33254 BODTP  00.00:06:32 05:43
93253 BOOTP  00.00:06:32.05:43
93252 BODTP  00:00:06:32.05:43
33251 BODTP  00:00:04:32.05:43
93250 BODOTP  00:00:04:32:05:43 El
~Fislation L
New || Delte || Enablz BOTP | Enekl= BHER | | Disable BOSTR/BACE |
Ethemet Address MAC) [ Type | IP Address [ Hostrame [ Description
00.00:08:32.05.43 BOOTP  192168.1.30
atu Enii
Sent 192.168.1.30 to Ethemet address 00:00:04:32:06:43 | [1 of 2566 ‘
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Use el software RSLinx para establecer la direccién IP

Después de haber usado la utilidad BOOTP para establecer inicialmente la
direccién IP de un controlador SmartGuard 600 nuevo, podra usar el software
RSLinx para cambiar la direccién IP. Si esta es la funcionalidad que desea,
asegurese de inhabilitar la utilidad BOOTP en el controlador SmartGuard.
De otra manera, cada vez que conecte la alimentacion eléctrica al controlador
SmartGuard, este se activara en el modo BOOTDP.

Para usar el software RSLinx para configurar los pardmetros de direccién IP en el
controlador 1752-L24BBBE, realice este procedimiento.

1. Asegurese de que el controlador 1752-L24BBBE est¢ instalado y activado.
2. Inicie el software RSLinx.

3. En el ment desplegable Communications, seleccione RSWho.

Communications Sl ey Slel e

Configure Drivers...
Configure Shorteuts. ..

Aparece el cuadro de didlogo RSWho.

"Q.\ RS5Linx Classic Gateway - [R5%Who - 1] ] 10O x|
=% Fle Edt ‘iew Communications Station DDEfOPC Security Window Help — |5
X
= & &8 Bliz] x|
¥ Autabrowse Hefresh I ) Mot Browsing
-8, Workstation, USMAYBAPROSAK]
Mg Linx Gateways, Ethernet %
Devicehlek
Devicehlek
For Help, press F1 08, 4

4. Desplacese en RSWho hasta la red Ethernet.

5. Haga clic con el botén derecho del mouse en el controlador SmartGuard
y seleccione Module Configuration.

E)-#5 AB_ETHIP-1, Ethernet
R ool 197, 165, 1,5
F-Zz AB_SmartGuard-

Remaowve

Driver Diagnostics
Configure Driver

Device Properties
Module Skatistics
Maodule Canfiguration
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SUGERENCIA

La opcion Module Configuration también se muestra cuando se ve el
controlador SmartGuard mediante el software DeviceNet, pero |a
configuracion IP se aplica solo cuando se ejecuta directamente desde

la red EtherNet/IP

Aparece el cuadro de didlogo Module Configuration.

1752-124BBBBE Configuration

Genera Pott Configuration |

Network Conlig Typ
’V  Btalig " Dynamic

| Use DHEP to abtain netwark corfiguration.
& Use BOOTP to obtsin network configuration

IP Address; 192 168

Network bask E-EE
Gateway Addiess: 0 [
Primary Name ] T
Server.

Secondary Mame ] T

Server.

Domain tame:
Host Name:

¥ Auto-negotiate port speed and duplex
Curent Port Speed: 100

Current Dyple:c Full duplex 2

{Changes to Port Speed and Dupler require module resst )

Status: [Network Interface Configued

0K | Cancel Apply

Hel

6. Haga clic en la ficha Port Configuration.

7. Para Network Configuration Type, haga clic en Static para asignar
permanentemente esta configuracién al puerto.

IMPORTANTE

Siselecciona Dynamic, cuando se desconecte y reconecte Ia alimentacion
eléctrica, el controlador borrard la configuracion IP actual y continuard
enviando peticiones BOOTP. Consulte la pdgina 55 para obtener més

informacion.

a. En el campo IP Address, escriba la direccién IP.

b. En el campo Network Mask, escriba la direccién de méscara de red.

c. En el campo Gateway Address, escriba la direccion de gateway o déjela

con ceros.

d. En el campo Primary Name Server, escriba la direccidn del servidor de
nombres primario, o déjela con ceros.

e. En el campo Secondary Name Server, escriba la direccion del servidor
de nombres secundario, o déjela con ceros.

f. En el campo Domain Name, escriba el nombre de dominio o déjelo en

blanco.

g. Enel campo Host Name, escriba el nombre de la computadora principal
o ‘SmartGuard ENIP’
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8. Configure los ajustes de puerto.

A Entonces

Usar los ajustes predeterminados para velocidad | Deje marcadas la casilla de seleccién Auto-negotiate port speed and duplex.

de puerto y ddplex
Importante: £ ajuste predeterminado de velocidad de puerto es 100, y el ajuste predeterminado de
duplex es Full.

Configurar manualmente los ajustes de a. Desmarque las casillas de seleccién Auto-negotiate port speed and duplex.

velocidad de puerto y ddplex.
b. En el meni desplegable Current Port Speed, seleccione una velocidad de puerto.

¢. Enel meni desplegable Current Duplex, seleccione Half Duplex.

9. Haga clicen OK.

Conexionen puente a traves de El controlador 1752-L24BBBE cuenta con la capacidad de conectar en puente o
d encaminar la comunicacién a varios dispositivos, dependiendo de las capacidades
redes de la plataforma y los dispositivos de comunicacién.

Un puente existe cuando hay una conexion entre los dispositivos de
comunicacién en dos redes. Por ejemplo, un dispositivo puente tiene conexiones
tanto EtherNet/IP como DeviceNet, y habilita el dispositivo 1 en la red
EtherNet/IP para comunicarse con el dispositivo 2 en la red DeviceNet a través
del puente.
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Red EtherNet/IP a una red DeviceNet

Esta es una conexion entre la red EtherNet/IP y la red DeviceNet. El controlador
SmartGuard le permite usar su computadora personal conectada a la red
EtherNet/IP para configurar el médulo 1791DS en la red DeviceNet con una
conexién en puente a través del controlador SmartGuard.

La capacidad de conexion en puente del controlador SmartGuard es limitada. Se
ha disefiado para configurar los médulos DIO de sequridad en otra red, pero no
debe usarse para programar otros PLC; ademds, no debe usarse como dispositivo
de conexion en puente durante el funcionamiento de la maquina.

Red EtherNet/IP a una red DeviceNet

PanelView Plus

CompactLogix

MicroLogix 1400

Red EtherNet/IP

| SmartGuard como puente
EtherNet/IP

Red DeviceNet

1791DS-IB8X0BV4
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Vinculo de puente EtherNet/IP a una red DeviceNet

"Q\ RSLinx Classic Gateway - [RSWho - 1]

=% File Edit Yiew Communications

Station DDE/OPC  Security Window Help

=| | 18| Blie] ¥|

Red EtherNet/IP —————pp

Red DeviceNet

Puente DeviceNet en el
mismo sistena 1756

Puente EtherNet/IP
en el sistema 1756

v Autobrowse Hefresh I 2y

Browsing - node 26 not found

=18, workstation, USMAYEAPROSAKL

+ @ Linx Gateways, Ethernet

- AB_DF1-1, DF1

@ BE_ETH-1, Ethernet

= 192.168.1,30, 1752-L24BE6E, 1752-L24BEEBE

s

00, 1756-DNE

H : 01, 1752-L24BBEE
w5 AB_ETHIP-1, Ethernet

&5 AE_SmartGuard-1, Devicelet
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For Help, press F1

Juli] o1
1756-DNE 1752-L24BBBE

[ [ [mitsi
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Mroogix MO

Puerto USB a la red EtherNet/IP

El controlador SmartGuard es compatible con la conexién en puente desde el
puerto USB ala red EtherNet/IP. Sin embargo, recomendamos no usar esta
funcién y, en lugar de ello, conectarse directamente a la red EtherNet/IP para
configurar dispositivos que no sean el controlador SmartGuard.

El controlador SmartGuard solo puede examinar la subred Ethernet a la cual
esta conectado. Usted podria examinar un controlador MicroLogix 1400

o un controlador CompactLogix, pero no podria examinar un controlador
ControlLogix porque no puede encaminarse mas alla del médulo 1756-ENBT
en el chasis ControlLogix.

Puerto USB a la red EtherNet/IP

SmartGuard como
puente EtherNet/IP.

[Switch |

19918980 B

PanelView Plus CompactLogix
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Administracion del nimero de red de sequridad

Tema Pagina
Formatos de ndmero de red de sequridad (SNN) 63
Asignacion del ndmero de red de sequridad (SNN) 65
Establezca el ndmero de red de sequridad (SNN) en todos los nodos de 65
sequridad

Incoherencia de nimeros de red de sequridad (SNN) 67
(Cambios en el nimero de red de sequridad (SNN) y la direccion de nodo 67

Cada dispositivo DeviceNet Safety debe configurarse con un nimero de red de
seguridad (SNN). La combinacién del SNN y la direccién de nodo DeviceNet
proporciona un identificador tnico para cada nodo de seguridad en una red
industrial compleja. Este identificador tnico evita que los datos destinados para
una direccién de nodo receptor especifica en una subred DeviceNet sean
dirigidos incorrectamente y aceptados por un nodo con la misma direccién de
nodo en una subred DeviceNet diferente.

Los nimeros de red de seguridad asignados a cada red de seguridad o subred de la

red tienen que ser unicos. Usted debe estar seguro de que un nimero de red de

seguridad (SNN) tinico se ha asignado a cada red DeviceNet que contiene nodos

de seguridad.

El nimero de red de seguridad (SNN) puede asignarse mediante el software
(basado en tiempo) o puede ser asignado por el usuario (manual). Estos dos
formatos de SNN se describen en las secciones siguientes.
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Numero de red de seguridad basado en tiempo (recomendado)

En el formato basado en tiempo, el nimero de red de seguridad (SNN) representa
la fecha y hora en que se gener6 el nimero, segtin la computadora personal que
ejecuta el software RSNetWorx for DeviceNet.

Set Safety Network Number: 00, 1752-L24BBE [F1E3
FEormat:
Generate |

(:. e
E/26/2006 8:33:21.637 &k
' Manual

Weyizef et I [Decimal]
HMurber:

3133_02E8_ATES [Hex) Caopy |
Easte |

QK I Cancel Help

Nimero de red de sequridad (SNN) manual

En el formato manual, el SNN representa valores decimales escritos de 1...9999.

Set Safety Metwork Mumber: 00, 1752-L.24BBE [ B3

FEormat:
" Time-based [Gererate |
&

Weyizef et IU [Decimal]
HMurber:

0005_0000_0000 [Hex) Copy |
Baste |

Uninitialized 5 afety Metwork Mumber.

QK I Cancel Help

SUGERENCIA Haga clicen Copy encel cuad'ro de didlogo Set Safety Network Number para copiar
el SNN al portapapeles de Windows.
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Asignacion del nimero de red de
seguridad (SNN)

Establezca el nimero de red de
sequridad (SNN) en todos los
nodos de sequridad
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Un SNN puede generarse automdticamente mediante el software RSNetWorx
for DeviceNet, o usted puede asignar uno manualmente. Un SNN generado
automdticamente es suficiente y se recomienda para la mayoria de las aplicaciones.

Automatico (basado en tiempo)

Cuando se anade un nuevo dispositivo de seguridad a la configuracion de red,
se asigna automaticamente un SNN predeterminado mediante el software de
conﬁguracién, como se indica a continuacién.

e Siya existe por lo menos un dispositivo de seguridad en la configuraciéon
de red DeviceNet, a las adiciones de seguridad subsiguientes a dicha
configuracion de red se les asigna el mismo SNN que el dispositivo de
seguridad con la direccién més baja.

e Sino existen otros dispositivos de seguridad en la configuracién de
red DeviceNet, el software RSNetWorx for DeviceNet genera
automdticamente un SNN basado en tiempo.

Manual

La opcién manual se ha previsto para sistemas con un numero reducido de
subredes DeviceNet y redes de interconexién, por si usted desea administrar y
asignar cada SNN de una manera légica de acuerdo con su aplicacion especifica.

IMPORTANTE Siasigna un SNN manualmente, no olvide asequrarse de que la expansion del
sistema no da como resultado una duplicacion de las combinaciones de SNN

y direcciones de nodo.

Para establecer el SNN en un dispositivo de seguridad mediante el software
RSNetWorx for DeviceNet, seleccione el dispositivo en la pantalla gréfica de
hardware y seleccione Set Safety Network Number en el mena Device.

IMPORTANTE (uando ugted estable/ce-el SNN, el dispositivo regresa a su configuracion
predeterminada de fabrica.

Se genera automaticamente un SNN basado en tiempo cuando se anade el primer
nuevo dispositivo de seguridad a la red. A las adiciones subsiguientes a la red se
les asigna el mismo SNN del dispositivo de seguridad con la direccién més baja.
Para la mayoria de las aplicaciones, basta con el SNN basado en tiempo, y es lo
recomendado.
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Siga estos pasos si necesita establecer el SNN para un dispositivo determinado.

1. Haga clic en el dispositivo receptor en la pantalla gréfica de hardware
y seleccione Set Safety Network Number en el mena Device.

L7 *DeviceN et dnt - RSHetWorx for DeviceNet

File Edit %iew Metwork | Device Diagnostics Tools Help

2 | =-= | & | #I Uploadfiom Device

Hardware —————————  Download o Device

Communicati [Elazs netance Editar..
DPltoDevic. Re-egister Device...

DSl to Devic
Deviceet 5 Fieset Satety Deyvice,.

Dodge EZLIF Set Fasswond..

DeviceMet to g afety Metwork Mumber. ..

General Purp

Gereric Dev Properties...

|

Fo105-1B12
PPt Safety
C Input

T
!

Hurnan Machine
Inductive Proxin

2. Seleccione Time-based y haga clic en Generate, o seleccione Manual y llene
con un nimero decimal de 1...9999.

Set Safety Metwork Mumber: 02, 1791D5-1B4... [E B3

FEormat:

B/26/2006 8:33:21.637 AM

' Manual

Weyizef et I [Decimal]

HMurber:

3133_02E8_ATRS

o]

[Hex) Copy |

Cancel

Generate |

Baste |

Help

3. Haga clicen OK.

SUGERENCIA Puede usar los botones Copyy Paste del cuadro de die'jlogo.S.et Safety
Network Number para copiar y pegar un SNN entre dispositivos y para

hacer un registro del SNN.

4. Verifique que el indicador de estado de la red esté cambiando répidamente
entre rojo y verde en el dispositivo correcto, y haga clic en OK.

Confirm Safety Network Number: 00, 1791D5-1B

Click OF. to zet the Safety Metwork Mumber in the device.

.

The netwark. statuz LED iz flashing on the device [address 00)
in which the S afety Metwork Mumber will be set.

Cancel

x|
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Incoherencia de ndmeros de red
de sequridad (SNN)

Cambios en el nimero de red de
sequridad (SNN) y la direccion de
nodo
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El software RSNetWorx for DeviceNet compara el SNN fuera de linea con el
SNN en linea durante cada operacién de examen, de un impulso o continua, y
durante las operaciones de carga y descarga. Silos SNN no coinciden, el software
RSNetWorx for DeviceNet indica un error con el SNN. La pantalla grafica de
hardware muestra el simbolo! sobre el icono del dispositivo de seguridad.

Cuando estd en linea, el software RSNetWorx for DeviceNet también verifica si
hay una incoherencia de SNN cada vez que se selecciona el cuadro de didlogo
Device Properties de un dispositivo de seguridad, ya sea desde el ment Device>
Properties o mediante un doble clic en el dispositivo. Si existe una condicién de
incoherencia de SNN, aparece el cuadro de didlogo Safety Network Number
Mismatch.

El cuadro de didlogo Safety Network Number Mismatch muestra el SNN
(dispositivo) en lineay el SNN (software) fuera de linea. Usted puede elegir
cargar el SNN del dispositivo o descargar el SNN fuera de linea para resolver la
incoherencia.

Safety Network Number Mismatch: 02, 1 ?5_:24_ { 1]

A difference existz between the Safety Metwork Mumber of the device in the
online configuration and the device in the offline configuration.

Device Safety Metwork Mumber — Software Safety Metwork Mumber

IDDD‘I_DDDD_03E8

12/3/2004 1:48:32.117 PM DeviceMet: 1000

Do you want to upload the device's Safety Metwork Mumber to update the
zoftware's Safety Metwork Mumber or download the software's Safety
Metwork Mumber to update the device?

Upload I Qownloadl Cancel | Help I

Si el SNN del dispositivo no se ha inicializado, el campo Device Safety Network
Number muestra el SNN predeterminado: FFFF_FFFF_FFFE Cuando el SNN
del dispositivo es FFFF_FFFF_FFFF, el botén Upload aparece atenuado y no
disponible.

Si desea cambiar la direccién del dispositivo de seguridad, el SNN debe
inicializarse, o usted debe restablecer primero el SNN.

Siga estos pasos para restablecer e] SNN.
1. Seleccione el dispositivo en la pantalla grafica de hardware.
2. En el ment Device, seleccione Reset Safety Device.

3. Marque la casilla de seleccion Safety Network Number en el cuadro de
didlogo Reset Safety Device y haga clic en Reset.

Solo los atributos seleccionados en el cuadro de didlogo se restablecen

a sus ajustes predeterminados de fabrica. El restablecimiento de seguridad
solo afecta al dispositivo de seguridad; la configuracion en el proyecto
RSNetWorx no se pierde.
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Consulte Restablecimiento de seguridad (opcional) en la pdgina 46 para
obtener mas informacién acerca de la funcién de restablecimiento de

seguridad.

Después del restablecimiento de sequridad, puede cambiar la direccion
de nodo en el software RSNetWorx for DeviceNet; para ello haga doble
clicen la direccién de nodo del dispositivo de sequridad en la pantalla
gréfica. Después de cambiar la direccion de nodo, haga clic con el boton

derecho del mouse en el dispositivo y haga clic en Download to Device
para restaurar el SNN'y la configuracion del dispositivo de sequridad.
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Configure E/S locales

Tema Pégina
Configure entradas de sequridad locales 69
Configure las salidas de prueba locales 74
Configure salidas de sequridad locales 76

El controlador tiene 16 entradas de seguridad locales compatibles con las
siguientes caracteristicas.

e Diagndstico del circuito de entrada — Las fuentes de impulso de prueba
pueden usarse para monitorear circuitos internos, dispositivos externos
y cableado externo.

o Retardos a la conexién y a la desconexion de entrada — Puede establecer
tiempos de filtro de entrada de 0...126 ms en multiplos del tiempo de ciclo
del controlador. El establecimiento de los retardos a la conexién y ala
desconexién de las entradas reduce la influencia de las vibraciones y el
ruido externo.

IMPORTANTE Los retardos a la conexion y a la desconexion de las entradas deben
agregarse al tiempo de respuesta de E/S. Esto afectard los cdlculos de

tiempo de reaccién del sistema.

Consulte el documento SmartGuard Controllers Safety Reference Manual,
publicacién 1752-RM001, para obtener informacién sobre cémo calcular
los tiempos de reaccién.

® Modo de canal doble — Usted puede establecer el modo de canal doble para
pares de entradas locales relacionados. Cuando el modo de canal doble estd
establecido, pueden evaluarse las discrepancias de tiempo en los cambios de
datos o sefales de entrada entre pares de entradas locales.

Siga estos pasos para configurar entradas de seguridad locales.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el controlador SmartGuard
y seleccione Properties.
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2. Seleccione la ficha Local Input/Test Output.

EX.1752-L24BBB

Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Error History I
General I Safety I Safety Connection | Safety Slave /0 |
Slavel/0 | Local Output Local Input/Test Output

" Error Latch Time

| 10002 0-85530ms default: 1000ms |

General | On0ff Delay/Discrepancy Timel Test Dutputl

Mo. | Mame | Mode | Test Source |A
@ 00 Mot Used Mot Used
@0 Mot Used Mot Used
@02 Mot Used Mot Used
@03 Mot Used Mot Used
@ 04 Mot Used Mot Used
@ 05 Mot Used Mot Used
@ 05 Mot Used Mot Used | |
@07 Mot Used Mot Used
@ 08 Mot Used Mot Used
@09 Mot Used Mot Used
@10 Mot Used Mot Used LI
Edi. | Adustthe valid ON/DFF delays with cycle time value. |

()8 I Cancel |

Appl | =] |

3. Establezca el tiempo de enclavamiento de error.

El tiempo de enclavamiento de error se aplica a todas las entradas de

seguridad y salidas de prueba. Establece el tiempo para enclavar el estado

de error cuando ocurre un error en una entrada o salida. Atn si se elimina
el error, el estado de error siempre estara enclavado segun el tiempo de
enclavamiento de error configurado. El tiempo de enclavamiento de error
se establece entre 0...65,530 ms en incrementos de 10 ms. El ajuste
predeterminado es 1000 ms.

4. Seleccione un terminal de entrada de seguridad y haga clic en Edit.

Edit Local Input Terminal

1/0 Comment :

Channel Mode : I Mot Uzed

Tlest Sourse s INot Uzed

Off On Delay:l D_Ig ms
On foDeIay:I D_Ig me

— Dual Channel

Channel Mode : ISingIe Channel

[iserepancy Time I D_,::' e

E3
fl
=
=l
Cycle Time
4.0 ms
=
()8 I Cancel |

S. Escriba un comentario de E/S.

El comentario de E/S aqui escrito se usa como nombre de tag de E/S en el

editor de l6gica.
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6.

Establezca el modo de canal para la entrada de seguridad.
Modo de canal Descripcion
No se usa El canal de entrada no estd conectado a un dispositivo externo. Esta es la opcién

predeterminada.

Impulso de prueba Use este modo cuando tenga un circuito de entrada de Categoria 4. Este modo
desde salida de supone que usted ha conectado su dispositivo de entrada a una fuente de prueba
prueba deimpulso y lo ha cableado a este terminal de entrada. Esto permite detectar
cortocircuitos con la linea de la fuente de alimentacion eléctrica (lado positivo),
fallos de tierra fisica y cortocircuitos con otras lineas de sefiales de entrada
(cortocircuitos de canal a canal). El controlador debe saber que la sefial de entrada
se estd sometiendo a prueba de impulso; de lo contrario pueden ocurrir falsos
disparos.

Vea el Ejemplo: Canal de entrada como impulso de prueba desde salida de prueba

enla pdgina 73.
Se usa como entrada | Use este modo para conectarse a un dispositivo de sequridad con una salida de
de sequridad semiconductor, tal como una cortina de luz.

Se usa como entrada | Use este modo para conectarse a un dispositivo estandar (no relacionado con la
estandar sequridad).

Si usted establece el modo de canal en impulso de prueba desde la salida de
prucba, seleccione la salida de prucba para uso en combinacion con la
entrada de seguridad; para ello selecciénela de la lista desplegable Test
Source.

SUGERENCIA El modf).de canal de la salida de prueba seleccionada se establece
automdticamente en Pulse Test Output.
Establezca el modo de canal doble y el tiempo de discrepancia.

El ajuste del modo de canal doble permite evaluar el estado de dos entradas
y reflejarlas en los tags de E/S. El tiempo de discrepancia entre cambios

en el estado de dos entradas también puede evaluarse. Las combinaciones
que pueden establecerse estan previamente definidas. El tiempo de
discrepancia puede ajustarse entre 0...65,530 ms en incrementos de

10 ms. Ambas entradas deben cambiar de estado dentro del tiempo

de discrepancia; de lo contrario ocurrird un error.

Modo de canal Descripcion
(anal individual Fl terminal de entrada de sequridad se usa independientemente.
(anal doble equivalente El terminal de entrada de sequridad se usa como canal doble

equivalente con una pareja de terminales de entrada de sequridad.

(anal doble complementario Fl terminal de entrada de sequridad se usa como canal doble
complementario con una pareja de terminales de entrada de
sequridad.

El controlador acepta blogues de funciones con funcionalidad equivalente
al modo de canal doble. En muchos casos, la anunciacién y la resolucion
de fallos del sisterma son mds faciles cuando los blogues de funciones
se usan para detectar fallos en lugar del hardware SmartGuard. Si desea

usar los bloques de funciones para detectar fallos del sistema, las
entradas de sequridad deben configurarse como canal sencillo.
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9. Especifique un tiempo de retardo a la conexién y un tiempo de retardo a la
desconexion.

El rango valido es 0...126 ms, pero el tiempo de retardo debe ser un
multiplo del tiempo de ciclo.

El valor 6ptimo para el tiempo de ciclo del controlador se calcula
automdticamente sequn los ajustes de los pardmetros y los programas de
aplicacion. Por lo tanto, establezca por dltimo los tiempos de retardo a la
conexion y a la desconexién.
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Ejemplo: Canal de entrada como impulso de prueba desde salida de prueba

Para el siguiente diagrama de cableado, el modo de canal debe configurarse como
impulso de prueba desde la salida de prueba, tal como se muestra.

oo

®

11121
=

2@4?{

® @9 (2 @9
® @ @ w o o

S2 k-

Edit Local Input Terminal x|

140 Comment : IE-Stop IM Channel &

Channel Mode : I Test pulze from test out

Ll

Test Source : I Test Dutputl

[ On Delay 10 e Cycle Time
5.0 ms
On foDeIay:I 1D_I; -

Ll

— Dual Channel

Channel Mode : ISingIe Channel

[izerepane Time I D_,; e

=

Cancel |

[ o ]
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Ajuste automatico de los tiempos de retardo a la conexion y a la desconexion

Silos pardmetros que afectan el tiempo de ciclo se cambian después de haber
establecido los tiempos de retardo a la conexidn y a la desconexién, es posible que
no pueda cerrar el cuadro de didlogo Controller Properties debido a un error en
la seleccion de pardmetros. Si ocurre esto, usted puede reajustar los tiempos de
retardo a la conexion y a la desconexion con base en el tiempo de ciclo; para ello
use el botdn Adjust valid ON/OFF delays with cycle time value de la ficha Local

Input/Test Output.
£Z. 1752 L 24BBB 2] x]
Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Emor Hiztory |
General I Safety I Safety Connection | Safety Slave |/0 |
Slave 110 I Local Dutput Local Input/T est Output
Error Latch Time
’7 1000 s (0- 85530 me  default: 1000 ms ]
General | On0Off Delay/Disciepancy Timel Test Dutput I
No. | Name | Mode | Test Source | =
@ 00 Mat Used Mot Used
@ 0 Mot Used Mot Used
@02 Mot Used Mat Used
- Jux] Mat Used Mat Used
@04 Mat Used Mat Used
@05 Mat Used Mat Used
@& 06 Mot Used Mot Used _
@ 07 Mot Used Mot Used
@ 03 Mot Used Mot Used
@ 09 Mot Used Mot Used
@10 Mot Used Mat Used LI
Edt... |@ust the valid ON/FF delays with cycle time VaIL;D
| oK I Cancel r Spply | HElZ |

cOnfigure las salidas de prueba Estas cuatro salidas de prueba independientes pueden usarse en combinacién con
local entradas de seguridad. También pueden establecerse para uso como terminales de
ocales salida estandar. Las caracteristicas de la salida de impulso de prueba se listan a
continuacion.

® Monitoreo de corriente para la ldmpara de muting — Puede detectarse un
cable desconectado o una bombilla de luz quemada para el terminal T3
solamente.

® Deteccidn y proteccion contra sobrecorriente — Para proteger el circuito,
se bloquea una salida cuando se detecta sobrecorriente.

ATENCIGN Las salidas con impulso no deben usarse como salidas relacionadas con la
sequridad (por ejemplo, para el control de accionadores relacionados con la

sequridad) porque no tienen clasificacion de sequridad.

74 Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009



Configure E/S locales

Capitulo 6

Publicacién 1752-UMO01D-ES-P — Abril 2009

Siga estos pasos para configurar una salida de prueba.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el controlador SmartGuard

y seleccione Properties.

2. Seleccione la ficha Local Input/Test Output.

Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Error History I

General I Safety I Safety Connection | Safety Slave /0 |
Slavel/0 | Local Output Local Input/Test Output

Error Latch Time

{ [7000=] s (0-65530ms defaut: 1000 ms)

General | On0ff Delay/Discrepancy Timel Test Dutputl

Mo. | Mame | Mode | Test Source |A

@ 00 Mot Used Mot Used

@0 Mot Used Mot Used

@02 Mot Used Mot Used

@03 Mot Used Mot Used

@ 04 Mot Used Mot Used

@ 05 Mot Used Mot Used

@ 05 Mot Used Mot Used | |

@07 Mot Used Mot Used

@ 08 Mot Used Mot Used

@09 Mot Used Mot Used

@10 Mot Used Mot Used LI
Edi. | Adustthe valid ON/DFF delays with cycle time value. |

QK I Cancel | Lol | Helg |

3. Establezca el tiempo de enclavamiento de error.

El tiempo de enclavamiento de error se aplica a todas las entradas de
seguridad y salidas de prueba. Establece el tiempo para enclavar el estado

de error cuando ocurre un error en una entrada o salida. Aun si se elimina

el error, el estado de error siempre estara enclavado segun el tiempo de

enclavamiento de error configurado. El tiempo de enclavamiento de error

se establece entre 0...65,530 ms en incrementos de 10 ms. El ajuste

predeterminado es 1000 ms.

4. Seleccione la ficha Test Output.

5. Seleccione un terminal de salida de prueba y haga clic en Edit.

EX.1752-L24BBB

Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Error History I
General I Safety I Safety Connection | Safety Slave /0 |
Slave 140 | Local Dutput Local Input/Test Output

| 10002 0-85530ms default: 1000ms |

Generall OnOff Delay/Discrepancy Time  Test Dutput |

" Error Latch Time

Mo. | Mame | Mode |
i} Mot Used
01 Mot Used
0z Mot Used
03 Mot Used
Edi. | Adustthe valid ON/DFF delays with cycle time value. |

QK I Cancel Lol | Helg |
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6. Escriba un comentario de E/S.

El comentario de E/S aqui escrito se usa como nombre de tag de E/S en el
editor de logica.

Edit Test Output Terminal x|
1/0 Comment : I
Test Dutput Mode : INot Used j

()8 I Cancel |

7. Seleccione un modo de salida de prueba de la lista desplegable.

Modo de salida de Descripcion

prueba

No se usa La correspondiente salida de prueba no se usa.

Salida estandar Seleccione este modo cuando se conecte a la salida desde una ldmpara de
muting o controlador ldgico programable. Esta salida se usa como salida de
monitor.

Salida de prueba de Seleccione este modo cuando conecte un dispositivo con una salida de

impulso contacto en combinacion con una entrada de sequridad.

Salida de ldmpara de Seleccione este modo para especificar una salida de ldmpara de muting.

muting Este ajuste solamente es compatible con el terminal T3. Cuando la salida estd
activada, puede detectarse una desconexién de la ldmpara de muting.

El controlador tiene ocho salidas de seguridad locales compatibles con las
funciones listadas a continuacidn.

e Diagndstico de circuito de salida — Los impulsos de prueba pueden usarse
para diagnosticar los circuitos internos del controlador, los dispositivos
externos y el cableado externo.

e Deteccién de sobrecorriente y proteccién contra sobrecorriente — Para
proteger el circuito, se bloquea una salida cuando se detecta sobrecorriente.

¢ Modo de canal doble — Ambas salidas emparejadas pueden establecerse en
un estado de seguridad cuando ocurre un error en cualquiera de las dos
salidas locales emparejadas, sin depender del programa de usuario.

Siga estos pasos para configurar una salida de seguridad local.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el controlador SmartGuard
y seleccione Properties.

2. Seleccione la ficha Local Output.
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3. Establezca el tiempo de enclavamiento de error.

El tiempo de enclavamiento de error se aplica a todas las salidas de
seguridad. Establece el tiempo para enclavar el estado de error cuando
ocurre un error en una entrada o salida. Adn si se elimina el error, el estado
de error siempre estard enclavado segtin el tiempo de enclavamiento de
error configurado. El tiempo de enclavamiento de error se establece entre
0...65,530 ms en incrementos de 10 ms. El valor predeterminado es

1000 ms.
EX.1752-L24BBB
Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Error History
General I Safety | Safety Connection I Safety Slave /0
Slave [/0 Local Output | Local Input/Test Qutput

| OO0 s (0-e5830ms defauit: 1000 ms)

" Error Latch Time

General |

Mo. | Mame | Mode |
@ o Mot Used

@0 Mot Used

@ 02 Mot Used

@0z Mot Used

@ 04 Mot Used

@05 Mot Used

@ 05 Mot Used

@07 Mot Used

Edit... |
QK I Cancel | Lol | Helg |

4. Seleccione un terminal de salida de seguridad y haga clic en Edit.

Edit Local Output Terminal x|
1/0 Comment : I
Channel Mode : INot Uszed j
— Dual Channel
Channel Mode : IDuaI Channel j
()8 I Cancel |

S. Escriba un comentario de E/S.

El comentario de E/S aqui escrito se usa como nombre de tagde E/S en el
editor de logica.
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6. Establezca el modo de canal para la salida de seguridad.

Modo de canal Descripcion
No se usa El terminal de salida no estd conectado a un dispositivo de salida.
Sequridad Unimpulso de prueba no se envia cuando la salida estd activada.

(uando la salida estd desactivada, pueden detectarse cortocircuitos
con lalinea de la fuente de alimentacion eléctrica. También pueden
detectarse fallos de tierra.

Prueba de impulso de Se envia un impulso de prueba cuando la salida estd activada.
sequridad Esto permite detectar cortocircuitos con a linea de la fuente de
alimentacion eléctrica (lado positivo), independientemente de que la
salida estd activada o desactivada. También pueden detectarse fallos
de tierra y cortocircuitos entre las sefiales de salida.

IMPORTANTE Si se esta‘blece una prueba Qe impulso de seggridad, se envia una
sefial de impulso de desactivacién (ancho de impulso de 580 ps)
para diagnosticar el circuito de salida cuando la salida de sequridad
se activa. Verifique el tiempo de respuesta de entrada del

dispositivo de control para asegurarse de que este impulso de salida
no causard un mal funcionamiento.

7. Establezca el modo de canal doble para la salida de seguridad.

El ajuste del modo de canal doble permite detectar un error si las dos
salidas de un programa de usuario no son equivalentes. Si se detecta un
error en uno de los dos circuitos de salida, ambas salidas al dispositivo
se desactivardn.

Ajustes del modo de canal doble de salida

Modo de canal Descripcion
(anal individual El terminal de salida de sequridad se usa independientemente.
(anal doble El terminal de salida de sequridad estd emparejado con otro terminal de

salida. La salida puede activarse cuando tanto la salida como la salida de
sequridad emparejada son coherentes.
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Configure el controlador para comunicacion DeviceNet

El controlador SmartGuard puede funcionar simultdneamente como maestro de
seguridad, esclavo de seguridad o esclavo esténdar.

Tema Pégina
Establecimiento del controlador como maestro de sequridad 79
Establecimiento del controlador como esclavo de sequridad 90
Establecimiento del controlador como esclavo estandar DeviceNet 98
Lectura y escritura hacia y desde el controlador SmartGuard a una interface 103
PanelView Plus

Como maestro de seguridad, el controlador puede realizar comunicacién de E/S
de seguridad con hasta 32 conexiones, usando para ello hasta 16 bytes por
conexion. Las conexiones pueden ser de difusion simple o multidifusion.

Los diferentes tipos de médulos de E/S distribuidas de seguridad consumen
diferentes cantidades de las 32 conexiones disponibles. Por ejemplo, un médulo
de entrada solamente puede consumir 1 de las 32 conexiones (conexién de
entrada), mientras que un médulo con entradas y salidas puede consumir 2 de las
32 conexiones de seguridad (1 conexién de entraday 1 conexidn de salida).

La configuracion del médulo también determina cudntas conexiones de
seguridad consume. Por ejemplo, el médulo 1791DS-IB12 tiene 12 entradas de
seguridad, ninguna salida de seguridad y 4 salidas estindar o de prueba de
impulsos. Si este médulo estd configurado para entradas de seguridad solamente,
consumira 1 conexién de seguridad. Sin embargo, si este médulo estd configurado
para usar entradas de seguridad y salidas estindar, consumird 2 conexiones de
seguridad. En tltima instancia, el nimero y tipo de médulos de E/S distribuidas
de seguridad conectadas al controlador SmartGuard determinard el nimero
maximo de médulos que puede controlar el controlador.

Para cada conexién en la red de seguridad DeviceNet se establece una relacién
maestro-esclavo, independiente de la comunicacién maestro-esclavo en la red
DeviceNet estandar. Esto permite al controlador que es el maestro de seguridad
controlar las conexiones de seguridad.
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Controlador SmartGuard como maestro de seguridad

Controlador SmartGuard
— Originador de sequridad

Conexiones de sequridad

=

i

Médulos CIP Safety I/0

-

Configure los receptores CIP Safety I/0 en la red DeviceNet

Para configurar el médulo, haga doble clic en el médulo en la pantalla grafica,
o haga clic con el botén derecho del mouse en el médulo y seleccione Properties.

Salida, entrada de sequridad y pardmetros de prueba

Los pardmetros de seguridad se configuran mediante la ficha Safety
Configuration del cuadro de didlogo Module Properties.

1791D5-IB12 12Pt Safety DC_Input 2=l
Farameters I 140 Data | EDS File I
General | Safety Safety Configuration | Safetyl/0 |

i Select the parameter that you want to configure and
initiate an action uzing the toolbar.

v Groups 5] @ = tdoriitar L 5|
jin] |lf| Parameter | Current Value =
Input Points 00§01
= 5 Input 00/01 Operation Type Single
55 & Input 00/01 Operation Disc.,.  0x10ms
g Input 00 Mode Mot Used Icon Description
9 Input 00 Test Source Mone - - -
P . Indicates that this parameter is read
] Input 00 OFf-=0n Delay Time 0 ms anly.
7 Input 00 On->Off Delay Time 0 ms Indicates that this parameter is a
12 Input 01 Mode Mot Used scaled value,
13 Input 01 Test Source Mone
10 Input 01 OFf-=0n Delay Time  0ms J Indicates that this parameter is linked
(Tt Input 01 On->0fF Delay Time O ms ::iostanother parameter in the parameter
Input Points 02/03 . dl' T —
. ndicates that this parameter is
Input Points 04/05 I* associated to a parameter above
[ Inout Points 06/07 andfor below the selected parameter in
4] | the parameter list,

QK I Cancel Lpply | Help |
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Canal sencillo versus canal doble equivalente o canal doble complementario

Usted puede configurar entradas de los médulos de E/S distribuidas para que
funcionen en el modo de canal sencillo o de canal doble. Esto le indica al médulo
Guard I/O que vea las entradas individualmente (canal sencillo) o como pares
de entradas (canal doble). Las entradas de canal doble pueden configurarse
como equivalentes, donde ambas entradas siempre deben ser iguales, o como
complementarias, donde ambas entradas siempre deben ser opuestas.

Si se configuran como canal doble, el médulo Guard I/O siempre enviara los
datos de canal al controlador SmartGuard como ambos canales LO o ambos
canales HI. Esto significa que nunca se producird el fallo Inputs Inconsistent en
la instruccién SmartGuard.

Si desea que la instruccién SmartGuard realice los diagnésticos de la entrada de
seguridad en los médulos Guard I/O, configure los médulos Guard I/O como
canal sencillo. Esto le permitir4 usar los indicadores de fallo provistos por las
instrucciones SmartGuard en su programa, que es lo que recomendamos.

Si desea realizar los diagndsticos de la entrada de seguridad en el médulo Guard
I/0 con los indicadores de estado del médulo y los bits de estado, y no usar los
diagndsticos de instruccién SmartGuard, configure el médulo Guard I/0 como
canal doble complementario o equivalente.
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Pardmetros de entrada y salida estdndar
Los médulos 1791DS aqui mostrados admiten tanto datos estindar como datos
de seguridad. Configure los pardmetros de entrada y salida estindar mediante la
ficha Parameters del cuadro de didlogo Module Properties.
791D5-IB12 12Pt Safety DC_Inpuk 2=l
General | Safety I Safety Configuration Safety /0
Paramsters | 140 Data | EDS File
i Select the parameter that you want to configure and initiate an
action uging the toolbar.
I~ Groups 54 @ All - | = toritor LSl
10 2| 3] Parameter Current Value =
6 [ ata
67 @ TestOOStatus oK
68 TestO0FaultAction Clear off
62 @ TestODalarm Mo alarm
70 @ Test0lData OFF Icon  Description
71 @ TestDiStatus K @ Indicates that this parameter is read
72 Test01Faultaction Clear off only.
75 @ TestOldlarm Mo alarm é Indicates that this parameter is a
74 & TestD2Data OFF scaled value.
75 @ Test02Status oK - - —
X J Indicates that this parameter is linked
76 TestOzFaultAction Clear off to another parameter in the parameter
77 @ Testozalarm Mo alarm list.
75 @ Test03Data OFF I* Indicates that this parameter is
79 @ TestD3Status QK associated to a parameter above
| and/or below the selected pararneter in
the pararmeter list,
QK I Cancel | Lpply | Help | |
SUGERENCIA Otros dispositivos pueden tener opciones de configuracién diferentes. Para obtener
mds informacion, consulte el manual del usuario correspondiente a su dispositivo.
Descargue las configuraciones de dispositivos
Una vez que haya configurado los pardmetros del médulo de E/S de seguridad
y estindar, descargue la configuracion a los médulos. Para ello, en el software
RSNetWorx for DeviceNet, desde el ment Device, seleccione Download to
Device.
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Configure las conexiones Safety 1/0

Las conexiones Safety I/O se usan para intercambiar datos automaticamente
con los esclavos de seguridad sin necesidad de programacién por parte del
usuario. Para establecer comunicacién de E/S de seguridad con otros esclavos,
debe configurar la conexién al controlador SmartGuard.

1. Enla ficha Safety Connections, haga clic con el botdn derecho del mouse
en el mdédulo de E/S y seleccione Add Connections para mostrar todas las
conexiones disponibles.

[ k3
JL Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput I
JL Mode/Cycle Time I Maintenance | Logic I Error History I
General I Safety Safety Connection | Safety Slave 140 I
791051812
Configured 5 afety Connections: D%Ptlnsnilftew

Select All Devices Cilet !

Add Cor
Au

Ing

to-Add Default Connections

what's this?

El cuadro de didlogo Add Safety Connection le permite configurar una
conexion.

Add Safety Connection 2 x|

Target Device: ID‘I C17DS-B12 12Pt Safety DC_Input

Details... |

Connection Mame:

Connection Type: I Multicast - l

LConfiguration: IEonfiguration sighature must match j

TABE_A4321/11/2005 1:37:19.566 PM

Communicatior P

Bequested Packet Interval [RPI]: I‘I 0 _I; ms

Cormection Feaction Time Limit [CRTLE (800 g
Advanced... |
Add Cancel | Help |

2. Seleccione la conexidn deseada; para ello seleccione Connection Name.

3. Seleccione un tipo de conexidn, ya sea Multicast (conexiones de entrada
solamente) o Point-to-point (conexiones de entrada o salida).

4. Haga clic en Configuration signature must match.
Esta seleccion hara que el controlador SmartGuard incluya la firma de

configuracién al conectarse al médulo de E/S, y el médulo de E/S solo
aceptard la conexion si la firma coincide con la que esté en el dispositivo.

I i noselecciona Coln‘ﬁgurat'ion signature must mgtch, usted serd
responsable de verificar la integridad de la sequridad de su sistema

de alguna otra manera.
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5.

7.

Verifique el limite de tiempo de reaccién de la conexién.

Ellimite de tiempo de reaccién de la conexién corresponde a la antigiiedad
méaxima de los paquetes de seguridad en la conexién asociada. Sila
antigiiedad de los datos utilizados por el dispositivo consumidor supera

el limite de tiempo de reaccion de la conexidn, se producird un fallo de
conexion. Ajuste el limite de tiempo de reaccién de la conexidn; para ello
cambie los valores en RPI 0 en Advanced Communication Properties
como se describe en los pasos 6y 7.

Establezca el intervalo solicitado entre paquetes (RPI).

EI RPI especifica el periodo durante el cual se actualizan los datos a través
de una conexién. EI RPI se introduce en incrementos de 1 msy el
controlador acepta un rango vélido de 5...500 ms con un ajuste
predeterminado de 10 ms. Otros dispositivos receptores pueden tener
restricciones de RPI mds limitadas. Consulte la documentacién de cada
tipo de dispositivo receptor para determinar el rango aceptado y los
valores incrementales.

La modificacién del RPI afecta el limite de tiempo de reaccién de la
conexion. En el caso de las restricciones de temporizacion simples,
normalmente basta con ajustar el RPIL. Sin embargo, para requisitos mas
complejos, haga clic en Advanced para ajustar mis detalladamente los
valores de temporizacién que afectan el limite de tiempo de reaccién de
la conexién.

Establezca la opcién Advanced Safety Connection Properties
(si es necesario).
Advanced Safety Connection Properties K E3

WARNING:
2 Moditying these settings may disrupt netwark

communication. Refer to the zafety manual
and/or contact technical support before
modify these values.

=1 ms

Timeout Multiplier: |2 _,::'

Metwork. Delay Multiplier: 200 _:I % of RE|

Connection Reaction Time Limit [CRTL]: |4D.1 -

Bequested Packet Interval [RPI]: 10

£

Request target device to allocate message IDs [

QK I Cancel | Help |
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¢ Timeout Multiplier — El multiplicador de interrupciones determina
el nimero de RPI que se debe esperar por un paquete hasta declarar
expirado el tiempo de espera de una conexién. Equivale al nimero
de mensajes que pueden perderse antes de que se declare un error de
conexion. Por ejemplo, un multiplicador de interrupciones de 1 indica
que los mensajes deben recibirse en cada intervalo RPL
Un multiplicador de interrupciones de 2 indica que se puede perder
1 mensaje siempre que se reciba como minimo 1 mensaje en 2 veces el
RPI (2 x RPI).

o Network Delay Multiplier — El multiplicador de retardo de red define
el tiempo de transporte de mensaje impuesto por el protocolo de
comunicacién. El multiplicador de retardo de red especifica el retardo
de iday vuelta, del productor al consumidor y del consumidor al
productor. Puede utilizar el multiplicador de retardo de red para reducir
o incrementar el limite de tiempo de reaccién de la conexidn cuando
el tiempo de transporte de mensaje impuesto sea considerablemente
mayor o menor que el RPL

8. En el ment File, seleccione Save para guardar su configuracion.
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Cambie una conexion de E/S

ATENCION

(uando la légica se programa usando mddulos de E/S distribuidas (DIO) con el
controlador SmartGuard, y usted elimina (o elimina y vuelve a afiadir) una
conexion de sequridad a un mddulo DIO, las conexiones de E/S remotas en el
editor de logica se indicardn como no vélidas y podrian ser trasladadas al blogue
de funciones equivocado. Usted no podrd descargar hasta que estos errores sean
corregidos.

Si elimina una conexién a un médulo DIO después de que se haya escrito la
légica, debera regresar a la 16gica y verificar o ajustar los tags en su programa a los
bloques de funciones correctos. Tome nota de las asignaciones y conexiones de
seguridad antes de eliminar o restaurar conexiones. Verifique estas conexiones
antes de ejecutar la l6gica en su aplicacion.

Siga este procedimiento para cambiar sus conexiones de seguridad.

1. Resalte la conexion de E/S que desea cambiar o retirar.

PRI P R S S

. 1752-124BBBE

EtherNet/IP Target VO | LocalOutpit |  Local Input/Test Output
Eror History | EthierNet/IP Emor History
Mode/Cycle Time | Maintenance | Logic
General | Safely Safety Connection I Safety Slave LO | Save 0 | EEEE 1791DS-B12  1791DS-B8XOE j
12Pt Safety  8PU/8Pt Safety
Condiornd Sakoty : 0E 8 X g DC Input DC Input/DC
Name [Data [RPI[CRTL [ Corfig Remove a safety Connecton. je =
=01, 1791051812 12Pt.. | |
[IN] Safety + Combine... 2Bytes 10ms 401  Signat.. 2 1 o1 0
[OUT] Test 1Bye 10ms 401  Signat. 4
=02, 1791D5-1BEX0BS l l
1 [IN] Safety 1Bte 10ms 401  Sgnat.. 1
[OUT] Safety 1Bte 10ms 401  Signat.. 3
~|
< % | oh {Spreagsheet ), Masiew/Slave Conbguaton ), Diagnosties |« | T
P
= OK Cancel Apply Help
- Connection ID 4 contains a Configuration Signature Mismatch Error with the target device at address |
A\ sons:0207 2/17/2009 14:08:56 Address 00: Safety Connection ID 3 contains a Configuration Signature Mismatch Error with the target device at address
&SDNS:OZD? 2{17{2009 14:08:56 Address 00: Safety Connection ID 2 contains a Configuration Signature Mismatch Error with the target device at address
A\ sons:0207 2{17/2009 14:08:56 Address 00: Safety Connection ID 1 contains a Configuration Signature Mismatch Error with the target device at address |
»
b
=
@
b
I
< (% >
Ready Offiine.

2. Hagaclic en el botén X.

Esto le permitira retirar una conexién de E/S.
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En este ejemplo, la préxima vez que vea su ldgica aparecera un cuadro de
didlogo con un mensaje de error.

1 - [[#00] 1752-L24BBBE - Page 1 (297mm x 211mm) ]

28 bR & X * | g ||100% YEXE BB B[P A
‘x| Pagel |
{3 FunctionBlock | &, mput | & oot |
2
(802, [S] P100Data_CO1 p—n*-‘ b B si[800{60) 5] o Name
(%02} [S] Pt01Dats_CO1 ?_-—l.b..

Red Color
indicates
invalid input

was detected

3 Please find it

P apoojoi)isie Nama

() There is invalid address in the Program.

from [Function]-[Find thNd Address] menu.

=

3. Hagaclicen

OK.

4., Para ubicar direcciones no validas, seleccione Function>Find Invalid
Address o ubique todos los tags de E/S con indicacidn roja y haga clic con
el botén derecho del mouse en el tag con indicacidn roja.

%' - [[#00] 1752-L24BBBE - Page 1 (297mm x 211mm) |

Fie Edit View | Functon Page FunctonBlock Help
| U @ | Trensmssenbessage Settng.. i——j' (%% |BaBF A

JumpAddress

[S] safety Input
(5] PtooData_co1
(5] Pto1pata_co1
(5] PtozData_cot
(5] pto3pata_co1
(5] Ptoapata_co1
(5] ProsData_co1
(5] PtosData_co1
(8] Pro7Data_co1

[5) safety Input
(5] Ptoopata_co2
(5] Pto1Data_co2
(5] pto2Data_coz
(5] Pto3Data_co2
(5] ProdData_co2
(5] PtosData_co2
(5] PosData_co2
(8] Ptomata_co2
(5] ptosData_co2
(8] PtosData_co2
(5] Pt10Data_co2
(8] Pt11Data_co2

= iy [201]:1791DS-18 12 12Pt Safety DC_Input

(402) (5] P100D=1a_ €01 B—— @
[#02]; [5] P101Dats_C01 ’_—IJ

w

- |%00}(00) [S] No Name

* L1600} 01) {5] No Name

USED/MAX = (2/254)

[ExecutionTime = 334 [micro sec]
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Aparece el menu desplegable en el tag no valido.

%t - [[#00] 1752-L24BBBE - Page 1 (297mm x 211mm) |

Fie Edt View Function Page FunctionBlock Help

v & B & X

‘| & | |hoo% | & X

Pagel |

{3} FunctionBlock & et | &, Output |
+ an [500]: 17521 24888E
= i [202]:1791DS-188X088 8PY/3Pt Safety DC_]
=) (8] safety Input
(5] PtooData_co1
|5] pto1Data_co1
(5] PtozData_co1
(5] PtozData_co1
(5] Pto4Data_CO1
(5] ptosData_co1
(5] PtosData_CO1
(5] Pto7Data_co1
= & [#01]:1791D51B12 12Pt Safety DC_Input
= (3] safety Input
[5] PtooData_co2
|5] Pto1Data_co2
5] Ptoznata_coz2
(5] Pto3Data_co2
8] Pto4Data_co2
(5] ptosData_co2
(5] ptosData_co2
(5] pto7Data_co2
(5] ptosData_co2

[#02] [S] Pt00Data_CO1 *—.Jh

[£02] [S] Pt01Data_CO1

B mi[#0}{00) [S] No Name.

Lt

Pt00Dats_C02 *——I A

Pi01Dats CO2

5] Ptospata_coz2 Change Color...
(5] pt1ooata_co2 Delete [
15 P iowect0n
4
£ ¥ < .
USED/MAX = (2/254) ExecutionTime = 384 [micro sec] A

5. Haga clic con el botén derecho del mouse en el tag no vélido.

Aparece el ment desplegable Update IO Tag.

El cuadro de didlogo muestra el error de tag con el tag recomendado.

El tag recomendado es una sugerencia del software sobre el punto de E/S
al cudl estaba conectado el tag originalmente. Pero usted debe verificar

y confirmar eso; para ello, haga doble clic en la opcidn sugerida.

Ve e kX

Update 10 Tag

{] FunctionBlock S bput | &
+ o [=00]: 1752124666
= o [202):179105-1B8X08S 8PY/E4
= [5] safety Input
S] Ptoopata_co1
|S] pto1Data_co1
(8] Pto2pata_co1
(8] Pto3Data_co1
[S] PtoaData_co1
[S) PtosData_co1
[S) PtosData_co1
[S) Pto7Data_co1
= oy [201]:1791D5-1812 12t Safe|
= [5] safety Input
|5] ptoopata_co2
|5] pto1Data_co2
5] PtozData_coz
5] Pto3Data_c02

P: FE Hame Recommend 10T, 110

E-STOP[#01]In (02) | [#01}:17910S-1B12 12Pt Safely DC_Input

| Page 1

o
-

(5] Pto4Data_cO2
(8] ptosData_co2
(8] PtosData_co2
(8] Pto7Data_co2
(8] PtosData_co2
[S] PtogData_co2
[S] Pt10Data_coz
[S] Pt11Data_coz

3

Pi00Data_C02 [ — T M e
Pt01Dsts_C02 [

USEDMA = (2/259) Exeautorime = BAlmaosed]
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6. Siel tag recomendado es el correcto, resalte el tag y haga clic en OK.
Si el tag recomendado no es el correcto, haga doble clic en lalineay
aparecera un nuevo cuadro de didlogo que le permitird seleccionar un tag
de reemplazo. También puede desplazarse para ver mds opciones.

P& 2R E X | o ||| Y &x R BE@A

£ Fnciontiook | & nput | 4 Outpt | | =

AND ]
Comparator Ft00Dats_CO2 ?—'—. A »
EXNOR
EXOR
NOT
OR
RSFF

Fi01Dsta_C02

= i Logic 2 U
] Pt00Dsts_CO3

- ﬁ!* Timer fCounter
Counter
Off-Delay Timer Tag Mame | Page | FB Name | Recommend 10Tag |1/ |
On-Delay Timer [#03]{5] POOD ata_C02 Fage . t #1311 791 D5 RDXORA BPL/AF Safety D In
Pulse Generator (#0351 POTData C02 [T o Cqbrtsafety D In

l
|
ol [#02L[S] PIO0Data_CO3 8PP Out
EnableSwitch [ROSL(S]P0Data CO4 | oot Tag (HO3HS] PHO0D ata_CO2 et Safely D Out
iy [#02}[S] FLODD ata_CO1 8PP In
Light Curtain Mori 1] 1T02HS1 PlIData C01 MewTag |[#03}1791DS |BEX0BE BP/ERt Safety DC_lnput/DC_On »| [ 8FtA4Pair .. In
Muting THOE] 1752 L24B0BE (Bi51), Flun Status ~

Safety Gate Monit #06].1752-L 24BBBE [Bit:52) Normal Status

Two Hand Controll #02]1732D5-1BEX0BY4 IPET BPt/dPair Satety DC_Input/DC_Output (Bit:00): PO0Data CO7

i
e
I 8§ L
o
k-3
o
@
s.
"

I3
[H02}173205-1BEX0BY4 IPE7 SPH/4Pair Satety OC_Input/DC_Output (Bit 0] P01 Data_COT
L User Mode Suitch H#02]:173205-IBEX0EV4 IPE7 BPt/d4Pair Safety DC_Input/DC_Output (Bit:02): Pr020ata_CO1
- &% ResetfRestart H02}173205-BB<0BV4 IPET BPt/4Pair Safety DC_Input/DC_Output [Bit03): Pt030ata_CO1
] Reset H#02]173205-B8X0BV4 IPET BPt/d4Pair Safety DC_Input/DC_Output (Bit04): Pt040ata_CO1
{1 Restart H02}173205-1B8<0BV4 IPE7 BPt/4Pair Safety DC_Input/DC_Output (Bit05): PI0SData_CO7
#02]:173205-IB8X0BV4 IPE7 BPt/4Pair Safety DC_Input/DC_Output [Bit:0B): FIOEData_CO7
=/ &% Comnector H02}173205-IBEX0EYV4 IPE7 BPt/d4Pair Safety DC_Input/DC_Output (Bit:07): Pt070ata_CO1
{7} multi Connector kil npu tput (B
{ } Routing #03]:179105-IBEX0BS BPL/EPt Safety DC_Input/DC_Output (Bit01): PtO1Data_CO2

#03] 179105 -IBEX0BE BPI/BFt S afety DC_Input/DC_Output (it 02) POZ2Dala_C02 5

#03}179105-IBEX0BA BPYBPL Safety DC_Input/DC_Output (Bit:03): PO30ata_C02

#03}1 79105 -IBEX0BE BPI/BFt Safety DC_Input/DC_Output (Bit:04] PtO4Data_C02
[

#O3]179105-BEX0ES BPL/EPt Safety DC_Input/DC_Output (Bit:05): PtOSData_C0Z2 >
¢ HOZ} 179105 -1BEX0RS BPLEP Safety DE_Input/DE_Dutput (Bit 06} PHOGData_C02 2 >
= #O3]179105-BEX0ES 8PL/EPt Safety DC_Input/DC_Dutput (Bit07): PiO7Data_C0Z2 ¥ =
OSEDJMAX = (27259) TEXECUNONTIME = 389 [0 Sec]

7. Haga clic en OK.

ATENCION Si aparecen varios tags en el cuadro de didlogo Update I/0 Tag, deberd aceptar
todos los tags o seleccionar alternativas antes de seleccionar OK. De lo contrario

se usard el tag de E/S recomendado.

Consulte el documento SmartGuard 600 Controllers Safety Reference Manual,

publicacién 1752-RM001, para obtener recomendaciones sobre cémo configurar

su sistema de seguridad.
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Como esclavo de seguridad, el controlador puede establecer comunicaciones de
E/S de seguridad con un méximo de 4 conexiones, usando hasta 16 bytes por
conexidn. Estas conexiones pueden ser de difusion simple o multidifusién. Sin
embargo, para 1 conexién de multidifusién, el nimero total de maestros con los
que se puede comunicar es 15.

Para que el controlador SmartGuard establezca comunicacién de E/S de
seguridad como esclavo de seguridad, deben crearse los datos de E/S esclavas de
seguridad y deben configurarse las conexiones de E/S de seguridad en el maestro

de seguridad.

El controlador SmartGuard como esclavo de seguridad y originador de seguridad

pmmmmmmmmmmm—mm Controlador SmartGuard Sistema de
/~ Sistema GuardLogix * Esclavo de sequridad control de
PLC de sequridad Originador de sequridad seguridad

Originador de sequridad

Comunicacion de sequridad

fﬁ;

f - -
L1
/ 1 L B |
Comunicacion de sequridad

Médulos CIP Safety 1/0

-

_/

Cuando el controlador funciona como esclavo de seguridad, usted puede
configurar los ensamblajes esclavos de seguridad para transferir datos de E/S
locales (datos de monitoreo), datos del controlador y datos de estado de E/S,

asi como datos de E/S distribuidas a un maestro de seguridad. El maestro de
seguridad también puede escribir datos de seguridad al controlador SmartGuard
esclavo, los cuales este puede usar en su programa de aplicacion.

Cuando se establecen los datos de estado, el estado es asignado al comienzo del
drea de E/S remotas; y los datos de estado preceden a los datos de E/S locales. Los
tags de E/S registrados por el usuario siguen a continuacién. Las 4reas de estado
no establecidas no estén reservadas. Todos los datos vélidos se asignan sin dreas no
asignadas.

Cree datos de E/S esclavas de seguridad

Siga estos pasos para crear un ensamblaje esclavo de seguridad.
1. En el software RSNetWorx for DeviceNet, haga clic con el botén derecho

del mouse en el controlador SmartGuard que actuara como esclavo de
seguridad y seleccione Properties.

Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009



Configure el controlador para comunicacion DeviceNet ~ Capitulo 7

2. Haga clic en la ficha Safety Slave I/O.

EX.1752-L24BBB
Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput I
Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic | Error History |
General I Safety I Safety Connection Safety Slave [0
Mame | Type | 5iz= |
New. || Eq | oeee |
QK I Cancel | Lol Helg

3. Haga clic en New.

4. En el cuadro de didlogo Edit Safety Slave I/O, haga clic en I/O Type, ya sea
Safety Slave Input o Safety Slave Output.

" Safety Slave D@

Edit Safety Slave 170

140 Tag
Mame | Type | 5iz= |
-
&
Mew... | Edit... | Qeletel Editgomment...l
— Statu

™ General Statug

™ Local Input Status _I

™ Local Dutput Status

[~ Test Output / Muting Lamp Status

—Local [/0 Monitar
™ Input I

™ Output

()8 I Cancel |

Tipo de E/S Direccion de los datos de sequridad

Entrada esclava de sequridad | Controlador SmartGuard esclavo de seguridad — > maestro de sequridad

Salida esclava de sequridad | Maestro de sequridad —> controlador SmartGuard esclavo de sequridad

5. A fin de afadir informacién de estado para tipos de entrada de seguridad,
marque la casilla de seleccion de estado apropiada.

Nombre del tag Tamafio de datos | Tipo de atributo

Estado general Byte No relacionado con la sequridad
Estado de entrada local Palabra Sequridad

Estado de salida local Byte Sequridad

Salida de prueba/estado de ldmpara de Byte No relacionado con la sequridad
muting
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Los tipos de salida de seguridad no pueden incluir datos de estado. Usted
solamente puede leer los datos de estado; no puede escribirlos.

. A fin de anadir datos de monitoreo de E/S locales para tipos de entrada de

seguridad, marque la casilla de seleccion Local I/O Monitor apropiada.

Nombre del tag Tamafio de datos | Tipo de atributo

Monitor de entrada local 1 (entradas 0. ..7) Byte Sequridad

Monitor de entrada local 2 (entradas 8. .. 15) Byte Sequridad

Monitor de salidas locales (salidas de 0. ..7) Byte Sequridad

Los tipos de salida de seguridad no pueden incluir datos de monitoreo
de E/S locales. Usted solo puede leer valores entrada y salida; no puede
escribirlos directamente.

. Haga clic en New para crear un tag de E/S para el ensamblaje de seguridad.

Pueden definirse multiples tags de E/S en un ensamblaje de E/S. Pueden
definirse tags de E/S para hasta 16 bytes en cada ensamblaje de E/S. Los
tags de E/S definidos aqui pueden usarse en el editor de l6gica.

Introduzca puntos de entrada o salida especificos si no desea compartir
todos ellos. También puede compartir entradas o salidas de E/S
distribuidas; para ello introduzca sus nombres de tags aqui.

. Escriba un nombre para el tagy seleccione el tipo: BOOL, BY TE, WORD

o DWORD.

Edit 1/0 Tag x|

Mame : ||

Type
’7 @ BOOL ¢ BYTE ¢ WORD ¢ DWwORD

()8 I Cancel

9. Haga clic en OK.
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10. Para crear un nombre de tag para cada bit en un ensamblaje de E/S, siga
estos pasos.

a. Seleccione el ensamblaje correspondiente y haga clic en Edit Comment.

Edit Safety Slave 170 x|
140 Type
& Safety Slave Input " Safety Slave Dutput
140 Tag
Mame Type Size

BYTE DATA

o]
=]

New. | Edt. | Delete @

N —

b. Escriba un comentario para cada bit en el tag.

Edit Comment x|
Bit | Comment
Eit0 E-STOF1
Eit1 E-5TOPZ
Bit2 LightCurtainl
Bit3 LightCurtain2
Bit4 Feedback
Bit5 Resetl
Bitg ResetCondition
_ ResatCondition?

()8 I Cancel |

Los comentarios de nombre de tag escritos aqui se muestran en el editor

de ldgica.
c. Hagaclicen OK.
11. Haga clic en OK nuevamente para regresar a la ficha Safety Slave I/0O.

12. Cree ensamblajes adicionales de salidas o entradas esclavas de seguridad
segun lo requerido para su aplicacion; para ello repita los pasos 3...11.

13. Para guardar su configuracion, en el menu File, seleccione Save.

Use el perfil genérico de sequridad en el software RSLogix 5000

Usted puede conectarse al controlador esclavo SmartGuard mediante el perfil
genérico de seguridad en el software RSLogix 5000.

Siga estos pasos para conectarse al controlador.

1. En el software RSLogix 5000, haga clic con el botén derecho del mouse en
la red DeviceNet y seleccione New Module.
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2. Seleccione Generic DeviceNet Safety Module y haga clic en OK.
i Select Module B3
b odule |Descﬂ:tion |Vend0r |
[#- Digital
= S_afety
179105812 12 Paint 24 YD Sink Safety Input Allen-Bradley
S179D5-B4<0W 4 4 Point 24¥DC Sink Safety Input, 4 Point 24 VDC Safety ... Allen-Bradley
-1791D5-BEXOBE 8 Point 24D Sink Safety Input, 8 Paint 24 VDC Source ...
) ENE odule
Eind.. | AddFavaie |
By Categary By Wendor Favorites I
QK | Cancel | Help |
4
3. En el cuadro de didlogo New Module, haga clic en Change.
4. En el cuadro de didlogo Module Definition, establezca los pardmetros
como se indica.
Module Definition= ] x|
Madule | Eonnectionl
Wendor: =
Product Type: 138 5
Product Code: = lﬁ
Major Revision: 1 3] L ~
MInoiREYISon i~ 3158 0304 5F03 . |
8/2/2006 12:50:43.609 PM
Electronic Keying: Exact Match j
Input Diata: Safety hd meter
Output Data: Satety I Input Output
Data Format: Integer-SINT 4 Azzembly Azzembly
Instance Instance Size
1 255 2 [Bhit)
255 17 2 [Bhit)
embly Instance: 255
Change ... |
QK I Cancel Help
STEOE— CIEaTy 0k | Cancel | Help |
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5. Enla ficha Module Definition, haga clic en la ficha Connection.

Module Definition= ] x|
Madule Eonnectionl
Irpait Cutput .
Azzembly | Assembly (giﬁ)
Instance | Instance |~ |-| vl
Safety Input: 1% 285 5| 2%
Safety Output: | 255 = 1T 2z | 3158_03D4_5F03 .. |
8/2/2006 12:50:43.609 PM
Configuration l— |
Aszzembly Instance: 255 =1
Input Olutput
Azzembly Azzembly
Instance Instance Size
1 255 2 [Bhit)
255 17 2 [Bhit)
embly Instance: 255
Change ... |
QK I Cancel Help
STEOE— CIEaTy 0k | Cancel | Help |

6. Establezca los pardmetros de entrada y salida de seguridad usando las
siguientes tablas.

Ensamblajes de entrada
Cuando el nombre dela | Establezca el nimero de Establezca el nimero de
entrada esclava de instancia de entrada de perfil | instancia de salida de perfil
seguridad sea genérico en genérico en
Entrada de sequridad 1 1 255
Entrada de sequridad 2 2 255
Entrada de sequridad 3 3 255
Entrada de sequridad 4 4 255
Ensamblajes de salida
Cuando el nombre dela | Establezca el nimero de Establezca el niimero de
salida esclava de instancia de entrada de perfil | instancia de salida de perfil
seguridad sea genérico en genérico en
Salida de sequridad 1 255 17 (para 0x11)
Salida de sequridad 2 255 18 (para 0x12)
Salida de sequridad 3 255 19 (para 0x13)
Salida de sequridad 4 255 20 (para 0x14)

Enclavamiento de sequridad de controlador SmartGuard a controlador
SmartGuard

El enclavamiento de seguridad permite que dos controladores SmartGuard
compartan datos de seguridad y tomen decisiones con base en las entradas y
salidas de cada uno. El enclavamiento de seguridad permite distribuir el control
de seguridad a multiples controladores SmartGuard que trabajan juntos.
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1. Configure una de las E/S esclavas de seguridad SmartGuard como se

describe en Cree datos de E/S esclavas de seguridad en la pagina 90.

1752-L24BBB-1
Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput I
Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic | Error History |
General I Salety I Salety Cornection Safety Slave 1/0
Mame | Type | Size |
ﬁ Safety [nput 1 Safety Slave Input | 4 Byte
¥ General Status BYTE 1 Byte
¥ Local Input Monitar] BYTE 1 Byte
¥ Local Input Monitar2 BYTE 1 Byte
¥ Local Dutput Monitor BYTE 1 Byte
ﬁ Safety Input 2 Safety Slave Input | 1 Byte
¥ Local Input Monitar] BYTE 1 Byte
ﬁ Safety Output 1 Safety Slave Out... | 2 Byte
¥ Interlock #1 BOOL 1 Byte
¥= Interlock #2 BOOL 1 Byte
New. | Edt. | Deie |
QK I Cancel | Apply | Helg |

2. Enla ficha Safety Connections del otro controlador SmartGuard, el que
serd el maestro de seguridad, haga clic con el botén derecho del mouse en el
controlador SmartGuard y seleccione Add Connection.

1752-L24BEB

Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput I
Mode/Cycle Time I Maintenance | Logic I Error History I
General I Safety Safety Connection | Safety Slave 140 I
752-L24BBB-1 1791D5-IB12  1791DS-IB
B8 0 < 12Pt Safety  4Pt/4Pt Sa

Configured 5 afety Connections:

- DC Input DC Input/C
= 03, 179 D5-B12 12P _ - ! ﬁ q
LR 04, 1791 DS B4R OWA.. Auto-Add Default Connections
Select Al Devices Chil+4 o2 03 04
what's this? ‘ ‘ ‘

3. En el menu desplegable Connection Name, seleccione el ensamblaje de

E/S de seguridad que desea usar.

Add Safety Connection K E3
Target Device: |D2, 1752-L24BEE-1
Connection Mame: [IN] Safety Input 1 - Details... |

Connection Type:

Configuration: Do rof check configuralion signature -

Communicatior P

Fequested Packet Interval [RPI): I'ID _I; ms

Cormection Feaction Time Limit [CRTLE |40 ms
Advanced... |
fdd Cancel | Help |
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4. Haga clicen Add.

Ahora, el controlador SmartGuard que acttia como maestro de seguridad
podré leer las entradas 0...7 del otro controlador SmartGuard.

EX.1752-L24BBB

Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput
Mode/Cycle Time I Maintenance | Logic I Error History
General I Safety Safety Connection | Safety Slave 140

g <

Configured 5 afety Connections:

-8 03, 1791051812 12Pt Safety. .
458 04, 179105 B4x0W/4 4PH/4...

Confic

E--[IN]SafetyInput2 1Byte 10ms 401 Mone
Local Input Monitor #0 BOOL
Local Input konitor #1 BOOL
Local Input Monitor #2 BOOL
Local Input Monitor #3 BOOL
Local Input Monitor #4 BOOL
Local Input Monitor #5 BOOL
Local Input Monitor #6 BOOL
“Local Input Monitor #7  BOOL

| b

QK I Cancel | Apply | Help |
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Como esclavo estandar DeviceNet, el controlador puede realizar comunicaciones
de E/S estdndar con 1 maestro estindar para hasta 2 conexiones, usando hasta

16 bytes por conexién (128 bytes para datos de entradas para comunicacién
EtherNet/IP). El controlador SmartGuard también puede responder a mensajes
estandar explicitos.

Es posible asignar informacién de estado interna del controlador y un 4rea
especificada de E/S en el maestro estandar.

Los datos escritos al controlador SmartGuard mediante su conexion esclava
estandar deben considerarse como no relacionados con la sequridad, y no deben
usarse para controlar las funciones de sequridad en el programa de aplicacién
SmartGuard.

Para que el controlador SmartGuard realice la comunicacién de E/S estindar
como esclavo estindar, deben crearse los datos de E/S esclavas estandar y deben
configurarse las conexiones de E/S en el maestro estandar.

Cree datos de E/S esclavas estandar

Siga estos pasos para crear ensamblajes de E/S esclavas estindar.

1. En el software RSNetWorx for DeviceNet, haga clic con el botén derecho
del mouse en el controlador SmartGuard que actuard como esclavo
estandar y seleccione Properties.

2. Haga clic en la ficha Slave I/O.

£E.1752 L 24BBBE 2=l
Etheet/|P Target 1/0 I Local Dutput I Local Input/Test Dutput
Mode/Cycle Time | Maintenance | Logic
Ermar Histary | EtherMet/IP Error Higtory
General | Salety I Safety Connection I Safely Slave /0 Slave /0
Slave Input data in |dle mods
’V w " Hold last data
Mame | Type | Size |
New.. | Edt. | Do |
ok I Cancel | Lpply Help:
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3.

4.

5.

Configure el controlador esclavo para borrar o para mantener los ultimos
datos de un ensamblaje de entrada que el controlador esclavo transmite al
maestro estindar cuando:

e ¢| controlador esclavo cambia del modo marcha al modo inactivo.

o ¢| controlador detecta un error, tal como un error de comunicacién en
una cadena de seguridad que establece los datos a un tag de E/S en un
ensamblaje de entrada.

Haga clic en New.

Haga clic en el tipo de E/S: Poll, Bit-Strobe, COS o Cyclic.
Edit Slave 1/0 B3
140 Type
’7 " Bit-Stobe  Cos ' Cyclic
oot N
140 Tag
Mame | Type | Size |
-
3
Mew... | Edit... | Welete | Edit Eomment...
— Statu

™ General Statug
™ Local Input Status |
™ Local Dutput Status

[~ Test Output / Muting Lamp Status

— Local [/0 Monitar
™ Input |

™ Output

()8 I Cancel |

Los datos de salida no pueden ser del tipo de conexién de sefial
estroboscopica binaria, porque el maestro estdndar no puede proporcionar
datos de salida de senal estroboscdpica binaria. Ademds, el tamafio méximo
de datos de entrada de senal estroboscépica binaria al maestro estandar es
8 bytes. Las conexiones COS y ciclicas no pueden usarse simultdneamente.

Para afiadir informacién de estado para tipos de entrada de seguridad,
marque las casillas de seleccidn de estado apropiadas (opcional).

Cuando el tipo de E/S es entrada, usted puede incluir la siguiente
informacién de estado en el ensamblaje de E/S.

Nombre del tag Tamaiio de datos | Tipo de atributo

Estado general Byte No relacionado con la sequridad
Estado de entrada local Palabra No relacionado con la sequridad
Estado de salida local Byte No relacionado con la sequridad
Salida de prueba/estado de [dmpara de muting | Byte No relacionado con la sequridad
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7. Paraafadir datos de monitoreo de E/S locales para tipos de entrada,
marque la casilla de seleccion Local I/O Monitor apropiada.

Nombre del tag Tamanio de datos | Tipo de atributo

Monitor de entrada local 1 (entradas0...7) | Byte No relacionado con la sequridad
Monitor de entrada local 2 (entradas 8...15) | Byte No relacionado con la sequridad
Monitor de salidas locales (salidas de 0...7) | Byte No relacionado con la sequridad

Los tipos de salida no pueden incluir datos de monitoreo de E/S locales.
Usted solo puede leer valores entrada y salida; no puede escribirlos
directamente.

8. Haga clic en New para crea un tag de E/S.

Pueden definirse multiples tags de E/S en un ensamblaje de E/S. Pueden
definirse tags de E/S para hasta 16 bytes en cada ensamblaje de E/S. Los
tags de E/S definidos aqui pueden usarse en el editor de légica.

9. Escriba un nombre para el tagy haga clic en el tipo: BOOL, BYTE,
WORD o DWORD.

Edit 1/0 Tag x|

Mame : ||

Type
’7 @ BOOL ¢ BYTE ¢ WORD ¢ DWwORD

()8 I Cancel

10. Haga clic en OK.
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11. Para crear un nombre de tag para cada bit en un ensamblaje de E/S, siga
estos pasos.

a. Seleccione el ensamblaje correspondiente y haga clic en Edit Comment.
Edit Slave 1/0 X]

140 Type
’7 & Pal " Bit-Stobe  Cos ' Cyclic

ouT ||N |

140 Tag
MNarme | Type | Size |
¥EISTD BYTE DATA  BYTE 1 Byte
New. | Edt. | Delete

(= bt
| Ferieral Status

= | LAl nput Status: |
= | Ll [tput Status

I | Tiest Wt/ it L Status:

e Lo sl it
=t

= | Wt

()8 | Cancel |

b. Escriba un comentario para cada bit en el tag.

Los comentarios de nombre de tag escritos aqui se muestran en el editor

de ldgica.
c. Haga clicen OK.
12. Haga clic en OK nuevamente para regresar a la ficha Slave I/O.

13. Cree ensamblajes adicionales de salidas o entradas esclavas segtin lo
requerido para su aplicacion; para ello repita los pasos 4...12.

14. En el ment File, seleccione Save para guardar su configuracion.
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(omo anadir el esclavo estandar SmartGuard a la lista de escan del maestro
estandar

Para poner los ensamblajes de E/S esclavas estdndar a disposicién del maestro
estandar, anada el controlador esclavo estandar SmartGuard a la lista de escan del

maestro.

General | Module  Scanlist | Input I Dutputl ADR I Summaryl

Available Devices: Scanlist:

=8 01, 173105812 12Pt Sa.. |EDD,1?52-L24BBB

W 02, 179105 - B 4X00/4 4... 4

V' Automap on Add ¥ Node Active

s  Electronic Key, —————
(a5 framm SEater. ¥ Device Type

v Yend
Diaynload b SEatnEr.. ||; E?Dnduoc:t Cade

™ Major Revision
= [ Witir T2 ar bighen

QK | Cancel | Apply | Help

Consulte la documentacién del usuario correspondiente a su maestro estindar
para obtener informacién sobre cémo configurar su dispositivo especifico.

Guarde su configuracion en el software RSNetWorx for DeviceNet; para ello

seleccione File>Save.
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Lectura y escritura hacia y desde
el controlador SmartGuard a una
interface PanelView Plus
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Esta seccién describe como leer y escribir desde el controlador SmartGuard y la
interface PanelView Plus. El controlador SmartGuard es un esclavo estandar
dentro de esta arquitectura. Consulte la pdgina 98 para obtener mds informacién.

El controlador SmartGuard y la interface PanelView Plus en la red

File Edit Wiew Metwork Device Diagnostics Tools Help

2| = - =i K2
CYEEE B
Hardware - 1752L24BBB PV Plus E
+-[[) Induckiv A Devicellet
+-{[7] Linit Swi
+-{C7] Motor O —
+-{[J Matar 5t E
+-{[7] Phatoele
+-[] PointBus 02 07
4 Rockwel
+-[[ sCANpo ‘ ‘
+-{{7] Safety ¢
s 2 HAP» N\Elaph,{ Spreadshest } Meu
x|
Of | Message Code Diake | Description :
2 | »
Ready Onling - Mok Browsing

Es posible seleccionar hasta dos conexiones de los cuatro tipos de conexién, pero
solo puede hacerse una conexién de cada tipo. Por ejemplo, puede hacerse una
conexidn encuestada y 1 conexién COS, pero no dos conexiones encuestadas.
Tanto las conexiones encuestadas como COS/ciclicas permiten ambas entradas
y salidas (lectura y escritura) en una sola conexién.

Una conexién encuestada que usa ambas entradas y salidas puede tener 16 bytes
de datos de entrada y 16 bytes de datos de salida. Si afade otra conexién, podra
tener 16 bytes de datos adicionales.

Si usala conexion encuestada y posteriormente afiade una conexién COS/ciclica,
la salida no estar4 disponible. La configuracién de datos méx. se muestra

a continuacion.

Cuadro de didlogo Edit I/0 Parameters

Edit I/0 Parameters : 02, 17521 24BBB

™ Strobed: ¥ Change of State / Cyclic
i e  Change of State & Cyclic
r =
Input Size: 16 J;I Bytes
¥ Folad Output Size: =
reut S [T 2 pytee SendFaiz: 1000 = pene
16 =
Output Size i Bytes Advanced
Poll Rate:  |Every Scan =
i3 Cancel | Restore /0 Sizes |
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Esta configuracion permite 32 bytes de datos de entrada (16 mediante conexién
encuestada y 16 mediante conexién COS o ciclica) y 16 bytes de datos de salida
mediante la conexién encuestada. Esta configuracion se describe en mayor detalle
en este capitulo.

Lea BOOL en el controlador SmartGuard y muéstrelos en la interface
PanelView Plus

Siga este procedimiento para leer BOOL en el controlador SmartGuard y mostrarlos en
la interface PanelView Plus.

1. Abra el software RSNetWorx.
2. Abra las propiedades SmartGuard.
3. Haga clic en la ficha Slave I/O.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

140 Type

@ Pl BitSwebe " COS (" Cyclic
wr W

140 Tag

Mame Type Size [

New. | _Ed | et |

Status
™ General Status

I Lacal Input Status
™ Local Dutput Status
I Test Output / Muting Lamp Status

Local /0 Maritar
™ Input

I~ Dutput

Cancel

4. Hagaclic enla ficha IN.

5. Introduzca los nombres de tag que seran leidos por la interface PanelView
Plus.
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En este caso se cred un solo tag de 4 bytes y usard una conexién encuestada.
Estos 4 bytes son leidos por la interface PanelView Plus.

Edit Slave 1/0 [

1/0 Type
Fpll O o 5

our M
1/0 Tag

New. Edit Delete Edit Comment

Status
I™ General Status

I Local Input Status
™ Local Output Status
[™ Test Dutput / Muting Lamp Status

Local 170 Moritor
™ Input

™ Output

Cancel

Si bien usted cre6 un tag DWORD, tendré acceso a los 32 bits de

X 1752-124B88

Local Output | Local lnput/Test Output | Mods/Cycle Time |

Error Mode I Maintenance 1 Logic ] Error History I
General 1 Safety 1 Salety Connection ] SafetySlave [0 Slave /0
Slave Input data in Idle mode

& Clear off " Hold last data
Name | Type [ 5ize
% Pall Connection In 4Byte

W56 _to PV DwORD 4 Byte

New... | Ed.. | Delete |

akK Cancel | | Help

DWORD dentro del editor SmartGuard. El c6digo SmartGuard de

ejemplo estd controlando dos de los 32 bits.

Los tags en negrita en la lista de tags se usan en cédigo.

i -[[#02] 1752-L24BBB - Page 1 (297mm x 211mm) ]
File Edt View Function Page FunctionBlock Help

=] 100% - b
* [ Paget |

£ FunctionBlock | & Input &2 Output |
i [#02]: 1752124888
=B [#02]:1752-1 24888
=[] Standard Output
=[] 5G_to_P¥ (32bits)
[l [00]:5G_to_P¥
] [011:5G_to_Pv
] [02):56_ta_Py

[l [042:56_to_PY
[ [05]:56_ta_PY
] [08):56_to_Py
] [07):56_ta_Py
] [08):56 _to_Pv
11 [092:56_to_PY
[ [10:56_ta_PY
] [111:56 _ko_Py
] [12):56_ta_py
1 [13):56_ta_PV

] [16]:56_ta_py
] [17):56 ta_pv
1 [15]:56_ta_PY
11 [192:56 to_PY
] [20]:56_to_Py
] [211:56_ta_Py
] [22):56 to_Pv
[l [230:56 to_PY
[ [24:56_ta_PY
] [25):56 _ko_PY
] [26]:56_ta_Py
] [27):56 to_Pv
[l [280:56 to_PY
[ [290:56_ta_PY
] [30]:56_to_PY
] [31]:56 _ta_pv

[~

] [o3}is6_to_pv [HCRHO0) 5] input ol =

[l 14356 ko PV THCEH) (5] nput o i
] [15):56_to_py

£ s

[#0e] o) (3] cutput |

4021101 ) 5] cutput 2.

s |

v

USED] 1% = (2f254)

ExecutionTime = 355 [micro sec]

6. Descargue la configuracion al controlador SmartGuard 600.
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LY Plus DeviceNet

Available Devices:

Configure la lista de escan del escaner PanelView

1. Haga clic en la ficha Scanlist.

Genara\] Module  Scanlist ] Impit ] Dutput} ADR ] Summaly]

Scanlist

W Automap on Add

Edit /0 Parameters...

d 02, 1762 L24BBE
=
ﬂ
ﬂ

¥ Mode Active
Electranic Key:

Iv Device Type
v \endor

¥ Product Code
™ Major Revision

I= El

R |

Cancel Help

Edit 170 Parameters : 02, 1752-| 24BBB

I~ Stobed:

Input Size: J:I Butes
-

¥ Polled:

Input Size: |4 Q Bytes
Dutput Size; |0 g Butes
Fall Rate: ’m

[™ Change of State / Cyclic
O

Input Size:

~
=]

Output Size: | Bytes
=

Heartheat Rate:

aK | Cancel | Restore [/0 Sizes |

Siga este procedimiento para configurar la lista de escdn del esciner PanelView
Plus DeviceNet.

2. Haga clic en la flecha hacia la derecha para mover el controlador
SmartGuard a la lista de escén.

3. Haga clic en Edit I/O Parameters y verifique que esta configurado como se
muestra a continuacion.

El ¢jemplo tiene una conexion encuestada de 4 bytes que serd una entrada
a la interface PanelView Plus.

Puesto que se seleccioné Automap on Add, la siguiente asignacion ocurri6

automaticamente.
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4. Verifique que los 4 bytes de datos de entrada estan asignados como se
muestra.

L5 PV Plus DeviceNet

Gieneral | Moduie| Scanlist nput | Qutput | ADR | Summany |

Mode Type | Size | Map

4BBE Polled 4 0.0

[ats
Unmap

Advanced
¢ s Options...
Meman:  |Image File | StetWard |0 3

gits15-0 [15[14]13)12[inf1ofal e 7 el s[a[a]2[1 o]~
i

aK Cancel Help

5. Haga clic con el botén derecho del mouse en la interface PanelView Plus
en el software RSNetWorx y seleccione Download to Device.

Configure el escaner RN10C DeviceNet

Siga este procedimiento para configurar el escaner RN10C DeviceNet.

El acceso directo en el software RSLinx Enterprise debe aparecer de forma similar
al mostrado.

Observe que el nimero de ranura del esciner RN10C es 2.

=1 Communication Setup - RMA:/fSLocal/P¥P_5_0_SG600/RSLinx Enterprise |§|@|E|

Device Shortouts

Remove

Design [Lacal) ] Fiuntime (T arget] |

Copy from Design to Runtime

= E R.3Linx Enterprise, USMAYWEWALTZS
So-At7 EEChplane
+ g5 2, 2711P-

i

Mode: Online  Browsing: 2711P-RN10C Devicellet Scanner 1

Offline Taq File Browse,..

This path is currently assigned to the selected shorteut,

ak | Eancel| Verify| Help|

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el escaner RN10C
y seleccione Properties.

2. Introduzca el nombre del escaner.
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3. En el ment desplegable apropiado, seleccione la direccién de nodo,
la ranura en el backplane virtual y la velocidad en baudios.

DeviceNet Scanner Properties El

Genersl I 170 Configuration |

Enter the scanner properties, and then click the 1/0 Configuration tab
to define the 10 tables.

Marme: |2711P-RN10C DeviceNet Scannes 1
Node Address: |07 -
Slot in Virtual Backplane: -

Baud: | 500k -

i3 Cancel Help

La interface PanelView Plus estd configurada para el nodo 7 DeviceNet.
El controlador SmartGuard tiene los microinterruptores establecidos para
autodeteccioén (izq./izq./izq./der. desde la parte superior hasta la inferior).
Seleccione la velocidad en baudios apropiada para su aplicacion.

4. Haga clic en la ficha I/O Configuration.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

DeviceNet Scanner Properties gl

General 140 Configuration |

g nput

B Output

aK. Cancel Help

5. Haga clic con el botén derecho del mouse en
Addpress Block.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

Address Block Properties

Specify a start byte [uzing the Input or Dutput Address from the RSMetw'on:
Seanlist Configuration Tool] and the black length. Mote that a ward-ta-byte
canversion may be necessary.

Access
i E]
Start Bypte: P ~
Lenagth in Bytes: |4 ﬂ =

ok | Cancel Help

Inputy seleccione Add

X

6. En Length in Bytes introduzca 4.

Esto coincidira con lo que el escdner esta leyendo del controlador

SmartGuard.
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7. Haga clicen OK.

Aparece la configuracién de E/S.

DeviceNet Scanner Properties El

General 140 Configuration I

1] Cancel | ‘ Help |

8. Haga clic con el botén derecho del mouse en 0 — 3 Bytes y seleccione

Add Devices.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

Device Properties: 00, Device 0-3 - Input - 0-3 B... E|

Usze the data from the RSMetwiors Scanlist Configuration Tool to

specify a device.
Start Byte: |0 :ll

Length: |4 j
Mode: |3 :ll
ak, | Cancel | Help

9. Establezca el nimero de nodo para que coincida con el del controlador
SmartGuard.

En este ejemplo, el nimero de nodo es 2.
10. Haga clic en OK.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

DeviceNet Scanner Properties &‘

Gieneral 140 Conliguration |
= PCIDS

=B Input

02, Device 0-3

B> Output

0K I Cancel Help
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11. Haga clic con el botén derecho del mouse en 0 — 3 Bytes y seleccione Alias.

12.

13.

14.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

Alias Properties: NewAlias-0019 - Input - 0-3 Bytes

Select the liss data type for this sliss, and then define its properties.
Aliaz Data Type: Alias Properties:
BT Stiings Alias Name
STRING
STRING2 Mame: [EOOLD
SHORT_STRING  address
= Murnb
”'“SI;’; Specify the address values o type the addiess string

USINT =
T Start Byte: |0 j
g:m furay Count: [1 =
UDINT Start Bit: |0 j
REAL . o
LREAL Bit Length: -
BITSERIES

Address Sting: |00/0:1

Swapping
-
-
Initialization
Initial 'V ahue:
£ ¥
BOOL - True or Fake status
a4 Cancel Apply MNest Help

Seleccione el tipo de datos en negrita (BOOL) y en el mentt desplegable
apropiado seleccione el valor para Start Byte, Array Count y Start Bit.

Los valores antes mostrados representan el bit 0 del primer byte.

Introduzca el nombre.
Haga clic en OK.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.
DeviceNet Scanner Properties El

General /0 Configurstion |

= W pCDs

=B Input
&l

02. Device 03
¢ BOOLO OO

3 Output

Cancel

|

Help
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Para afiadir un segundo BOOL que representa el bit 1 del primer byte, siga este
procedimiento.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en 0 — 3 Bytes y seleccione Alias.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo cuando se selecciona el tipo de

datos BOOL.

Alias Properties: MewAlias-001A - Input - 0-3 Bytes El

Select the alias data type for this alias, and then define its propettes

aliaz Data Type: Alias Properties:

=l Stings

STRING
STRING2 Name: [BOOLT

SHORT_STRING  pddrese
=) Murnb
umgﬁ? Specify the address values or type the address string

USINT

NT Start Byte: |0
UINT Auray Count: [1
DINT

UDINT Start Bit:
REAL :

LREAL Bit Lenath:
BITSERIES

= Bj Address Sting: 00/1:1
BO

Swapping

Alias Name

| /Al ]

-
-

Initialization

Iritial V alue:

< 3

BOOL - True or False status

oK Cancel Apply Mext Help

2. En el ment desplegable apropiado, seleccione el valor para Start Byte,
Array Count y Start Bit.

3. Introduzca el nombre.

4. Haga clicen OK.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

DeviceNet Scanner Properties &‘

General /0 Canfiguration 1
= PCiDS

=Bk Input
B

02, Device 03
¢ BOOLO 0D
¢ BOOL1 00

B Output

oK Cancel | Help

5. Haga clic en OK.
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El paso final es crear el gréfico PanelView Plus que lee los tags de alias. En este
ejemplo se usaran dos indicadores de estados multiples que leen los dos alias.

£ main - /PYP_5_0_SG600/! (Display) [ |[B)[X]

config

Los tags para cada uno de los indicadores de estados multiples pueden examinarse
usando el software RSLinx Enterprise. Selecciona los tags como se muestra.

Select Tag Select Tag

Folders " Cantents of ' thirdty/Orlinedinpu Folders 7 Conterts of *#:thirdty/Online/Inpu

= @] P¥P_5_0_5G600 Deseription =-&aj P¥P_5_0_SG600 Name Descriptian
+-[ system + [ system
=-[20 thirdtry & BooLL = [ thirdtry
+-([]) Diagnostic Items +- ([ Diagnostic Ttems
=1 online =22 orline
=3 InputTable 23 InputTable
L3 CutputTable (21 OutputTable

Taaq fiter. j Tan fiter: ﬂ
Selected Tag Selected Tag
[thirdtry]lnput T able. BOOLD ‘[thlldlry]lnpuﬂable BOOLT
Home area: i Home area /
ok Cancel ‘ Help | 0K Cancel ‘ Help |

Por ultimo, necesitard guardar su proyecto, generar un archivo en tiempo de
ejecucion y descargarlo a la interface PanelView Plus.

Lea y escriba desde y hacia el controlador SmartGuard desde la interface
PanelView Plus concurrentemente

En este ejemplo se muestra cémo utilizar dos botones pulsadores mantenidos

en una pantalla PanelView Plus para controlar dos tags en el controlador
SmartGuard 600. Para lograr esto se envia un solo byte de datos desde la interface
PanelView Plus al controlador SmartGuard. BOOL no existe en las propiedades
del escaner PanelView Plus ni en el controlador SmartGuard. Aunque usted cree
un tag BOOL en el controlador SmartGuard para aceptar datos provenientes de
la interface PanelView Plus, este usard un byte de datos.

Ademis, no hay valores enteros en el controlador SmartGuard a los cuales usted
pueda acceder mediante programacion. Debido a que se envian solamente valores
de datos booleanos al controlador SmartGuard, y puesto que el tipo de datos
mds pequefios en el controlador SmartGuard es un byte, no hay ninguna razén
para enviar menos de un byte desde la interface PanelView Plus al controlador
SmartGuard, aunque usted solo esté usando un par de bits. En este ejemplo se
configura un byte de datos de salida que se va a enviar al controlador SmartGuard,
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pero se usan solo dos botones. Si necesita enviar mas de ocho BOOL al
controlador SmartGuard desde la interface PanelView Plus, edite el siguiente
ejemplo y cambie 1 byte ax bytes en los pardmetros de salida.

Los tags leidos por la interface PanelView Plus deben introducirse bajo la

ficha IN.

Los tags escritos por la interface PanelView Plus deben introducirse bajo la

ficha OUT.

Siga este procedimiento para leer y escribir desde y hacia el controlador
SmartGuard desde la interface PanelView Plus concurrentemente.

1. Abra el software RSNetWorx.

2. Abra las propiedades SmartGuard.

3. Haga clic en la ficha Slave I/O.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

140 Type

New. | | |

@ Pol (" EitSucbe " COS (" Cyclic
wr N

140 Tag

Marns Type Size [

Status
I General Status

I Locallnput Status |

I Local Dutput Status

[~ Test Dutput / Muling Lamp Status
Local /01 Moritor

ot |

[~ Output

Cancel

Haga clic en la ficha IN.

Introduzca los nombres de tag que serdn leidos por la interface PanelView

Plus.

Haga clic en la ficha OUT.

Introduzca los nombres de tag que serdn escritos por la interface PanelView

Plus.
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En este caso se usard una conexién encuestada con 4 bytes que pueden
leerse y 1 byte al cual puede escribirse.

Edit Slave 110 (@3 Edit Slave 110 Px
170 Type: 140 Type
& Poll c g = & Pl (ol c 2
our IN oot |
140 Tag 140 Tag
Name [ Tups Size [
EPY_to_56 BYTE 1Bms
New. | Edt. | Deiste | EdtConment New. | Edt. | Deete | EdiCommen..
Status
I Genersl Status £
I Local Input Status P
[ Local Dutput Status E
I Test Output / Wuting Lamp Stetus £
Losal 1401 Moritor
[ Input =
[ Dutput =
Cancel Cancel

Local Dutput ] Local Input/T ezt Output ] Mode/Cycle Time ]
Error Mode ] Maintenance ] Logic ] Error History ]
General ] Safety ] Safety Connection ] Safety Slave /0 Slave 140
Slave Input data in |dle mode
* Clear off " Hold last data
Marne | Type | Size
ﬁF’oII Connection Out 1 Byte
=Y _to 56 BYTE 1 Byte
ﬁ Puoll Connection In 4 Byte
H=I56_to_PY wORD 4 Byte
New. | Edt. | Dekte |
QK | Cancel | Help

Usted también tiene acceso a todos los bits de DWORD y BYTE en el
editor SmartGuard. El c6digo SmartGuard de ejemplo estd usando dos bits

en ambos buferes.

Los cuatros tags en negrita en la lista de tags se usan en c6digo.

Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009



Configure el controlador para comunicacién DeviceNet

Capitulo7

Publicacién 1752-UMO01D-ES-P — Abril 2009

A continuacion se muestra la ficha Input y, por lo tanto, se muestran los

tags PV_to_SG. Para ver los tags SG_to_PV, haga clic en la ficha Output.

%* - [[#02] 1752-L24BBB - Page 1 (297mm x 211mm) ]

File Edit Visw Function Page FunctionBlock Help

m= ) 100% - L)
x| Paget |

= a

£ FunctiorBlock S Ineut | & Output|
ol o [#02]:1752-L24688 A
(5] safety Input 3
#-[_] Standard Input
= [#02]1752-L 24666
=] standard Input
=[] Pv_to_56G (32bits)
] [001PY_to_sG
] [011PY_to_sG
I [021Py_to_s6
Il [03]P¥_to_s6
] [04]:PY_to_56
] [05]PY¥_to_s6
] [o8]Pv_to s
] [07]Pv_to 56
I [081P¥_to_s6
Il [0e1Py_to_s6
] [10]:PY_to_56
] [111Pv_to 56
] [12]Pv_to 6
] [131PV_to 56
I [141P¥_to_s6
Il [151PY ko356
] [16]PY_to_56
] [171Pv_to 56
] [18]Pv_to 56
Il [191PY ko s6
|| [z00Pv_to_s6
] [21]P¥_to_56
] [22]PY¥_to_56
] [23]Pv_to 56
] [247Pv_to 56
Il [z51P¥ to_s6
Il [ze]Py_to_56
] [27):P¥_to_56
] [28]Pv¥_to 56
] [29]Pv_to 56
] [30]PV_to_s5G v

(B0 5] input_chl -E ]

B——Hil40e}(00) [] cutput |

ol [s] input_che *—| E u '_l—lmz]-zm 3151 autput 2

,_I—g

— ]
402} (2] [S] cutput3

———
P Sl (3] cutput 3

USED{MAX = (4[254)

ExecutionTime = 437 [micto sec]

8. Descargue la configuracion al controlador SmartGuard 600.

Configure la lista de escan del escaner PanelView

Para el escdner PanelView Plus DeviceNet, deberd configurar la lista de escan.

Siga este procedimiento para afiadir el controlador SmartGuard 600 a la lista de

escan.

1. Haga clic en la ficha Scanlist.

2. Haga clic en la flecha hacia la derecha para mover el controlador

SmartGuard a la lista de escan.

% PV Plus DeviceNet 33

Awailsble Devices:

General | Modue  Seankst | nput | Output | ADR | Summary |

Scanlist:

W Automap on Add

Edit /0 Parameters..

[ 02, 1752 24BEE

>

ENNB)

<

W Node Active
Electronic Key.

v Device Type
W Wendar

¥ Froduct Code
™ Major Revision
s Il

rE|

Cancel Help
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3. Haga clic en Edit I/O Parameters y verifique que esta configurado como se

muestra a continuacion.

El ¢jemplo tiene una conexion encuestada que leerd 4 bytes y escribird
1 byte entre el controlador SmartGuard y la interface PanelView Plus.

Edit 1/0 Parameters : 02, 17521 24BBB RIx

I~ Stobed

Input Size: =i
-

¥ Follsd

Input Sizer |4 J;I Bytes
Output Size: |1 5' Bytes
Poll Rate:  |Ewery Scan =

o]

Carcel |

I Change of State / Cyclic

= i
Imput Size; JZI Byles
Dutput Size: o

Heartbeat Rate: | msec

Restore 140 Sizes

Puesto que se seleccioné Automap on Add, la siguiente asignacién ocurrié

automaticamente.

4. Verifique que los 4 bytes de datos de entrada y el byte de datos de salida

estan asignados COomo s¢ muestra.

Mode Size [ Map
Unmap Unrmap
Advanced Advance
3 5 Oplions. < 5 Dptians..
Memary. Image File L Start word: |0 4: Memary Image File - StartWord: |0 E
Bits 15 -0 [15[14[13[12[11[10[ 3] 8 [az[2]1To]~ Bits 15-0 [15[1a[13[12[11[10] o] 8] 7] 6] 5]
0 (2
1
2
E]
ey
H
o
g v z 3
0K Cancel Help e Help

5. En el software RSNetWorx, haga clic con el botén derecho del mouse en la
interface PanelView Plus y seleccione Download to Device para descargar
esta configuracion a la interface PanelView Plus.
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Configure el escaner RN10C DeviceNet

Siga este procedimiento para configurar el escaner RN10C DeviceNet.

El acceso directo en el software RSLinx Enterprise debe aparecer de forma similar
al mostrado.

/] Communication Setup - RNA://SLocal/PYP_5_0_SG600/RSLinx Enterprise E‘@E‘
Device Shortcuts Design [Local) 1 Rurtime (Targe) |
m 4 Copy from Design to Runtime |

R35Linx Enterprise, USMAVWEWALTZS

]

RN

Mode: Cnline  Browsing: 271 1P-RN10C DeviceNet Scanner 1

Offline Tag File Browse...

This path is currently assigned ko the selected shorkout.

oK Cancel | Verify ﬂ

Observe que el nimero de ranura del escaner RN10C es 2.

1. Haga clic con el bot6n derecho del mouse en el escaner RN10C
y seleccione Properties.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

DeviceNet Scanner Properties E‘

General | 1/0 Contiguration |

Enter the scanner properties, and then click the 10 Configuration tab
to defing the 1/0 tables.

Marme: [2711P-RN10C Divioehet & canner 1
Node Address: |07 -
Siot inVirtual Backplane: |TERNNN ~ |

Baud: | 500k -

0K | Cancel Help

2. Introduzca el nombre del escaner.

3. En el ment desplegable apropiado, seleccione la direccién de nodo,
la ranura en el backplane virtual y la velocidad en baudios.

La interface PanelView Plus estd configurada para el nodo 7 DeviceNet.
El controlador SmartGuard tiene los microinterruptores establecidos para
autodeteccion (izq./izq./izq./der. desde la parte superior hasta la inferior).
Seleccione la velocidad en baudios apropiada para su aplicacién.
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4. Haga clic en la ficha I/O Configuration.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

DeviceNet Scanner, Properties gl

General 140 Canfiguration 1

g Input

B Output

oK Cancel | ‘ Help |

La seccién Cémo leer BOOL’s en este documento abarca la configuracién del
bloque de entrada. Consulte dicha seccién para configurar los datos que seran
leidos desde el controlador SmartGuard y mostrados en la interface PanelView
Plus.

Configure los datos que se escriben desde la interface PanelView Plus al
controlador SmartGuard

Siga este procedimiento para configurar los datos que se escriben desde la
interface PanelView Plus al controlador SmartGuard.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en Output y seleccione Add

Addpress Block.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

X

Address Block Properties

Specify a start byte [uzing the Input or Dutput Address from the RSMetwars
Scanlizt Configuration Taol] and the block length. Mate that a word-to-byte
conversion may be necessary.

Arcess
Start Byte: |1 =
Y =] s
Length in Bytes: |1 4 e

=

ak | Cancel Help

2. En Length in Bytes seleccione el valor 1.

Esto coincidira con lo que el escdner esté escribiendo al controlador
SmartGuard.
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3. Hagaclicen OK.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

DeviceNet Scanner Properties

General 170 Canfiguration 1

&

= § FCiDs
= Bk Input

- B 0-3Bytes

= B Output

- [

Ok I Cancel ‘

Help |

4. Haga clic con el botén derecho del mouse en 0-0 Bytes y seleccione Add

Devices.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

Device Properties: 02, Device 0-0 - Output - 0-0 ... rg|

specify a device.

Start Buter [ j
Length: |1 j
Node: |2 j

ok | Cancel |

Use the data from the RSMetwors Scanlist Configuration Tool to

Help

5. Establezca el nimero de nodo para que coincida con el del controlador

SmartGuard.

En este ejemplo, el nimero de nodo es 2.

6. Haga clic en OK.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

DeviceNet Scanner Properties

General /0 Canfiguration 1

5]

= g Input

=B 0-3Bytes
=B Output
=B 00 Bytes
i 02, Device 00

0K Cancel

Help
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7. Haga clic con el botén derecho del mouse en 0-0 Bytes y seleccione Alias.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo cuando se selecciona el tipo de

datos BOOL.

jes: WriteBOOLO - Output - 0-3 Bytes

Select the alias data type for this alias, and then define its properties,

Aliaz Data Type: Aliaz Properties:
=I- Stings tlias Mame
STRING
STRING? Name: fyriteB 00LO
SHORT_STRING  addyess
=1 Numby
T Specily the sdchess valuss or typs the address sting.
USINT =
INT Start Byte: |0 j
g:m Array Count. [1 j
UDINT Start Bit: [0 j
REAL =
LREAL Bit Length: g
BITSERIES
=B Address Sting; [00/0:1
Swapping
-
-
Initialization

Initisl Walue: [0

< 2

BOOL - True or False status

1] Cancel Apply Mext Help

Los valores antes mostrados representan el bit 0 del primer byte.

8. En el ment desplegable apropiado, seleccione el valor para Start Byte,
Array Count y Start Bit.

9. Introduzca el nombre.
10. Introduzca el valor inicial de 0.
11. Haga clic en OK.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

DeviceNet Scanner Properties El

General 140 Configuration |

= | poiDs
=B Input
+ B 03 Bytes

= B Output
=B

02, Device 040
@ WhiteBOOLO 0-0

oK Cancel Help

Para anadir un segundo BOOL que representa el bit 1 del primer byte, siga este
procedimiento.
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1. Haga clic con el botén derecho del mouse en 0-0 Bytes y seleccione Alias.

Alias Properties: NewAlias-001F - Output - 0-3 Bytes

Select the alias data typs for this slias, and then define its propertiss

Aliaz Data Type: Alias Properties:
=l Strings

STRING

Alias Mame

STRINGZ Name: [wiriteBO!

SHORT_STRING  44giees
= Mumb,
umg\;'-sr Specify the address values or

USINT
INT Stan
UINT fric
DINT

UDINT EL
REAL

LREAL

BITSERIES

=P Address
EOOL

Swapping
r

r

Bit L

Initialization

oLt

type the address sting.

t Byte: ’97
o [
ait Bit: ’1\7
oo [

String: |00/0:1

| 1/ A1 B Y

Initial Yalue: |0

< | »

BOOL - True or False status

QK Cancel

Apply MNewt Help

Seleccione el tipo de datos BOOL y en el ment desplegable apropiado
seleccione el valor para Start Byte, Array Count y Start Bit.

Introduzca el nombre.

Introduzca el valor inicial de 0.

Haga clic en OK.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

DeviceNet Scanner, Properties

General 140 Configuration ]

3

= PciDs
=Bk Input
+ B 0-3Byies
= B Output
=B 0-0Bytes
i 02 Devicz 00
@ WiileBOOLD 00
OL1 00|

oK Cancel ‘

Help

6. Haga clicen OK.

El paso final es crear el gréfico PanelView Plus que lee los tags de alias. En este
ejemplo se usardn 2 botones mantenidos que leen los 2 alias.
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Grafico PanelView Plus

7= main - PYP_5_0_SGE00/ [Display) [= |[8](X]

-n

shutdoin

Los tags para cada uno de los botones mantenidos pueden examinarse usando el
software RSLinx Enterprise. Selecciona los tags como se muestra.

Examine los tags para los botones mantenidos

& Tag Browser E‘E‘ & Tag Browser EI@I

Select Tag
Falders ‘ Contents of '/ thirdty/Online/Outp
= i@ P¥P_5_0_SG600 Description
+-{ system m
=+ thirdry & wirit=BOOLL
=] Diagnostic Items
=1 online

[ nputTable
23 OutputTable

Tan fiter

Selected Tag
[thirduy|ClutputT able WiteBOOLD

Haome area: /!

oK Cancel Help

Select Tag
Folders | Contents of '/::thirdiry/Online /Outp

= & PYP_5_0_SG600 Nare Description
[ system
= [ thirdtry
+- [ Diagnostic Ttems
=1 online
= InputTable
=3 QutputTable

Tag fiter:

Selected Tag
‘[thildlry]UutpulTab\e.WnteBDDL1

Home area /

oK Cancel Help

Finalmente necesitar guardar su proyecto, generar un archivo en tiempo de
ejecucion y descargarlo a la interface PanelView Plus.

(COS versus conexion encuestada

Para usar cambio de estado (COS) en lugar de conexidn encuestada, haga los
cambios apropiados que se indican a partir de la pdgina 112 hasta esta seccion
como se muestra en los siguientes cuadros de didlogo.
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Las siguientes ediciones ocurren en la configuracion de E/S esclavas SmartGuard.

Cambios de configuracion de E/S esclavas SmartGuard

Edit Slave |0

140 Type

=) ) + oS e
ot ||

140 Tag

Mame Type Size |
EIPY_to 56 BYTE 1 Byte
New. | Edt. | Delte | EditComment
~

I= 55

~

-~

H E

~

7521 24BBB

Edit Slave 1/ @)X

1/0 Type

New. | Edt. | Delets | EditComment

Status
[ General Status

[~ Local Input Status J

™ Local Dutput Status

™ Test Dutput / Muting Lamp Status
Lacal 110 Manitor

™ Input

[~ Output

Cancel

Local Output | Local InputéTest Output | Mode/Cycle Time |

EvorMode |  Mantenance |  Logic |  EnorHistop |
General | Safety | Safety Connection | SafetySlave |0 Slavel/0
Slave Input data in Idls mods

(% Clear off " Hold last data

Mame Tupe Size
5% 005 Connection Out 1 Byte

P o_5G BvTE 1 Byte
5 005 Connection In 4 Byte

EE56_to PV DWORD 4Byte

Mew. | [ Edt Dol |

0K | Cancel | Help
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Las siguientes ediciones ocurren en la configuracion de esciner RN10C
DeviceNet en el software RSNetWorx.

Cambios de configuracion del escaner RN10C DeviceNet

Edit 10 Parameters : 02, 1752-L24BBB

™ Strobed; [¥ Change of State / Cyclic
| 1pLt Size: 4: Bytes * Change of State  © Cpclic
B
Inpul Size: 4 pgtes
I Pollet OuputSize: |1 Bytes
Input Size: 5' Bytes Heartbeat Fiate: |50 5' T
eI =1 Bytes Advanced...
Poll Rate:
0K | Cacel | Restoelmisies |

%5/ PY Plus Devicelet [2]5<) N - v pius DeviceNet

General | Module | Scanlist nput | Dutput| ADR | Summany |

HNode Size | Map
Unmap
Advanced... Advanced...

¢ 5 Options... < 5 Optians...
Memary: |ImageF\\a j Start Word: ‘U ﬁ Memon: | Image File - Start Word m
mits 150 [15[14[13[12[1i[o[a] s] 7] 6] s[4 a]2[1 [~ Bits 15-0 [15[14]1312[11[10[ a8 76 [s[4[al2[1]o]~
i 02 SEE
1
2
3
4
5
£
z
g 4 ] v

0K Cancel Help 0K Cancel Help

Tamafios maximos de conexion

Este ejemplo tiene una conexion encuestada con entrada de 16 bytes y salida de
16 bytes. Se afadié una segunda conexién (ciclica) de entrada de 16 bytes.
A continuacién se muestran los cambios requeridos para apoyar la configuracién.

La configuracion de E/S esclavas SmartGuard aparece a continuacion.
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Configuracion de E/S esclavas SmartGuard

17521 24BB8

Local Dutput | Local InputéTest Dutput | Mode/Cycle Tme |

EnorMode |  Mantenance | Loge | EnorHistoy |

General | Safety | Safety Connection | Safety Slave 140 Slave 140
Slave Input data in ldls mode

& Clear off ¢ Hold last data
Hame Typs Sizs ~
3 Poll Connection Dut 15 Byle

= test DwORD 4 Byte

5 st DWORD 4Byte

= test2 DwORD 4 Bute

et DWORD 4Byte
.-_t.!i Poll Cannection In 16 Byte

Etest1l DWORD 4Byte

e est1 DWORD 4Byte

1 test12 DWORD 4Byte

= est13 DWORD 4Byte
ﬂ.’i Cyclic Connection In 16 Byte

D est20 DWORD 4Byte

= test2l DwORD 4 Byte

MNew. Edit. ‘ Delete |

T || Goed | Help

Las propiedades de la conexién de escdner DeviceNet aparecen como se muestra.

Configuracion de escaner DeviceNet

Edit 110 Parameters :

™ Change of State

Imput Size: AZI Bytes

-
¥ Paled: Dutput Size
Input Size: |15 = gytes e

Output Size: |16 AZI Bytes
Poll Rate:  |EwerpScan =

ok Carcel |

I Stobed ¥ Change of Gtate / Cyclc

& Cyclic

| Bytes
1000 4; T

Advanced...

Input Size: i 5‘ Bytes

Restore /0 Sizes |

Plus DeviceNet

< |

|

Memory: |Image e w|  Statwerd [ <

=] e e e et =

£ |

Memory: [ImageFile =] Statward: [0

[ oz
Uninap
Acbvanced
5 Dptions...

gits 15-0_[18[14]13[1iz[ o 9] 8] 7
0 0z 4EEE

[6]5[a[a]2[1a]~

€3

0K | Carcel Help

Ok Cancal

Help

La configuracion de E/S del software FactoryTalk a RSView Enterprise aparece

como s¢ muestra.
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Configuracion de E/S del software FactoryTalk a RSView Enterprise

DeviceNet Scanner Properties &‘

Gieneral /0 Contiguration |

=] g Input

=B 031 Bytes
02, Device 0-31
" BOOLO 0
" BOOL1 00
=B Output
=B 015 Bytes
02, Device 0-15
£ WhiteBDOLD 00
- WhiteBDOL1 00

oK I Cancel Help
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Configure el controlador para comunicacion EtherNet/IP

El controlador SmartGuard (niimero de catédlogo 1752-L24BBBE) ofrece
conectividad EtherNet/IP.

Tema Pégina
Configure E/S receptoras en el software RSNetWorx for DeviceNet 128
Configure su controlador como esclavo usando el perfil genérico del software 132
RSLogix 5000

Configure la comunicacidn entre un terminal PanelView estdndar y un 134
controlador SmartGuard 600 mediante una red EtherNet/IP

Conexiones de multidifusion

Usted solo puede hacer dos conexiones al controlador SmartGuard al mismo
tiempo. Pueden ser una entrada y una salida, o dos entradas o dos salidas. Si bien
las conexiones son de multidifusién, una vez que se hacen las dos conexiones, no
se acepta ninguna otra conexion.

Por ejemplo, usted puede tener dos controladores conectados a una conexién

de entrada en el ensamblaje de entrada de multidifusion del controlador
SmartGuard, y esto consumiria las dos conexiones EtherNet/IP.
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Configure E/S receptoras en

el software RSNetWorx for

s 1. En el software RSNetWorx for DeviceNet, haga clic con el botén derecho
DeviceNet del mouse en el controlador SmartGuard y seleccione Properties.

Siga estos pasos para crear ensamblajes de E/S receptoras EtherNet/IP estandar.

2. Haga clic en la ficha EtherNet/IP Target I/O.

£ 1752-174BBBE

2l x|
Made/Cycle Time |

Maintenance I
Error History

Logic
EtherMet/IP Enor Histony
General | Safety | Safety Connection | Safety Slave 1/0 I Slave 1/0

EtherMet/IP Target 140 Local Qutput I Local Input/Test Output

Name | Type | Size |

Mew. | Edt. | paee |

oK I Cancel | Lpply Help

3. Haga clic en New.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

Edit EtherNet,/IP Target [/D

) xl
10 Tupi ~ Raouting 1/0

................ ™ Target Output L] [ Hame T

140 Tag

Name

[Type [ Siee |

o
=

New. | Edt. | | Detete | | EdtGormment..

 Statu:
I~ General Status

™ Local Input Status %
™ Local Dutput Status

™ Test Output # Muting Lamp Status

i~ Local 1/0 Monitor

™ Input
[~ Dutput New Edit Deleie
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4. Bajo I/O type, haga clic ya sea en Target Input o Target Output.

Target Input significa que estos datos son producidos por el controlador
SmartGuard y leidos por el dispositivo de origen. Target Output significa
que estos datos son producidos por el dispositivos de origen y son enviados
al controlador SmartGuard.

Si usted ha seleccionado Target Input, puede incluir la siguiente
informacion de estado en el ensamblaje de E/S.

Nombre del tag Tamafio de datos | Tipo de atributo

Estado general Byte No relacionado con la sequridad
Estado de entrada local Palabra

Estado de salida local Byte

Salida de prueba/estado de ldmpara de muting

5. Anada informacién de estado para tipos de entrada; para ello seleccione las
casillas de seleccidn Status.

6. Anada datos de monitoreo de E/S locales para tipos de entrada; para ello,
marque la casilla de seleccién Local I/O Monitor apropiada.

Nombre del tag Tamafio de datos | Tipo de atributo

Monitor de entrada local 1 (entradas 0. ..7) Byte No relacionado con la sequridad

Monitor de entrada local 2 (entradas 8. . . 15)

Monitor de salidas locales (salidas 0. ..7)

Los tipos de salida no pueden incluir datos de monitoreo de E/S locales.
Usted solamente puede leer valores entrada y salida; no puede escribirlos
directamente.

7. Anada datos de E/S de encaminamiento para los médulos.
Si el controlador SmartGuard estd controlando médulos DIO de
seguridad en la red DeviceNet, al usar la funcién Routing I/O es posible

pasar los valores de los puntos de E/S en los médulos DIO a un
controlador estandar o a una interface HMI en la red EtherNet/IP.

SUGERENCIA Los mé,dulos solamen.te apjaregen enla Fabla de E/§ de encam'inamiento
después de que han sido afiadidos a la lista de escan de sequridad y usted
ha hecho clicen Apply.

a. Bajo Routing I/O, haga clic en New.
b. Expanda el nodo para el cual desea afadir datos de encaminamiento.

c. Expanda uno de los ensamblajes listados.
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d. Seleccione el byte que desea anadir.

select Routing L0 x|

—Routing /0
[ Routing /0

o-&p H02
=] ﬁ Safety_+_Pt_Status

" o BRI

E-p #03
E-p H0G

ok I Cancel |

e. Haga clicen OK.

f. Repita los pasos a...c para anadir E/S de encaminamiento adicionales.
8. Bajo I/O Tag, haga clic en New para crear un tag de E/S.

Pueden definirse multiples tags de E/S en un ensamblaje de E/S. Pueden
definirse tags de E/S de hasta 16 bytes en cada ensamblaje de E/S. Los tags
de E/S aqui definidos pueden usarse en el editor de 16gica. Por ejemplo,
usted puede crear tags que representan fallos mediante instrucciones

en su cddigo de bloques de funciones y seguidamente mostrarlos en un
dispositivo HML

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

Edit 1/0 Tag x|

M arme : I

Type
’7 & BOOL ¢ BYTE ¢ WORD ¢ DWORD

Ok I Cancel

9. Introduzca un nombre para el tagy seleccione el tipo.

Las opciones son BOOL, BYTE, WORD o DWORD.
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10. Haga clic en OK.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

Edit EtherNet/IP Target I/0

X
140 Type i~ Rauting 140
' Target Input € Target Dutput L [ Hame [
WEEH0Z  Safety_+_Pt_Status BYTE[D]
=]
=]

ﬂew..l Edit... | Qe\etel Edit Comment...

 Statu
™ General Status

[ Locallnput Status .
™ Local Output Status

[~ Test Output / Muting Lamp Status

i~ Local /0 Monitar
I Input

I Output News. Ed\_l..l Delete
Corc

11. Cree un nombre de tag para cada bit en un ensamblaje de E/S.

a. Bajo I/O Tag seleccione el ensamblaje correspondiente y haga clic en
Edit Comment.

b. Introduzca un comentario para cada bit en el tag.

Los comentarios de nombre de tag aqui introducidos se muestran en el
editor de lgica.

c. Haga clicen OK.

12. Haga clic en OK para regresar a la ficha EtherNet/IP Target I/O.

Puede crear ensamblajes adicionales de salidas o entradas segun lo
requerido para su aplicacion; para ello repita los pasos 2...11.

13. Para guardar su configuracion, seleccione Save en el mend File.
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Configure su controlador como
esclavo usando el perfil genérico
del software RSLogix 5000
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Una vez que haya configurado los datos para que sean compartidos en el
controlador SmartGuard, podr usar el software RSLogix 5000y el perfil
genérico estandar para intercambiar dichos datos con un controlador Logix.

Siga estos pasos para conectarse al controlador.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en la red Ethernet en el
Controller Organizer y seleccione New Module.

iz RSLogix 5000 - myControllLgoix [1756-L63]

File Edit View Search Logic Communications Tools  Window

Bl@d S| &|@=8| o
Dffline . T RUN
Mo Forces . T ok
No Edits 2 EE‘ET

ot

|

I_q}? *'.;._: Path: |<nnne:

+-{23 Confroller myControlLgoix
<20 Tasks
+ {23 Mation Groups

3 add-0n Instructions
+-{10 Data Types

3 Trends
-3 1/0 Configuration

-8 1756 Backplane, 1756-410

ffa [0] 1756-L63 myContralLgai
= 8 [1] 1756-ENBT /4 Ebridge

&= il

o Mew Modul..,

2. Expanda el grupo Communications y seleccione

ETHERNET-MODULE.

M Select Module

Module

= Communications
1734-AEMNT /4
1736-AEMNT /4
1756-EN2F/A
1756-EN2T /A
1756-EMBT /A
1756-EMET /A

Desciption

1734 Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media
1738 Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media
1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Fiber Media

1756 Ethernet Communication Interface
Generic Ethernet 5

PH-PSSCEMA/A
% Digital
- Drives

. HMI
<

Ethernet adapter, Twisted-Pair Media

1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pai,
1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pai,

. Allen-Bradley
. Allen-Bradley

Wendar

Allen-Bradley
Allen-Bradley
Allen-Bradley

Allen-Br
Allen-Bradley
Parker Hannifin Carp.

By Category

ol
Find Add Favorits
By Vendor Favorites
[ o ] cencel | Help |

3. Haga clicen OK.

4. En el cuadro de didlogo New Module, establezca los pardmetros segtin sea

necesario.
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Este cuadro de didlogo muestra los valores de instancia para una conexion
de entrada/salida.

New Module E|
Type: ETHERMET MODULE Genenic Ethemet Module
Yendor: Allen-Bradley
Pasent EMBT_A
G o
Name: |EIP_SmantGuard
Aszembly 5
Description: Input Croer: 100 or 101 Instance: 1Ze;
Dutput Creen: 102 or 103 Input: |1nn |2 __I:;l [1E-bit)
Configuration Defaul: 255
Output 102 [z =] nesiy
Comm Fomat: [Data - INT |
Configuration: |255 IU = (abi
Addiess / Host Name erflis
& |PAddess | 198 . 1688 . 0 . 19 | |
" Host Hame: L |
¥ Dpen Modue Properties [k ] cacel | Hew

Esta tabla proporciona los valores de instancia para una conexién de
entrada/salida y una conexién de entrada solamente.

Tipo de conexion Numero de instancia
Entrada/salida Entrada (controlador SmartGuard a controlador) 100, 101

Salida (controlador a controlador SmartGuard) 102,103
Entrada solamente Entrada 100, 101

Salida 199

5. Haga clic en OK.
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Configure la comunicacion entre
un terminal PanelView estandar
y un controlador SmartGuard 600

mediante una red EtherNet/IP

134

Siga estos pasos a fin de configurar un terminal PanelView estdndar para que
pueda comunicarse con un controlador SmartGuard 600 mediante una red
EtherNet/IP.

1. Abra su aplicacién PanelView dentro del software PanelBuilder32.

Necesitara definir la ruta de comunicacidn entre el terminal PanelView y el
controlador SmartGuard 600.

2. Haga clic en Communications Setup.

|
= System

----- % Description

----- @ Print Only Objects

----- (%] Exceptions

----- (B8 Test Editar

----- & TagEditor

E-C7 Application Settings

----- BA Teminal Setup

Communicatio

----- Ab Eutemnal Fonts

Aparecerd el cuadro de didlogo Communications Setup — Ethernet.
3. Haga clic en Insert.

4. Introduzca el nombre del nodo y la direccion de nodo correspondientes al
controlador SmartGuard.

5. Introduzca Generic CIP como tipo de nodo.

Communications Setup - Ethernet I e |

— Terminal
SmartGuardEIP_Comms
InterScan Delay Cancel |
I'IDD "I ms Etherret Config
Help |
Metwork. Modes
2 Hode Hame Hode Address Path Hode Type
StnartGuard 182.165.1.12 Feneric CIP
.End of Node List..

6. Haga clicen OK.

Siga este procedimiento para definir los tags dentro de la base de datos de tags
PanelView que tendran acceso a los ensamblajes de E/S receptores en el
controlador SmartGuard 600.
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1. Haga clic en Tag Editor en el explorador de la aplicacién.

Application - - SmartGuardEIP

=0 Swstem
[ Description
@ Print Only Objects

] E :-:n::eptn:nns

-

El [::I .ﬂ'-.ppllcatlcun Settlngs

Se abre el editor de tags de la aplicacion.

2. Enla parte inferior del editor de tags, haga clic en la ficha ENet-CIP.

4 [ » |\ EHet - Controller Address £(ENet - CIP ) ERlet - Az=el

3. Haga clic en Insert para afadir un nuevo tag.

=N - IR TETE

| Tag Hame | Data Type | Array Size I

4. En las celdas de nuevo tag, escriba un valor para Tag Name, Data Type y
Node Name (que coincida con el nombre de nodo que usted definié para
el controlador SmartGuard en Communications Setup).

En este ejemplo, seleccionamos DINT como tipo de datos.

Tag Hame Data Type | De=scrip | Hode Hame
1 SGE_InputAszembly DIMT SmartGuard

Pueden haber hasta cuatro ensamblajes de E/S receptores configurados en el
controlador SmartGuard (dos de entrada y dos de salida).
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Para los ensamblajes de entrada, los cédigos de mensaje CIP incluyen los

siguientes:

e Service: 0xE — Get Single Attribute
e Class: 4

e Instance: 100 0 101 (entrada 1 o entrada 2 respectivamente)

e Attribute: 3
Para los ensamblajes de salida, los cédigos de mensaje CIP incluyen los siguientes:

e Service: 0x10 — Set Single Attribute

e Class: 4
e Instance: 102 0 103 (salida 1 o salida 2 respectivamente)

e Attribute: 3

Este ejemplo muestra un cédigo de mensaje CIP que tiene acceso al Input
Assembly 1 del controlador SmartGuard.

El campo Member siempre se define con 1.
1. En el ment desplegable Service Code, seleccione el cédigo de servicio CIP.

2. Escribalos c6digos de Class, Instance y Attributes para el tag con el objeto
de acceder a los ensamblajes de E/S receptores correctos en el controlador

SmartGuard.
Tag Hame Data Type | Descrip | Hode Hame | Initial Value | Array Size Service Code Class | Instance Attribute Member | Byte Offset
1 SG_Inputdssembly CIMT SmartGuard |0 u] Get Attribute Single (O<E) = 4 100 3 1 u]

136

El tamafio méximo de un tag de miembro individual definido en el terminal
PanelView es un DINT (4 bytes). Un ensamblaje de E/S receptor en el
controlador SmartGuard puede tener hasta 16 bytes. Para acceder a todos los
bytes en el ensamblaje receptor puede que necesite crear hasta 4 tags DINT, en
los que se define un Offset para cada tag a fin de que corresponda con los bytes
receptores de dicho tag.
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Establezca los modos del controlador

Tema Pégina
Establezca el modo de ejecucion automatico (opcional) 137
Establezca el modo de comunicacion autdnomo (opcional) 138
(Cambie el modo del controlador 139

El controlador puede configurarse para el modo normal o el modo de ejecucién
automadtica. Establezca el modo de ejecucion automatica solo después de que el
sistema haya sido configurado. El ajuste surte efecto después de que usted haya
desconectado y vuelto a conectar la alimentacion eléctrica, tras de una descarga de
la configuracion.

Siga estos pasos para establecer el modo.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el controlador y seleccione
Properties.

2. Seleccione la ficha Mode/Cycle Time.

EX.1752-L24BBB

General I Safety I Safety Connection I Safety Slave /0
Slave /0 | Local Output I Local Input/Test Dutput
Mode/Cycle Time | Maintenance I Logic I Error History

— Automatic: Execution Mode

& Homal Mode [Need execution commandf

' Butomatic Execution Mode [Automatizally execute after power-up)

MOTE
Thiz parameter becomes effective when the device starts with
power-up after the download of thiz configuration.

-~ DeviceMet Communication

' Enable [Normal Mode] ¢ Disable [Stand Alone Mode)

WARNING

If you would like to disable the DeviceM et communication, you can
configure it from the USE connection only. IF you don't uge the USE
connection and you select "DISABLE", the download of this
configuration will fail.

4.0 ms 4.0 ms

LEhangekiode... |
QK I Cancel | Lol | Helg |

—Cycle Time———— "I.-"D Fiefrezh Cycle Time-‘
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3. Seleccione el modo normal o el modo de ejecucién automética.

Modo Descripcion

Normal El controlador arranca en el modo inactivo cuando la fuente de
alimentacién eléctrica estd activada. Debe usar el software RSNetWorx
for DeviceNet a fin de cambiar al modo de ejecucidn; para ello haga clic
en Change Mode en la ficha Mode/Cycle Time del cuadro de didlogo
Controller Properties.

Fjecucion automdtica Fl controlador arranca en el modo ejecutar cuando la fuente de
alimentacién eléctrica estd activada, sila configuracion se ha bloqueado
y el controlador estaba en el modo ejecucién antes de haberse
desactivado la fuente de alimentacion eléctrica.

4. Haga clicen OK.

Establezca el modo de El controlador SmartGuard puede funcionar con o sin la comunicacién
comunicacién auténomo DeviceNet habilitada. El ajuste predeterminado es habilitado.

(0p(|0na|) En el modo auténomo, el tiempo de ciclo del controlador es mas corto, pero no es
posible usar ninguna de las funciones de comunicacién DeviceNet.

Sidesea usar el controlador SmartGuard en modo auténomo, puede inhabilitar la
comunicaciéon DeviceNet y usar la conexién USB para configurar el médulo.

IMPORTANTE Si in‘habilit'a/la comqnicacion DeviceNet y no usa la conexion USB, la descarga de
configuracién fallara.

Siga estos pasos para inhabilitar la comunicacién DeviceNet.

1. Asegurese de que estd conectado al dispositivo de programacién mediante
la conexién USB.

2. Sitodavia no lo ha hecho, configure una ruta para usar la conexién en el
software RSNetWorx for DeviceNet.

a. Desde el mentt Network, seleccione Properties.
b. En el cuadro de didlogo DeviceNet, haga clic en Set Online Path.

c. Enel cuadro de didlogo Browse for Network, seleccione la ruta deseada

y haga clic en OK.

Browse for network x|
Select a communications path to the desired netwark.

¥ Autcbrowse | Hefrest I

Wworkstation, USMKEEST
=5 Li & thernet

5 SmantGuard USE Driver
ke I Lancel | Help |

3. En el software RSNetWorx for DeviceNet, haga clic con el botén derecho
del mouse en el controlador y seleccione Properties.
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4.

5.

Seleccione la ficha Mode/Cycle Time.

EX.1752-L24BBB

General I Safety I Safety Connection I Safety Slave /0
Slave /0 | Local Output I Local Input/Test Dutput
Mode/Cycle Time | Maintenance I Logic I Error History

— Automatic: Execution Mode

& Homal Mode [Need execution commandf

' Butomatic Execution Mode [Automatizally execute after power-up)

MOTE
Thiz parameter becomes effective when the device starts with
power-up after the download of thiz configuration.

-~ DeviceMet Communication

' Enable [Normal Mode] ¢ Disable [Stand Alone Mode)

WARNING
If you would like to disable the DeviceM et communication, you can
configure it from the USE connection only. IF you don't uge the USE
connection and you select "DISABLE", the download of this
configuration will fail.

LEhangekiode... |
QK I Cancel | Lol | Helg |

4.0 ms 4.0 ms

—Cycle Time———— "I.-"D Fiefrezh Cycle Time-‘

Seleccione Disable (Stand Alone Mode) y haga clic en OK.

Siga estos pasos para cambiar el modo del controlador.

1.

Entre en linea con el controlador SmartGuard.

Haga clic con el botdn derecho del mouse en el controlador y seleccione
Properties.

Seleccione la ficha Mode/Cycle Time en el cuadro de didlogo Controller
Properties.

Haga clic en Change Mode.
Seleccione el botdn de opcidn Idle o Execute.

Haga clic en OK.
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Notas:
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Cree su programa de aplicacion

Introduccion
Tema Pégina
El editor de I6gica 141
Aspectos basicos de la programacién 142
(reacion de un programa de blogues de funciones 147
Edite los pardmetros del bloque de funciones 148
Encuentre blogues de funciones con conexiones abiertas 151
Programa en mlltiples pdginas 152
Guarde el programa 153
Actualice el programa 153
Monitoree el programa en linea 154
Secuencia de ejecucidn del programa 155
Bloques de funciones definidos por el usuario 156
Recursos adicionales 160

El editor de |6g|ca Usted programa el controlador SmartGuard 600 usando el editor de logica en

el software RSNetWorx para DeviceNet. El editor de 16gica consta de una
lista de objetos, donde estan registrados los bloques de funciones, tags de E/S
y otros elementos de programacidn, y un drea de trabajo donde se realiza la
programacion.

Abra el editor de l6gica; para ello seleccione la ficha Logic en el cuadro de didlogo
Edit Device Parameters y haga clic en Edit.

EX.1752-L24BBB

General I Safety I Safety Connection I Safety Slave /0
Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput
Mode/Cycle Time I Maintenance Logic | Error History

Passward

™ Enable Password

[Ehange Fasswond |

QK | Cancel Lol Helg
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Aspectos basicos de la
programacion
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Usted puede proteger mediante una contrasefia su programa de aplicacion para
evitar la edicién, verificacion o impresién de programas no autorizada. Para crear
una contrasefia, siga estos pasos.

1.

4.

En la ficha Logic del cuadro de didlogo Controller Properties, marque la
casilla de selecciéon Enable Password.

En el cuadro de didlogo Change Password, escriba la contrasena en el
campo New Password.

Las contrasenas pueden contener hasta seis caracteres.

Vuelva a escribir la contrasefa en el campo Confirm Password.

Haga clic en OK.

El sistema pedird la contrasena cada vez que haga clic en el botén Edit para abrir el
editor de légica. Usted puede cargar o descargar el programa sin la contrasena,
pero las funciones de edicién de programa, verificacién, impresién y generacion
de informes no estaran disponibles.

IMPORTANTE Sise olvida de la contrasefia, esta no podrd recuperarse.

Los programas se crean a partir de funciones logicas y bloques de funciones que
indican comandos, a partir de tags de entrada que indican fuentes de entrada de
datos, y a partir de tags de salida que indican destinos de salida de datos. Las E/S

se conectan con lineas de conexién.

Conexiones de E/S

Tags de entrada

[#00]:(05) Mo Mame

[#00}(02) Mo Mame

Tags de salida

* ; I] % [£] .'\?jj 3]
[#01 1600) Safety Input #0 *—IJ«. » it 3 5 Om
3 I I——Sl=00}(00) Mo 1erme
[#01 101 ) Safety Input #1 » »
I——[=00}(01 ) No Mame

|

Bloques de funciones

o
-
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Funciones ldgicas y bloques de funciones

Es posible usar un méximo de 254 funciones légicas y bloques de funciones.

Instrucciones logicas y bloques de funciones compatibles

Instrucciones ldgicas Blogques de funciones
o NOT o Restablecimiento
o AND e Reinicio
e (R o Monitoreo de botdn pulsador de paro de emergencia
o Exclusive OR o Monitoreo de cortina de luz
o Exclusive NOR o Monitoreo de compuerta de sequridad
o Routing o (ontrolador con las dos manos
o RSflip-flop o Temporizador de retardo a la desconexion
o Multi Connector o Temporizador de retardo a la conexion
o (omparator o Interruptor de modo de usuario
o Monitoreo de dispositivo externo
e Muting
o Interruptor de habilitacién
o Generador de impulsos
e (ontador

Tags de entrada

Los tags de entrada reflejan el estado de las entradas provenientes de estas dreas de

E/S:

e Terminales locales del controlador

e Area de entradas de esclavos de seguridad registrados como homélogos de
comunicacion

e Areade entrada reflejada a partir de datos de maestro de seguridad

o Areade entrada reflejada a partir de datos de maestro estindar
Los datos se reflejan en estas dreas de E/S:

e Estado de entrada local

e Estado de salida local

e Estado de unidad general
e Estado de salida de prueba

e Estado de lampara de muting
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En lalista de objetos, los tags de E/S se muestran con simbolos para indicar c6mo

estan configurados.

File Edit “iew Function Page FunctionBlock

o | g |[100x =l = = | B A

|2 &R s %o

% Pagel |
{ } FunctiorBlack I
Sa Input | oo Output I

E:Eu-'i [#O0]:1752-L24BEB
=1-[5) Safety lpput
rl]/][N:]:Eate 1 \
01N ):Gate 2
D2][M:):-THC_R_NC
03][M:):THC_R_NO
D4][M:):-THC_L_NC
05](M:):-THC_L_MC
0G6][M:):Feedback
DO7](N:):Reset
08](M:):ESTOP1
09][M:):ESTOP2

[NQJM: Mo Mame /

----- MN:TNo ™
5] [1TINTNG e [#00l(02) [S] ESTOR

[#000:005) [5] Feedback

[2]

[#00]:007) [S] Reset

----- [12]M: Mo Mame
----- [13][MH: )Mo Name
----- [14][M::M o Mame
----- [15][M: Mo Mame

[#001:000) [5] ESTORZ

-] Standard Input

Simbolos de tags de entrada

Modo de entrada Simbolo | Modo de canal Simbolo
No se usa N Sendillo Ninguno
Impulso de prueba desde salida de prueba | P (anal doble equivalente e

Se usa como entrada de sequridad S (anal doble complementario C

Se usa como entrada estandar ST -

Cuando se usa en el drea de trabajo, los tags de entrada incluyen la direccién
de nodo, direccion de bi, atributo (S por seguridad, ninguno para estdndar)

y comentario de E/S registrado.

Tags de entrada

Direccién denodo ~ Direccion

de bit

[#07 10000 [S] Safety Input

Atributo

S para Safety /0

Comentario de E/S registrado

[#01 1000 ) [S] Safety Input #
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Tags de salida

Los tags de salida reflejan el estado de las salidas provenientes de estas 4reas de

E/S:

e Terminales locales del controlador

e Area de salidas de esclavos de seguridad registrados como homélogos de
comunicacion

o Areade salida reflejada a partir de datos de maestro de seguridad

o Areade salida reflejada a partir de datos de maestro estdndar

En la lista de objetos, los tags de E/S se muestran con simbolos para indicar como
estan configurados.

Simbolos de tags de salida

Modo de salida Simbolo | Modo de canal Simbolo
No se usa N Sencillo Ninguno
Sequridad S Doble d

Prueba de impulso de sequridad P -

Cuando se usa en el drea de trabajo, los tags de salida incluyen la direccién
de nodo, direccién de bit, atributo (S por seguridad, ninguno para estindar)
y comentario de E/S registrado.

Tags de salida

Direccién de nodo Direcci.on Atributo
para Safety 1/0

\deit S)/ Comentario de E/S registrado
{

#0000 5] 1o Harme |
I

[#00]:(T ) [S] Mo Mame
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Funcidn de comentario de E/S

El comentario de E/S es un nombre opcional compuesto de hasta 32 caracteres
ASCII que puede registrarse en el controlador para cada terminal de E/S
mediante el software RSNetWorx para DeviceNet. Estos comentarios de E/S
pueden usarse en la lista de objetos del editor de logica como tags de E/S, lo cual
simplifica la programacién.

Comentario de E/S
Edit Local Output Terminal x|
1/0 Comment : I -
Channel Mode : INot Uszed j
— Dual Channel
Channel Mode : IDuaI Channel j
()8 I Cancel |

Restricciones de programacion

Items tales como los tags de E/S y los bloques de funciones, pueden usarse en cada
pdgina con las siguientes restricciones:

¢ El mismo tag de entrada puede colocarse en mas de una pégina.

e El mismo tag de entrada solo puede usarse una vez en cada pégina.

o Cada tag de salida puede usarse solamente una vez en el programa de
aplicacion.

e Solo los bloques de funciones pueden copiarse. Los tags de E/S, las

conexiones de tags de E/S y las conexiones entre los bloques de funciones
no pueden copiarse.

o Cuando se pega un bloque de funciones, éste se coloca en la misma
posicion que el bloque de funciones copiado. Cuando pegue un bloque de
funciones en la misma pagina, mueva el bloque de funciones de origen.

® Puede usarse un maximo de 254 bloques de funciones.
e Puede usarse un maximo de 128 direcciones de salto de niimeros.
e Puede usarse un maximo de 32 paginas.

e Puede usarse un maximo de 128 cuadros de texto para comentarios del
programa.

e La configuracion de pagina no puede cambiarse si hay items en el drea
de trabajo. Primero establezca el tamafio del 4rea de trabajo; para ello
seleccione File>Page Setup.
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(reacion de un programa de
bloques de funciones
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Para crear un programa usando bloques de funciones, usted crea conexiones desde
el bloque de funciones a los tags de entrada y salida.

Anada un tag de entrada o salida

Siga estos pasos para anadir un tag.
1. Haga clic en la ficha Input o Output en la lista de objetos.

2. Seleccione el tag que desea usar, y arrastrelo y coléquelo en su posicién en
el 4rea de trabajo.

Puede seleccionar multiples tags de E/S y colocarlos simultineamente.

Coloque los tags de entrada

3¢ - [[1123] 1752-L24BBB - Page 1 (297mm x 210mm) ]

L
File Edit “iew Function Page FunctionBlock

|28 BE % X |5 || = = = 6 =

* [ Page1 |
ﬂ FunctionBlock I
S Input | = Output I
Eﬁ [#123]1752-L24BBE [# 23]: [S] ESTOF Input 1 *
E| Safety [nput
5] ESTOP Input 1

-|%] ESTOP Input 2

SUGERENCIA Los tggs de eqtrada ysa.lida usados en el programa de aplicacién aparecen en
negrita en la lista de objetos.

Anada un bloque de funciones

Siga estos pasos para afadir un bloque de funciones en el drea de trabajo.
1. Haga clic en la ficha Function Block en la lista de objetos.

2. Seleccione el bloque de funciones que desea usar, y arréstrelo y coléquelo
en su posicion en el drea de trabajo.
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Edite los parametros del bloque

de funciones
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Coloque un bloque de funciones
%4 - [[#123] 1752-L24BBB - Page 1 [297mm x 211mm] |

L]
File Edit Yiew Function Page FunctionBlock

|oa 2e s X (oo |afm  HlzxhalBRa|
%[ Page1 |

= Input | = Output ||

G FunctionBlock
(== Logic [#123]: [5] ESTOF Input 1 [

D AND

D Cornparator

1} ExNOR

i} ExOR

1} wor

i}0oR

i il } RSFF

EI& Timer/Counter

D Courter
Pd om0

[#1 23] [S] ESTOR Input 2 [

Conecte los tags al bloque de funciones

Para conectar los tags de E/S al bloque de funciones, haga clic en el conector de
origen (m) y arrastrelo al conector de destino (m).

Conecte los tags a los bloques de funciones

%' - [[#123] 1752-L24BBB - Page 1 (297mm % 211mm)] ]
File Edit “iew Function Page FunctionBlock

| @&l % X |0 b Hzzloa[E= A |
*| Page1 ]
,.-5. Inpat | ,.-5, Output I
D FunctionBlack |
E-ﬁ-'i, Logic [#122]: [S] ESTOR Input 1
¢ i} aND I

2
D Comparator T

i ExMOR e 3
1} EXOR
L4 woT [[# 23] [5] ESTOF Input 2 [ ]

i}0oR
.. ¥ RS-FF
ﬁ Tirmer/Counter

1} Counter
FOE L A Ralan Tiear

Usted puede editar bloques de funciones; para ello cambie los ajustes de los
pardmetros, cambie el nimero de entradas o salidas, afiada E/S opcionales y
afiada comentarios correspondientes a la aplicacién. Los pardmetros que pueden
editarse dependen del tipo de bloque de funciones.

Para abrir el cuadro de didlogo Function Block Properties, haga clic con el botén
derecho del mouse en el bloque de funciones y seleccione Edit.
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Ficha Parameter
ID:[#01] E-STOP %]
Parameter | Dut point | Comment |
Parameter Mame | Walue |
Reset Condition Auto Feset
Input Type [iual Channel Equivalent
Dizcrepancy Time 3% 10mg]

()8 I Cancel

Ajustes de entrada/salida

Usted puede editar los ajustes de Number of Inputs, Number of Outputs y, en
algunos casos, Fault Present para muchas instrucciones.

Ficha In/Out Setting

=

r%. Inputl r%. Olutput
|

FunctionBlock

g Logic

..... 1 AND

Comparator

ExXNOR

ExOR

NOT

oR

RS-FF

mer/Counter
Counter
Qff-Delay Time
On-Delay Time
Fulse Generat

fety Device
EDM
EnableSwitch
E-STOP
Light Curtain b
Muting
Safety Gate M
Twao Hand Co
Uszer Mode Sv

1]
0
T
(4
=

CICICICICACICICT & CACIEIE]

Number of Inputs

Page1 Page2 |

- = s Pl Fresert

ID:[#03] AND x|

[£] .
D Parameter  In/0ut Setting | Eommentl

Input # Output

Mumber of [nputs:

g
3
4
Mumber of Dutputs: 5
g
7

Option

()8 I Cancel

Puede aumentarse el nimero de entradas para las funciones légicas o puede
habilitarse la entrada opcional a los bloques de funciones.

Number of Qutputs

Puede aumentarse el numero de salidas para las funciones légicas o pueden
habilitarse las salidas opcionales, tales como salidas de error, de los bloques de

funciones.
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Fault Present Bit

Usted puede habilitar el bit de estado de diagndstico de fallo presente en algunos
bloques de funciones; para ello marque la casilla de seleccién ubicada en la ficha
In/Out Setting del cuadro de didlogo Function Block Properties. Si la casilla de
seleccion Use Fault Present estd seleccionada, se muestra una salida de fallo
presente adicional en el bloque de funciones.

Selecciones de punto de salida opcional

Usted puede habilitar salidas opcionales, inclusive el bit de fallo presente para
algunos bloques de funciones; para ello seleccione las casillas de verificacion
apropiadas en la ficha Out Point del cuadro de didlogo Function Block
Properties. Cuando las salidas opcionales estén seleccionadas, éstas se mostrarédn
en el bloque de funciones.

Ficha Out Point

Parameter  ut point | Eommentl

—Use / Mot Use

¥ | Dutput]

V' Output?

™ Fault Present

()8 I Cancel

Comentarios

Seleccione la ficha Comments para escribir un nombre para el bloque de
funciones o senales de E/S. Los nombres de las sefiales de E/S no se muestran en
el area de trabajo, pero el nombre del bloque de funciones se muestra debajo del
bloque de funciones en el 4rea de trabajo. Todos los nombres escritos en este
cuadro de didlogo se imprimen cuando se imprime el programa de aplicacion.
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Ficha Comment

1D:[#08] Restart x|

Parameterl In.-"DutSettingI Out poirt - Comment |

Text for FB: I
In1: Outl:
In2: Out2:
Out3:
()8 I Cancel

Encuentre bloques de funciones Los programas recientemente creados que contienen bloques de funciones con
con conexiones abiertas entradas o salidas abiertas no pueden descargarse. Todas las E/S deben usarse.

Bloque de funciones con conexiones abiertas

(onexion abierta

Para encontrar todas las conexiones abiertas en el editor de 16gica, seleccione
Edit>Search OpenConnection.

El cuadro de didlogo Open Connection muestra todos los bloques de funciones
con conexiones abiertas. Haga doble clic en un item de la lista para mostrar el
bloque de funciones. Las conexiones abiertas se muestran en rojo en el drea de

trabajo.
SUGERENCIA SI. se usa una direccién de salto para el punto de ﬁ/Sy np seusala co/rrespondlente
direccion de salto, el punto de E/S no se mostrard en rojo y aparecerd como

conectado.

Consulte Programa en mdltiples paginas en la pdgina 152 para obtener
informacidn acerca de las direcciones de salto.

Publicacién 1752-UMO01D-ES-P — Abril 2009 151



Capitulo 10

(ree su programa de aplicacion

Programa en mﬁ|t|p|es pa’ginas El controlador SmartGuard 600 admite hasta 32 paginas de l6gica de

152

programacion.

Para crear una nueva pigina, haga clic en el icono Add Page ¥ .

Use direcciones de salto para conectar la légica entre paginas. Un controlador
SmartGuard 600 puede contener hasta 128 direcciones de salto.

Siga estos pasos para crear una direccién de salto.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en cualquier lugar en la pagina
de programacion y seleccione Make JumpAddress.

2. Escriba un nombre para la direccién de salto.

JumpAddress x|

Fleaze enter a Label of Jump address

IHeset F1

()8 I Cancel |

3. Conecte la direccion de salto al bloque de funciones.

| Fage 1 ] Page 2 |

[#01 (067 [S] hsin Enable Feed... *—|_.
B
401 1073 (5] Circiut Reset [ R
Rneﬂan }

D"

[#01 10000 [S] E—stop 1 Ch-A

[#01 100 ) [S] E—stop 1 Ch—E

Reset P

4. Seleccione la pagina ala cual desea conectar la légica.

5. Haga clic con el botén derecho del mouse en cualquier lugar en la pagina
y seleccione Select JumpAddress.

6. Scleccione la direccién de salto en el menu desplegable.

7. Conecte la direccidn de salto al bloque de funciones.

| Page1 PageZ ]

[#01 ]:(02) [S] Gate 1 Ch—A Fazet F1

[#01 10020 [S] Gate 1 Ch—E

Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009



(ree su programa de aplicacion  Capitulo 10

Guarde el programa

Actualice el programa

Publicacién 1752-UMO01D-ES-P — Abril 2009

Siga estos pasos para guardar su programa de aplicacion.
1. Seleccione File>Apply.

El programa se guarda temporalmente en el software RSNetWorx for
DeviceNet.

2. Salga del editor de ldgica; para ello seleccione File>Exit.
3. Haga clic en OK o Apply en el cuadro de didlogo Edit Device Parameters.

Si no hace clic en OK o Apply, o si hace clic en Cancel, no se guardaran los
cambios hechos en su programa. Se borrard toda la programacion guardada
temporalmente mediante la seleccién de File>Apply.

4. Seleccione Save o Save As en el cuadro de didlogo principal del software
RSNetWorx for DeviceNet.

Si se cambian los tags de E/S de los esclavos de seguridad que configuran las
E/S locales del controlador SmartGuard, usted debe iniciar el editor de logica
y verificar el programa.

Si carga los pardmetros al controlador sin iniciar el editor de légica, ocurrird un
error de descarga en el editor de l6gica debido a incoherencia de los datos. Si se
produce este error, inicie el editor de légica, verifique el programa y haga las
modificaciones necesarias.
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Monitoree el programa en linea
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(]
Fi

r%. Input ] r%. Olutput

£} FunctionBlock

P

S Logic

Counter

EnableSwitch

E-STOP

Light Curtain Monitoring
Muking

Off-Delay Timer
On-Delay Timer

Pulse Generatar

Reset

Restart

RS-FF

Safety Gate Monitoring

IECICAEACE T &

0 =

Twio Hand Controller
er/Counter

ECM

ety Device

AMD

Comparator

EXMOR.

EXOR

MOT

OR.

Routing

oy R_eset,l’Restart

£} Multi Connector
{ } User Mode Switch

ﬁ Connectar
-5, User define

£} Clutch-Brake Enable

100 h

Los valores de tags de E/S y los estados de senal de las conexiones con bloques

de funciones pueden monitorearse en linea en el editor de l6gica. Asegurese de
que el software RSNetWorx for DeviceNet esté conectado a la red y de que el
controlador que se estd monitoreando esté en el modo marcha antes de comenzar
el monitoreo del programa en linea.

IMPORTANTE szgs nece5|te,camb|ar el modo del controlador al modo ejecucion para
monitorear en linea.

Para iniciar el monitoreo en linea, haga clic en Monitoring ﬁ'{ en la barra de

herramientas.

Durante el monitoreo, los tags de E/S o las conexiones que estan activadas se
muestran de color més oscuro.

Para detener el monitoreo en linea, haga clic en Stop Monitoring en la barra de
herramientas.

1 [[#01] 1752-L24BBB - Page 1 (297mm x 211mm) | =3

ile  Edit Wiew Function Page FunctionBlock

| Page 1 ]

_—

[#01 (067 [S] hsin Enable Feed...

[#01 1:(07) [3] Circiut Reset *—I_. 0 2l
Resta
R start ’

[#01 100D (5] M Ersble A |

[#01 01D (5] Mein Evsble B |
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Secuencia de ejecucién del El orden de ejecucion de los bloques de funciones es establecido autométicamente
por el editor de l6gica y se muestra en la esquina derecha de cada bloque de
programa

funciones.

Ejemplo de programa

[#00]:(02) [S] EDCM Feedback,

[#001:00G0 [5] 52 Reset

2D Q)
4

- RESET
e £33 P
[#00]:0000 [5] 51 ESTOFI1-12 ‘—|_.

[#00]:001 3 [5] 52 ESTOFZI - 2

En este ejemplo, el orden de ejecucion es:

1. Paro de emergencia

2. Restablecimiento

3. Monitoreo de dispositivo externo (EDM)
Las direcciones de salto pueden usarse en los programas para crear lazos. Si un
programa contiene mds de un lazo como, por ¢jemplo, un salto 1 asalto 1 y un
salto 2 a salto 2, la secuencia de ¢jecucion es en el orden en que estdn posicionados
los bloques de funciones. Pruebe cuidadosamente todos los programas que

contienen mas de un lazo para asegurarse de que se ejecuten correctamente.

Ejemplo de lazo

*—L. -l>3 [6]
-l>3 [5]
D [4]

Saliq.2
'l>“ [ 'l>“ [2] 'l>“ 7] Salto 1

Le

'l>° B Salto 2

=

Salto 1
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B|oques de funciones definidos El editor de légica le permite crear bloques de funciones definidos por el usuario

por el usuario

156

que constan de l6gica de bloques de funciones existentes. Una vez creados, estos
bloques de funciones se almacenan en una biblioteca definida por el usuario

q p
y pueden usarse en cualquier aplicacién de controlador SmarGuard.

Cree bloques de funciones definidos por el usuario

Siga estos pasos para crear un bloque de funciones definido por el usuario.

1. Abra el editor de légica; para ello haga clic con el botén derecho del mouse
en el controlador, seleccione Properties y haga clic en Edit en la ficha Logic.

2. Seleccione FunctionBlock>Create.

3. Enel cuadro de didlogo IOProperty, defina el nimero de entradas y salidas
para el bloque de funciones.

I0Property g|
10 Mumber

Input 43: Olutput 23:

InpLt ] Dutput |

# | Tag Mame

#1 Safety Input Ch-a

#2 Safety Input Ch-B

#3 Feedback from Output Contactor
#d Circuit Reset

#e Input 5
#E Input &
#7 Input 7
#a Input 8

(] 8 | Cancel |

4. Asigne nombres a cada entrada y salida.
5. Haga clic en OK para abrir el editor de légica de bloques de funciones.

6. Escribalalégica para el bloque de funciones.

| Page 1 ]

y m [2]
Feedback from Output Contact.. *—'—.IF .
‘ B » Cutput #1 |
Circuit Reset *—-—..ﬁ.mm » 4 5
2 [11

Output #2 |
. - »
Safety Input Ch—A *—-—IL 3
Safety Input Ch—E
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r%. Input ] r%. Output

i} FunctionBlock

7. Seleccione File>Save y escriba un nombre para el bloque de funciones
cuando lo indique el sistema.

FunctionBlock Hame %]

Fleaze Input new FunctionBlock Mame

FunctionBlock Mame

ISafety Fielay

()8 I Cancel |

8. Anada el nuevo bloque de funciones a la légica de su aplicacion.

x | Page 1 Page2]

1
l

=] ﬁ Logic
Counter
EnableSwitch
E-STOP
Light Curtain Monitoring
Muting
COff-Delay Timer
Cn-Delay Timer
Pulse Generator
Reset
Restart
R5-FF
Safety Gate Monitaring
Two Hand Controller
| iy Timer{Counter
{1 eom
| iy Safety Device
F} anp
L | Comparatar
EXMNOR,
EXOR
MOT
QR
L 1 Routing
| o Reset/Restart
£} Multi Connectar
{ 1 User Mode Switch
ﬁ Connectar

i
CICICT

1
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| o, User define
Clutch-Brake Enablg
} t Safety Relay

SUGERENCIA

[2]
[#01 1:(02) ] Gate 1 Oh=h *—-—-Ju P = Feset F1
W01 }(03) [5] Gt 1 Oh-8 e
Safety Relay (6]
Fsafety Input .. Cutput #

Fsatety Input ..

Output #2
Faadback fa..

vt Resat

Si desea editar su blogue de funciones definido por el usuario, no podrd usarse en
la aplicacion actual. Sies asi, la opcion de editar no esta disponible.

IMPORTANTE

Siempre descargue programas al controlador con los bloques de funciones
definidos por el usuario, compruebe su configuracion y verifique su operacion
antes de usarlos en una aplicacion.

Proteja con contrasena los bloques de funciones definidos por el usuario

Puede establecer una contrasefia para proteger contra ediciones no autorizadas los

archivos de bloques de funciones definidos por el usuario. Las operaciones de
verificar, generar informes e imprimir no tienen proteccion de contrasefia.

Para cstableccr una contrasena, siga €estos pasos.
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1. Para abrir el Function Block Editor, haga clic con el botén derecho del
mouse en un bloque de funciones definido por el usuario y seleccione Edit.

2. En el Function Block Editor, seleccione File>Change Password.

Change Password x|

— Current Password

— Mew Password

— Confirm Pazsword

()8 I Cancel |

3. Escriba una contrasena de hasta seis caracteres alfanuméricos en el campo
New Password.

4. Vuelva a escribir la contrasefia en el campo Confirm Password.
5. Haga clicen OK.

No es posible editar ni eliminar el bloque de funciones definido por el usuario sin
introducir la contrasefa.

Recomendamos usar una contrasefa para proteger los bloques de funciones
definidos por el usuario que fueron probados, para evitar cambios no autorizados
o accidentales una vez que el bloque de funciones haya sido asignado en un
programa de usuario.

Reutilice los archivos de bloques de funciones definidos por el usuario

Los archivos de proyecto (*.dnt) y los archivos de bloques de funciones definidos
por el usuario (*.fbd) existen como archivos separados. Usted puede reutilizar
archivos de bloques de funciones definidos por el usuario cuando crea los
programa. Debe tener derechos de administrador de Windows para importar,
guardar, eliminar, verificar o editar bloques de funciones definidos por el usuario.

Para reutilizar bloques de funciones definidos por el usuario, siga estos pasos.

1. Cree el bloque de funciones definido por el usuario como se describe en la

pagina 156.

2. Verifique la operacién del bloque de funciones definido por el usuario.

a. Enlalista de objetos del editor de légica, haga clic con el botén derecho
del mouse en el nuevo bloque de funciones y seleccione Edit.

b. Revise el programa de bloques de funciones y corrija cualquier
problema.
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¢. Guarde el programa de bloques de funciones, si hizo algin cambio.

d. Cierre el editor de l6gica de bloques de funciones.

3. Valide el bloque de funciones definido por el usuario.

a. Enlalista de objetos del editor de 16gica, haga clic con el botén derecho
del mouse en el nuevo bloque de funciones y seleccione Validate.

b. Haga clic en OK en el cuadro de didlogo de confirmacién.
LogicEditorT ool

& The zpecified FunctionBlock will be marked asz Yahd "FunchonBlock".

Okr?
Cancel |

Elicono para el nuevo bloque de funciones cambia de blanco a amarillo
para indicar que el bloque de funciones ha sido validado.

4. Exporte el bloque de funciones definido por el usuario a un archivo.

a. Enlalista de objetos del editor de 1dgica, haga clic en el bloque de
funciones definido por el usuario que fue guardado.

b. En el ment principal, seleccione FunctionBlock>Export.

c. En el cuadro de didlogo Save As, escriba un nombre para el archivo
y haga clic en Save.

5. Transfiera o copie el archivo a otras computadoras personales, si es
necesario.

6. Importe el bloque de funciones definido por el usuario.

a. En el software RSNetWorx for DeviceNet, cree un nuevo proyecto
y anada un controlador SmartGuard.

b. Haga clic con el botdn derecho del mouse en el controlador, seleccione
Properties y seleccione la ficha Logic.

c. Haga clic en Edit para iniciar el editor de légica.
d. Seleccione FunctionBlock>Import.

Open (2]
Look jn: | ‘=3 FBFILE =] & @k E

File name: | Open I
Filez of type: IFunctionBIock file [*fbd] j Cancel |
4

e. Seleccione el archivo apropiado y haga clic en Open.

El bloque de funciones definido por el usuario que fue importado se
muestra en la lista de objetos del editor de logica.

IMPORTANTE Siempre importe los archivos de blogues de funciones definidos por el usuario
antes de editar o verificar los programas de aplicacién que los usardn.
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Recursos adicionales
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Precauciones para reutilizar los bloques de funciones definidos por el usuario

Esta tabla indica cudles acciones requieren los archivos de bloques de funciones
definidos por el usuario, y describe lo que sucede si se intenta realizar la accién sin
el archivo de bloques de funciones.

Resultados sin archivos de bloques de funciones

Accién Archivo Resultado

Descargar No se requiere Funciona normalmente

Cargar No se requiere Funciona normalmente

Guardar archivo de No se requiere Funciona normalmente

proyecto

(argar archivo de No se requiere Funciona normalmente

proyecto

Verificacion Requerido La verificacion del programa puede completarse aun sin el archivo
de bloques de funciones una vez que el archivo es descargado al
controlador, pero la configuracion del blogue de funciones no puede
verificarse.

Editar el programa Requerido Aparecerd un mensaje de advertencia si se abre el editor de ldgica sin
el archivo de bloques de funciones. El bloque de funciones definido por
el usuario sin un archivo aparecerd con el icono @ , y se eliminar
cualquier conexion hacia o desde éste. Las funciones de edicion, tales
omo copiar y pegar, no estan disponibles. Si el programa se edita de
cualquier manera, no podrd guardarse ni descargarse.

Aplicar programa Requerido Este comando no puede ejecutarse sin el archivo de bloques de

funciones definido por el usuario.

SUGERENCIA

Siusted importa el archivo de bloques de funciones definidos por el usuario con
el programa abierto, éste no se actualizard automaticamente. Cierre el programa
y dbralo nuevamente para mostrar el bloque de funciones correctamente.

IMPORTANTE

Siempre verifique el programa original después de editar los blogues de funciones
definidos por el usuario. Si usted cred un blogue de funciones definido por el
usuario, y editd el blogue de funciones después de haber guardado el programa
original, la ocurrencia del blogue de funciones en el programa no se actualizard.

Recurso

Descripcion

Apéndice C, Referencia de comandos de funciones

logicas

Proporciona informacion detallada sobre las funciones
logicas.

Apéndice D, Referencia de comandos de bloques de

funciones

Proporciona informacién detallada sobre los blogues de
funciones.
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Introduccion

Descarga y verificacion

Tema Pagina
Descarque la configuracién de red DeviceNet 161
Verificacion de su configuracién de DeviceNet Safety 163
Inicie el asistente Safety Device Verification 163
Determine si los dispositivos pueden verificarse 164
Seleccione los dispositivos que va a verificar 165
Revise los informes de verificacion de dispositivos de sequridad 167
Bloquee los dispositivos de sequridad 168
Vea el resumen del asistente Safety Device Verification 169

Descargue la conﬁgura(i()n dered Antesde realizar la descarga, usted debe entrar en linea a la red DeviceNet con

DeviceNet
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el software RSNetWorx for DeviceNet. Su computadora y los dispositivos con
los que desea comunicarse deben estar conectados a la red DeviceNet. O, si esta
ejecutando su controlador en modo auténomo, su computadora debe estar
conectada al puerto USB del controlador SmartGuard.

Siestd conectado al controlador SmartGuard mediante el protocolo EtherNet/IP,
necesitard seguir los pasos descritos en esta seccién. Al conectarse al SmartGuard
mediante el protocolo EtherNet/IP, usted esencialmente hace conexién en
puente mediante el controlador SmartGuard a la red DeviceNet, para luego
entrar en linea, descargar y monitorear. Si bien este capitulo trata acerca del uso
del protocolo DeviceNet, necesitard seguir los mismos pasos que para el
protocolo EtherNet/IP.

Cuando usted entra en linea con una red DeviceNet, el software RSNetWorx for
DeviceNet examina la red una vez y le muestra los dispositivos en la red. No lee
(carga) ni cambia (descarga) los pardmetros de ninguno de los dispositivos.

La representacion de graficos de la red creada por la operacion de examen
permanece estatica. No realiza una actualizacion automatica para mostrar los
cambios realizados desde la tltima operacién de examen, a menos que esté
seleccionada la opcidn Continuous Browse.
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Siga estos pasos para descargar la configuracién de la red DeviceNet.

1. Entre en linea; para ello haga clic en el icono de entrar en linea

ﬁ .

2. Navegue ala red DeviceNet y haga clic en OK al recibir el comando.

Bw|eal: e & v FE

1762-L 24866  1791DS-1B12 1791DS-IB4X0V

12Pt Safety 4Pt/4Pt Safety
DCInput DClnput/DC. ..

Durante cada operacion de examen, el software RSNetWorx for
DeviceNet lee los siguientes atributos de cada dispositivo.

Atributo de seguridad

Descripcion

Combinacion de nimero de red
de sequridad (SNN) y direccién
de nodo

La direccion de nodo y el SNN almacenados en el archivo de
configuracion de RSNetWorx for DeviceNet deben coincidir con la
direccién de nodo y el SNN del dispositivo en linea. Silos SNN no
son iquales, el dispositivo entra en estado de error de SNN.

Vea la pdgina 67 para obtener informacion sobre como resolver un error
de incoherencia de SNN.

Firma de configuracion

Bl software RSNetWorx for DeviceNet compara la firma de
configuracién en su archivo de configuracion con la firma de
configuracion en el dispositivo en linea.

Blogueo de sequridad

Siel dispositivo tiene blogueo de sequridad, su configuracién no puede
modificarse sin desbloquear primero el dispositivo.

3. Descargue su configuracion a la red; para ello haga clic con el botén
derecho del mouse en el dispositivo y seleccione Download to Device.

4. Confirme su intencién de realizar la descarga; para ello haga clic en Yes.

Si un dispositivo tiene proteccién de contrasena, el software RSNetWorx
for DeviceNet le pide que ingrese la contrasena de cada dispositivo

protegido.

Si un dispositivo tiene bloqueo de seguridad, primero deberd desbloquear
el dispositivo y seguidamente realizar la descarga.

Siusted realiza el desblogueo de sequridad de un dispositivo, deberd
ejecutar el asistente Safety Device Verification para volver a verificar y
realizar el bloqueo de sequridad del dispositivo, antes de operar dicho
dispositivo en su sistema de sequridad.

Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009



Descarga y verificacion ~ Capitulo 11

Verificacion de su configuracion
de DeviceNet Safety

Inicie el asistente Safety Device
Verification
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Sininguno de los dispositivos tiene proteccién de contrasefia o blogueo de
sequridad, puede seleccionar Download to Network desde el mend Network para
descargar su configuracion a la red. Sin embargo, este proceso se salta los
dispositivos que tienen proteccion de contrasefia o blogueo de sequridad.

Antes de ejecutar el asistente Safety Device Verification, debe examinary cargar
su red, y probar los dispositivos de sequridad y todas sus funciones de sequridad
en la red para verificar que estén funcionando correctamente. Usted debe probar a
fondo su aplicacion antes de efectuar el bloqueo de sequridad de sus dispositivos.

Consulte el documento SmartGuard Controller Safety Reference Manual,
publicacién 1752-RM001, para obtener informacidn sobre las pruebas de
verificacion para aplicaciones de sequridad.

El asistente Safety Device Verification, al cual se accede desde el software
RSNetWorx for DeviceNet, le guia en el proceso de verificar la configuracién
de sus dispositivos de seguridad, y proporciona el medio para realizar el bloqueo
de seguridad de dichos dispositivos. El proceso de verificacién incluye la carga

y comparacién de la configuracién almacenada en el dispositivo con la
configuracién almacenada en el archivo de configuracién del software
RSNetWorx for DeviceNet. La configuracién se muestra en el informe para
facilitar la verificacion visual y el mantenimiento de registros.

IMPORTANTE Algunos dispositivos en su red quizés no acepten verificacién por parte del
asistente Safety Device Verification. Consulte la documentacion del usuario

a fin de determinar el método requerido para verificar estos dispositivos.

Siga estos pasos para ejecutar el asistente Safety Device Verification.
1. Seleccione Network>Safety Device Verification.

Aparece el cuadro de didlogo de bienvenida que describe el proceso de
verificacién.

2. Haga clic en Next.
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Cuando el asistente Safety Device Verification examina la red, verifica el estado de
seguridad de los dispositivos en la red para determinar si los dispositivos pueden

verificarse.

Sialguno de los dispositivos se encuentra en un estado que impide que el asistente

continte el proceso de verificacion, aparece el cuadro de didlogo Unable to verify

the listed devices, el cual lista los dispositivos y su estado actual, e incluye un icono
de dispositivo superpuesto con un icono de estado.

Safety Device Yerification Wizard

Unable to verify the listed devices
The following devices cannot be verified,

Yo can either click Mext to skip the devices and continue verifying other devices or click Cancel to
return to RSMetwion to corect the states of the devices.

Status

| Mode -+ |

Signature Mismatch
Mizzing

Unknown

Safety Metwark Mumber Error Skl 07, 179105812 12Pt Safety DC_Input

B2 00, 175224888
sl 02, 1791D5-BEX0EE BPLEPt Safety DC_Input/DC_Output
(E) 02, 1753-DN5I DeviceNet Safety Scanner-1

Click Mest to continue.

< Back I Mest » I Cancel Help

Estado Superposicion | Descripcion
de icono
Ausente El dispositivo es parte de una configuracion de red, pero no se encontrd
= durante a operacién de examen.
Incoherencia La identificacién del dispositivo en la configuracion de red no coincide con
?E laidentificacion del dispositivo en linea.
Desconocido El dispositivo estd en la configuracién pero todavia no ha sido detectado
? enlared.
Error de nimero de T El numero de red de sequridad (SNN) en el dispositivo no es valido o no
red de sequridad L coincide con el SNN del dispositivo en el archivo de configuracién de
- RSNetWorx for DeviceNet.
Incoherencia de Ninguno La firma de configuracion en el dispositivo no coincide con la firma de
firmas configuracion en el archivo de configuracién de RSNetWorx for DeviceNet.
Sequridad I dispositivo ya estd bloqueado.
bloqueada

Para regresar al software RSNetWorx for DeviceNet a fin de corregir el estado de
los dispositivos indicados, cierre el asistente Safety Device Verification; para ello,
haga clic en Cancel.

Para saltar los dispositivos listados y continuar el proceso de verificacién para
otros dispositivos de seguridad en la red, haga clic en Next.

Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009



Descarga y verificacion ~ Capitulo 11

Seleccione los dispositivos que va
a verificar
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Seleccione los dispositivos que va a verificar mediante las casillas de verificacién
en la columna Verify del cuadro de didlogo Verify Safety Device Configuration.
Usted puede seleccionar solamente los dispositivos cuyo estado es Ready to be
verified.

Safety Device Yerification Wizard

VYerify Safety Device Configuration
From the list, select the safety devices you want to verify. During the verification
process, the software will compare the configuration in the safety device to the
software’s configuration.

™ Show all safety devices

“Werify | Status | MNode * |
Ready to be verified E 00, 1752-L24BER

Feady to be verified C:;] 01, 1753-DNSI DeviceMet Safety Scanner

[ Werify not supparted #8102, MSR241P Safety Relay Interface

Click Mest to continue.

< Back I Mest » I Cancel Help

Sila casilla de selecciéon Show all safety devices esta seleccionada, el cuadro de
didlogo lista todos los dispositivos de seguridad en la red y muestra su estado
actual. Si no estd seleccionada, lo cual es la opcién predeterminada, solamente se
muestran los dispositivos con el estado siguiente:

e Verify FAILED

La operacién de carga y comparacion indicé que la configuracion en el
dispositivo no coincide con la configuracién en el archivo de configuraciéon

RSNetWorx for DeviceNet.
Ready to be verified

El dispositivo no tiene bloqueo de seguridad y puede seleccionarse para
verificacion.

Verify not supported

El dispositivo no tiene bloqueo de seguridad, pero no acepta verificacion
mediante el asistente Safety Device Verification. Consulte la
documentacién del usuario para obtener informacién sobre c6mo verificar
este dispositivo. Una vez que el dispositivo ha sido verificado, el asistente
puede ponerlo en bloqueo de seguridad.
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Haga clic en Next para comenzar el proceso de carga y comparacion.

Safety Device Yerification Wiza

VYerify Safety Device Configuration

From the list, select the safety devices you want to verify, During the verification
process, the software will compare the configuration in the safety device to the

software’s configuration.

WEEIETEY . ing ofety evice Congurations x
Verifg I 5 l
F 2 of 2 - Address 07, 1753-DNS| DeviceMet Safety Scanner
F
[ IENNRNNNENENEEEE

Uploading Scanlist Address 6. . .

Click Mest to continue.

< Back

Mest » Cancel Help

SUGERENCIA Sihace clic en Next sin seleccionar cudl dispositivo verificar, el asistente determina
si se verificaron dispositivos o si estan listos para ser blogueados en esta ejecucion

del asistente.

Si

El asistente muestra

Se verificaron dispositivos

el cuadro de didlogo Review que muestra dichos
dispositivos.

Hay dispositivos listos para que
se pongan en bloqueo de
sequridad

el cuadro de didlogo Lock que muestra dichos
dispositivos.

No se verificaron dispositivos

el cuadro de didlogo Finish.

No hay dispositivos listos para
que se pongan en blogueo de
sequridad

el cuadro de didlogo Finish.
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Revise los informes de verificacion La pigina Review muestra los dispositivos de seguridad ya sea con el estado Verify

de dispositivos de sequridad
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FAILED o Ready to be Safety Locked.

Safety Device Yerification Wizard =
Review Safety Device Yerification Reports m

Click the Review link in the Report column ta launch the safety verification report
of the zafety device. To review the configuration of all devices, click Review Al

Report | Status | MNode *

@ Fieview ‘erify FAILED B 02, 179D05-B12 12Pt Safety DC_Input

@’ Review Ready to be Safety Locked & 03, 179105 B8<0B8 8Pt/8Pt Safety DC_Input/...
@’ Review Readytobe Safety Locked @& 04, 179105 1B450w 4 4Pt/ 4Pt Safety DC_Input?..
@’ Review Ready to be Safety Locked & 05, 173105 B8<0B8 8Pt/8Pt Safety DC_Input/...

Beview Al | It is recommended that you print the verification reports
e Click Mext to continue.

< Back I Mest » I Cancel | Help |

1. Haga clic en Review en la columna Report para iniciar el informe HTML
del dispositivo en su explorador predeterminado.

2. Haga clic en Review All para generar un informe de verificacion HTML
para todos los dispositivos listados.

SUGERENCIA Si el esta(.ilo de un .dispositivo es Verify FA!L.ED, se proporciona mds
informacion en el informe de fallo de verificacion.

3. Revise e imprima los informes de verificacion para sus archivos.

IMPORTANTE Usted debe revisar las configuraciones de los dispositivos y registrar las
firmas de configuracién antes de operar una aplicacién de sequridad.
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IMPORTANTE Antes de bloguear sus configuraciones de dispositivos de sequridad, debe realizar
todos los pasos de verificacion requeridos para su aplicacién.

1. Seleccione los dispositivos a los que aplicard bloqueo de seguridad; para
ello marque la casilla de seleccion en la columna Lock por cada dispositivo
que esté listo para el bloqueo de seguridad.

Safety Device Yerification Wizard

Lock Safety Devices

Fram the list below, select the devices that pou want to set to the safety-locked
state.

[ Lack ~ | Statuz | Maode |
[ilock  Ready to be &afety Locked e 05, 179105 BE-0BS BPL/EP S atety DL, I nput/
[ Lock Ready to be Safety Locked @@ 04, 179105-B4=0'w4 4Pt4Pt Safety DC_Input..
Lock Feady to be Safety Locked & 03, 173105-1BEX0BS 8Pt/8Pt Safety DC_Inputs...

Lock Ready to be Safety Locked S8 02, 179105-B12 12Pt Safety DC_Input

™ | acknowledgs that | have reviewed the configurations of the zafety

devices, az well as tested their operation. Click Nest to continue.

< Back I ezt > Cancel Help

2. Debe verificar la casilla de seleccién de confirmacién para que el proceso de
bloqueo continte.

3. Haga clic en Next.
El asistente realiza una comparacion final de la firma de configuracién en
cada dispositivo de seguridad con la firma de configuracién en el software

RSNetWorx for DeviceNet antes de bloquear el dispositivo.

4. Sialguno de los dispositivos seleccionados tiene proteccién de contrasena,
el sistema le pedird que escriba la contrasena para dicho dispositivo.

Enter Device Password

The device is password protected. Enter the device pazsword
to continue locking the device,

Enter Pazsword: I xxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

ok | sk | camed | Hep |

Si desea saltarse el dispositivo y permitir que el proceso de bloqueo
continte para otros dispositivos, haga clic en Skip.
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Vea el resumen del asistente
Safety Device Verification
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Antes de cerrarse, el asistente muestra un resumen de todos los dispositivos de
seguridad con bloqueo de seguridad y el niimero de dispositivos de seguridad que
todavia necesitan bloqueo de seguridad, y le permite mostrar el estado verificado
y de bloqueo de seguridad de todos los dispositivos de seguridad en la red.

Haga clic en Finish para cerrar el asistente.
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Monitoreo de estado y manejo de fallos

Tema Pagina
Indicadores de estado 171
Pantalla alfanumérica 172
Monitoreo de la entrada de la fuente de alimentacion eléctrica de E/S 173
Monitoreo de la informacion de mantenimiento de £/S 174
Visualizacién de los datos de estado de E/S 177
Estado de conexion del controlador (funcién de esclavo de sequridad) 180
(ategorias de errores 182
Tabla de historial de errores 183
Mensajes del historial de errores y acciones correctivas 186
Errores de descarga y acciones correctivas 190
Errores de restablecimiento y acciones correctivas 192
Errores de cambio de modo y acciones correctivas 193

El controlador SmartGuard 600 cuenta con indicadores de estado para indicar el
estado del mddulo, el estado de las redes DeviceNet y EtherNet/IP, el estado de
bloqueo, el estado la comunicacién USB y EtherNet/IP, el estado de cada entrada
y salida individual, asi como una pantalla alfanumérica para mostrar cédigos de
error DeviceNet, direccién de nodo DeviceNet e informacién de direccién

EtherNet/IP.

Para obtener una descripcién de las combinaciones de colores y estados de los
indicadores de estado y las acciones recomendadas, consulte el Apéndice B.
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Pantalla alfanumérica

172

La pantalla alfanumérica del controlador proporciona cédigos de error
DeviceNet, direcciéon de nodo DeviceNet e informacién de direccidn de
EtherNet/IP. En condiciones normales de operacion, la pantalla muestra

la direccién de nodo del médulo: 00...63 en formato decimal. Si el controlador
est4 funcionando en configuracién auténoma (no conectado en red) la pantalla
muestra ‘nd. El indicador parpadea cuando el controlador esta realizando la
autoprueba o la configuracion, o cuando estd en modo inactivo. Si existe un fallo,
la pantalla alterna entre el c4digo de error y la direccién del nodo donde ocurrié
el error. Si ocurri6 un error irrecuperable, la pantalla muestra el cédigo de error
solamente.

Cuando se presiona el interruptor de servicio, la pantalla muestra la firma de
configuracion de seguridad del controlador, de dos en dos digitos. La firma de
configuracion también puede verse en la ficha Safety del cuadro de didlogo
Controller Properties del software RSNetWorx for DeviceNet. Usted puede usar
la firma de configuracién para verificar que el programa y la configuracién del
controlador no hayan cambiado.

Cuando el interruptor de la pantalla de direccién IP se presiona por 1 segundo

o més, la pantalla muestra la direccién EtherNet/IP establecida. Aparece el
cédigo de error ‘n4’ si se produce un error en la configuracion EtherNet/IP.

Explicacion de la operacion de visualizacion

Estado Pantalla
Modo de operacién: Marcha Encendido
Comunicacion Safety 1/0: en operacion
Condiciones normales con | Modo de operacién: Marcha hzgérgceclmn de Parpadeante
DeviceNet habilitado Comunicacidn Safety /0: fuera de operacién P
controlador.
OMi%i(Ztciiveooperauon. Autoprueba, configuracion Parpadeante
B Modo de operacién: Marcha Encendido
Condiciones normales con — — 0d
DeviceNet inhabilitado Ig/\i(;g(ét(ij\fooperaaon: Autoprueba, configuracion Parpadeante
Error critico s(;)li‘rgn()egfe €M0C | Encendido
(6digo de error '
iy ncelar Encendi
Condiciones de error (ancela solamente cendido
Alterna entre el cdigo de error
Error no irecuperable y la direccién del nodo donde
ocurrid el error.

Para obtener una descripcion de las combinaciones de indicadores de estado y
cddigos de visualizacién alfanuméricos incluidas las acciones correctivas, consulte

el Apéndice B.
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Monitoreo de la entrada de la
fuente de alimentacion eléctrica
de E/S
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Usted puede monitorear la entrada de la fuente de alimentacién eléctrica
mediante la pantalla alfanumérica situada en la parte frontal del controlador,
y mediante los datos de estado general en la comunicacién DeviceNet I/O.

Siun terminal de E/S en el controlador se establece en cualquier posicién excepto
Not Used, y no se suministra el voltaje normal de la fuente de alimentacién
eléctrica, la pantalla alfanumérica mostraré:

e P4: La fuente de alimentacién eléctrica para entradas (V1,G1) estd fuerade
rango.

e P5: La fuente de alimentacién eléctrica para salidas (V2,G2) est4 fuera de
rango.
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Monitoreo de la informacion de Usted puede configurar un modo de mantenimiento y umbral de alarma para
tenimiento de E /S cada entrada local, salida de prueba y terminal de salida local, mediante la
Mantenimiento ae ficha Maintenance del cuadro de didlogo Controller Properties del software
RSNetWorx for DeviceNet. Puede configurar un terminal ya sea para contador
operaciones de contactos o para monitoreo de tiempo de actividad total.

Monitoreo de contador de operaciones de contactos

Esta funcién de mantenimiento cuenta el niimero de operaciones de desactivado
aactivado en una entrada local, salida de prueba o terminal de salida local,
y almacena el conteo internamente en la memoria no volatil.

Monitoreo de tiempo de activacion total

Esta funcién de mantenimiento temporiza el tiempo que una entrada local, salida
de prueba o salida local esté activada, y almacena ese tiempo de activacién total
internamente en la memoria no volatil. La funcién de monitoreo verifica si el
dispositivo conectado estd activo a intervalos de un segundo. Si el dispositivo est4
activo por menos de un segundo, el total de tiempo activado puede no ser preciso.

EJEMPLO (a’I.cqu.(,ieI total de tiempo activado con impulsos de 0.5 segundos de
activacion

En este primer ejemplo, el bit estd activado por 0.55x 3 =1.5s. Sin embargo, el bit
se activa solamente una vez cuando se verifica el estado; por lo tanto el tiempo de
activacién total se mide como 1.

Medido 1 vez/segundo

Acti-
vado

Desac-
tivado

e 0.5s

En este sequndo ejemplo, el bit estd activado por 0.55x 3= 1.5, pero el bit se
activa dos veces cuando se verifica el estado; por lo tanto, el tiempo de activacion

total se mide como 2s.
Medido 1 vez/sequndo
] ]

Acti-
vado

Desac-
tivado

e 055
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EJEMPLO

Calculo del total de tiempo activado con impulsos de 1.5 segundos de
activacion

En este ejemplo, el bit estd activado por 1.55 x 2= 3's, pero el bit se activa 4 veces
cuando se verifica el estado; por lo tanto, el tiempo de activacion total se mide

omo4s.
Medido 1 vez/sequndo

Activado I l I l
Desactivado ¢ ¢ ¢

»
>

A
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Configure un modo de monitoreo de mantenimiento

Siga estos pasos para configurar el modo contador de operaciones de contactos

para un terminal.

1. En el software RSNetWorx for DeviceNet, haga clic con el botén derecho

del mouse

en el controlador y seleccione Properties.

2. Seleccione la ficha Maintenance.

EX.1752-L24BBB
Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput

General I Safety | Safety Connection I Safety Slave /0
Mode/Cycle Time Maintenance | Logic I Error History
Local Input | Local Dutputl Test Dutputl

Mo. Mame Detection M... | ThresholdVa.. | =
g Joo | [T | 0
@0 Time 0
@02 Time 0
@03 Time 0

@ 04 Time 0

@ 05 Time 0

@ 05 Time 0
@07 Time 0

@ 08 Time 0
@09 Time 0
@10 Time 0

@ n Time 0
@12 Time 0
@13 Time 0o =
@14 Time 0 LI

gdt. | [ beio |
QK I Cancel | Lol | Helg |

3. Seleccione la ficha Local Input, Local Output o Test Output.
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4. Seleccione el terminal deseado y haga clic en Edit.

£, 1752-L24BBB

Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput
General I Safety | Safety Connection I Safety Slave /0
Mode/Cycle Time Maintenance | Logic I Error History

Local Input | Lacal Dutputl Test Dutputl

Mo. Mame Detection M... | ThresholdVa.. | =

gJoo | [Tme | 0]

Ll £ it Maintenance Config %]

@ 0 [ Detection Made

@0 " Count

@0

@n Value : 0 [0-4294367295 Times |

@0 aluE [ 0- 4294967295 Seconds )

@0

@0 QK I Cancel

@1

@ n Time 0

@12 Time 0

@13 Time 0o =

@14 Time 0 LI
gdt. | [ beio |

QK I Cancel | Lol | Helg |

5. En el cuadro de didlogo Edit Maintenance Config, seleccione Detection
Mode, ya sea Count o Time.

6. Escriba un valor de umbral de alarma para el modo de deteccién

especificado.

Modo de deteccion Rango de valores vélidos
Tiempo 0...4,294,967,295 sequndos
(Conteo 0...4,294,967,295 veces

7. Haga clic en OK.

8. Haga clicen OK.

Cuando estd en linea con el controlador, puede monitorear los terminales
configurados; para ello haga clic en la ficha Maintenance.

Borre los valores de mantenimiento

Siga estos pasos para borrar los valores acumulados de conteo y tiempo de
activacion mientras estd en linea con el controlador.

1. En la ficha Maintenance, haga clic en Monitor.
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2. Haga clic en Clear en el cuadro de didlogo Maintenance Monitor.

R @ Maintenance Monitor @
+ [ AC Drive ]
- | Locallnput | Local Output | Test Clutput |
1 [No. [ Name | Maintenance Counter |
swern | et | Lol |
General ] Safety ] Safety Connection o Input 2 0
Mode/Cyele Time Maintenance l Logi 02 Input3 0
Local Input ] Local Dutput] Test Qutput | gi g
Mo, [ Narme [ Detection M... [ 05 0
@00 inputi Count 06 0
@0 Input2 Tirne 07 0
@02 Inputd Tirne 03 0
@03 Tirme 03 0
@ 04 Time 10 0
@05 Time " 0
@ 08 Time 12 0
@07 Time 13 0
@ 03 Time 14 i
@03 Time 15 0
@10 Tirne
@1 Time Clear Close
1 T _Cen | [ ]
@13 Tirne 0
@ 14 Tirne 0
Edt. | |
0K I Cancel |

Cuando el controlador funciona como esclavo de seguridad o esclavo estandar
receptor, la informacion de estado puede anadirse a la primera linea de los datos
de transmision. La informacién puede almacenarse en un controlador y usarse
para establecer un sistema de monitoreo.

Datos de estado del controlador

Nombre del tag Tamafio de datos Tipo de atributo

Estado general 1byte No relacionado con la sequridad
Estado de entrada local Palabra Sequridad

Estado de salida local Byte Sequridad

Salida de prueba/estado de ldmpara de Byte No relacionado con la sequridad

muting

ATENCION

No use datos con un atributo que no relacionado con la sequridad para configurar
el sistema de control de sequridad. Las medidas necesarias para los datos de
sequridad no se toman durante la generacién de datos no relacionados con la

sequridad.
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Datos de estado general

Los indicadores de estado general son atributos no relacionados con la seguridad
que indican el estado del sistema.

Detalles de datos de estado general

Bit

Nombre

Descripcion

0

Indicador de estado de voltaje de
fuente de alimentacion eléctrica
de entrada

Indica el estado del voltaje de la fuente de alimentacion eléctrica para
las entradas.

Desactivado: La fuente de alimentacidn eléctrica normal estd activada.
Activado: Error de voltaje de la alimentacion eléctrica, o fuente de
alimentacion eléctrica desactivada.

1 Indicador de estado de voltaje de | Indica el estado del voltaje de la fuente de alimentacion eléctrica para
fuente de alimentacion eléctrica | las salidas.
de salida
Desactivado: La fuente de alimentacidn eléctrica normal estd activada.
Activado: Error de voltaje de la alimentacion eléctrica, o fuente de
alimentacion eléctrica desactivada.
2 Indicador de error de Indica si existe un error en las comunicacion de E/S estandar.
comunicacion de E/S estandar
Desactivado: Ningln error.
Activado: Se detectd un error en una 0 mds conexiones estandar.
3 Indicador de estado de Indica si la comunicacion de E/S estandar estd en curso. El indicador
comunicacion de E/S estdndar estd activado si la comunicacion normal estd en curso para todas las
conexiones estandar.
4 Indicador de error de Indica si existe un error en las comunicacion de E/S de sequridad.
comunicacion de E/S de
sequridad Desactivado: Ningln error.
Activado: Se detectd un error en una o mds conexiones de sequridad.
5 Indicador de estado de Indica sila comunicacion de E/S de sequridad estd en curso. El indicador
comunicacion de E/S de estd activado si la comunicacion normal estd en curso para todas las
sequridad conexiones de sequridad.
6 Indicador de modo de operacion | Indica el modo de operacion del controlador.
Desactivado: El controlador no estd en el modo marcha.
Activado: El controlador estd en el modo marcha.
7 Indicador de estado del Indica el estado del controlador.
controlador

Desactivado: Existe un error.
Activado: El controlador estd funcionando normalmente.
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Estado de entrada local

Cuando el bit est4 activado, el estado de la entrada es normal. Cuando el bit esta
desactivado, se ha detectado un error.

Estado de terminal de entrada de seguridad local

Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0

0 Terminal 7 | Terminal6 | Terminal5 | Terminal4 | Terminal3 | Terminal2 | Terminal 1 | Terminal 0

1 Terminal 15 | Terminal 14 | Terminal 13 | Terminal 12 | Terminal 11 | Terminal 10 | Terminal 9 | Terminal 8

Estado de salida local

Cuando el bit est4 activado, el estado de la salida es normal. Cuando el bit estd
desactivado, se ha detectado un error.

Estado de terminal de salida de seguridad local

Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0

0 Terminal 7 | Terminal 6 | Terminal5 | Terminal4 | Terminal3 | Terminal2 | Terminal 1 | Terminal0

Estado de salida de prueba o lampara de muting

Cuando el bit estd activado, el estado de la salida de prueba es normal. Cuando el
bit estd desactivado, se ha detectado un error.

Salida de prueba/estado de lampara de muting

Byte Bit7 Bit6 | Bit5 | Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0
0 Estado de Reservado Terminal 3 | Terminal 2 | Terminal T | Terminal 0
desconexion de
terminal 3
detectado
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(Codigo Estado Accidn correctiva
00:0001 Comunicacién normal | El estado de la conexidn de E/S de sequridad es normal.
01:0001 Tiempo de conexion | Se sobrepasd el tiempo de espera de la conexion de E/S de sequridad.
Safety I/0 Verifique lo siguiente:
sobrepasado
e ;Tienen todos los nodos la misma velocidad en baudios?
o ;Esadecuadalalongitud del cable?
o jEstd desconectado el cable o tiene huelgo?
o ;Estd la resistencia de terminacion solo en ambos extremos de la linea
principal?
o ;jHay excesivo ruido?
01:0106 Error de propietario | El esclavo de sequridad establecié una conexion de salida de E/S de sequridad
de conexion de salida | con un maestro esclavo que tenia una direccién de nodo diferente la tltima
vez.
01:0109 Errordetamafiode | Bl tamafio de E/S esclavas establecido para el esclavo de sequridad del
datos controlador SmartGuard y el tamafio establecido en el ajuste de conexién de
sequridad del maestro de sequridad no coinciden. Fl ajuste de E/S esclavas de
sequridad puede haberse cambiado, por lo tanto elimine y sequidamente
reconfigure las conexiones registradas para el maestro de sequridad.
01:0110 Dispositivo no El esclavo de sequridad no se ha configurado. Descargue los pardmetros del
configurado dispositivo al esclavo de sequridad.
01:0111 Error del intervalo El RPI establecido bajo la conexidn de sequridad del maestro de sequridad es
solicitado entre menor que el tiempo de ciclo del esclavo de sequridad.
paquetes (RP1)
01:0113 Error de nimerode | El ajuste excede el nimero maximo de conexiones de E/S de sequridad
conexiones admitidas por el esclavo de sequridad. Revise los ajustes de a conexién de
sequridad del maestro de sequridad pertinente.
01:0114 | Error de identificacion | Los datos de dispositivo correspondientes al dispositivo en el archivo de
de suministradoro | configuracion de RSNetWorx for DeviceNet y el dispositivo fisico en el sistema
error de c6digo del no coinciden. Use el asistente Safety Device Verification para verificar que el
producto dispositivo en el sistema y el dispositivo en el archivo de configuracion sean
iquales. Si son iguales, reconfigure las conexiones al maestro de sequridad.
01:0115 Error de tipo de Los datos de dispositivo correspondientes al dispositivo en el archivo de
dispositivo configuracion de RSNetWorx for DeviceNet y el dispositivo fisico en el sistema
no coinciden. Use el asistente Safety Device Verification para verificar que el
dispositivo en el sistema y el dispositivo en el archivo de configuracién sean
iquales. Si son iguales, reconfigure las conexiones al maestro de sequridad.
01.0116 Error derevisionde | Los datos de dispositivo correspondientes al dispositivo en el archivo de
firmware configuracion de RSNetWorx for DeviceNet y el dispositivo fisico en el sistema

no coinciden. Use el asistente Safety Device Verification para verificar que el
dispositivo en el sistema y el dispositivo en el archivo de configuracion sean
iquales. Si son iguales, reconfigure las conexiones registradas al maestro de
sequridad.
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Codigo

Estado

Accion correctiva

01.0117

Error de ruta de
conexion

Se establecieron dos o mds conexiones de E/S de sequridad de difusion
simple o0 una conexion de E/S de sequridad de multidifusion con un RPI
diferente para una £/S esclava de sequridad.

Para compartir una E/S esclava de sequridad en un esclavo de sequridad
con mds de un maestro de sequridad, establezca el RPI iqual para todos
y establezca el tipo de conexién en multidifusion.

Los esclavos de sequridad del controlador SmartGuard no pueden tener mds
de una conexidn de E/S de sequridad de difusion simple por cada £/S esclava
de sequridad. Establezca mdltiples rutas de conexion para las E/S esclavas de
sequridad del controlador.

Silas soluciones previas no resuelven el problema, elimine y sequidamente
reconfigure las conexiones al maestro de sequridad.

01:031E

Error de niimero de
conexiones

El ajuste del nimero de conexiones de E/S de sequridad excede el limite
superior admitido por el esclavo de sequridad. Determine el ajuste de las
conexiones de sequridad para el maestro de sequridad correspondiente.
En particular, verifique que no més de 15 maestros de sequridad estén
establecidos por cada conexion de multidifusién, con un méaximo de 60.

01:031F

Error de recurso de 1D
de conexién

Se excedi el maximo ndmero de ID de conexiones para un maestro de
sequridad (12).

Haga clic en el cuadro de didlogo Advanced on the Safety Connection
Properties. Verifique el dispositivo receptor de peticion para asignar la casilla
de seleccion de ID de mensajes. Descargue los pardmetros del dispositivo al
maestro de sequridad.

01:07FF

Esclavo de sequridad
no existente

Es posible que el esclavo de sequridad no se haya agregado a la red
correctamente. Verifique que el esclavo de sequridad correspondiente esté
enlinea. Si el esclavo de sequridad no estd en linea, verifique los ftems
siguientes:

o ;s correcta la direccién de nodo del esclavo de sequridad?

¢Tienen todos los nodos la misma velocidad de comunicacién?

;Es adecuada la longitud del cable?

iEstd desconectado el cable o tiene huelgo?

;Estd la resistencia de terminacidn solo en ambos extremos de la linea
principal?

o ;Hay excesivo ruido?

01:080C

(oincidencia de firma
de sequridad

La firma de sequridad para el esclavo de sequridad monitoreado por el
maestro de sequridad no es igual a la firma de sequridad del esclavo de
sequridad.

Restablezca el esclavo de sequridad a sus ajustes predeterminados y
sequidamente descargue los pardmetros del dispositivo nuevamente.

Sila solucion anterior no resuelve el problema, elimine y sequidamente
reconfigure las conexiones configuradas en el maestro esclavo.
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Codigo Estado

Accion correctiva

01:080F Incoherencia de
nimero de red de
sequridad (SNN)

EI SNN para el esclavo de sequridad monitoreado por el maestro de sequridad
no es igual que el SNN del esclavo de sequridad.

Restablezca el esclavo de sequridad a sus ajustes predeterminados y
sequidamente descargue los pardmetros correctos del dispositivo.

Sila solucion anterior no resuelve el problema, elimine y sequidamente
reconfigure las conexiones configuradas en el maestro esclavo.

00:0001 Modo de inactividad | El maestro de sequridad del controlador SmartGuard estd en el modo de

inactividad; por lo tanto, las conexiones de E/S de sequridad no se han
establecido.

(Cambie el modo de operacién del controlador SmartGuard al modo ejecucién.

(ategon’as de errores Los errores del controlador pueden categorizarse en errores no irrecuperables,

errores de cancelacion y errores criticos.

(ategorias de errores del controlador

Categoria de error

Descripcion

Errores no irrecuperables

Un error que detiene cada E/S local o terminal de conexién de E/S de sequridad y lo
coloca en el estado de sequridad. EI controlador contintia funcionando en el modo
marcha.

Errores de cancelacién

Fl controlador sale del modo marcha, entra al modo de inactividad y coloca todas
las E/S de sequridad en su estado de sequridad. Se admite comunicacion de
mensajes explicitos o funciones del software RSNetWorx for DeviceNet parciales
para permitirle verificar el estado de error.

Error critico

Fl controlador deja de funcionar por completo cuando ocurre este tipo de error.

Vea la pdgina 190 para obtener informacion sobre errores de descarga.

Vea la Errores de restablecimiento y acciones correctivas para obtener informacion
sobre errores de restablecimiento.

Consulte la seccién Errores de cambio de modo y acciones correctivas para obtener
informacion sobre errores que pueden ocurrir al cambiar de modo.

182

Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009



Monitoreo de estado y manejo de fallos  Capitulo 12

Tabla de historial de errores

Publicacién 1752-UMO01D-ES-P — Abril 2009

Cuando se detecta un error, se realiza un registro en la tabla de historial de errores
en la memoria RAM del controlador. Si el nimero de registros de errores excede
el méximo de 100, se borran secuencialmente los registros mds antiguos y se
almacenan los errores mas recientes como nuevos registros.

La tabla de historial de errores almacena el estado que tenia el controlador cuando
ocurrié el error, la hora en la cual ocurrié el error (tiempo de operacién total del
controlador(V) ), y la direccién del nodo donde ocurrié el error.

Area de memoria del historial de errores

La descripcion de un error es registrada como entrada del historial de errores en
la memoria RAM del controlador. Si el error es critico, también se guarda en la
memoria no volatil. El historial de errores registrado en la memoria no volétil se
retiene aunque el controlador deje de recibir alimentacién eléctrica o se reinicie.
El historial de errores en la memoria no volatil se copia ala RAM del controlador
al inicio de un ciclo de alimentacién eléctrica del controlador. El historial de
errores en la RAM se lee al leerse el historial de errores desde el software
RSNetWorx for DeviceNet. Sin embargo, al borrar el historial de errores, se
borran los historiales de errores tanto en la RAM como en la memoria no volatil.

Visualizacion de la tabla de historial de errores para el controlador 1752-L24BBB

Siga estos pasos para mostrar el historial de errores en tiempo real mediante el
software RSNetWorx for DeviceNet mientras estd en linea con el controlador.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el controlador SmartGuard
y seleccione Properties.

2. Haga clic en la ficha Error History.

% 1752-L24BBBE ZIx
Mode/Cycle Time | Maintenance | Logic |
General | Safety | SafetyConnection | Safety Slave /O | Slave /O |
EtherNet/IP Target /O | LocalOutput |  Local input/Test Outpt |
Enor Hestory | EtherNet/IP Emor History |
Description | Time A
0 Manufacturer-spacific ALARM exception detail [ 7]: (k06 22 days .
Q) Transmission Timeout 22 days
© Manufacturer-specific ALARM exception detail [ 7]: (k06 22 days
) Safety 1/O Connaction Establishment Failure 22 days
O Manufacturerspactfic ALARM exception detail [ 7]: (x87 22 days
O Network PS Volage Low 22 days
© Manufacturerspecific ALARM exception detail [ 7]: (<06 22 days
© Transmission Timeout 22 days
© Manufacturerspectic ALARM exception detal [ 7): 206 22days
© Nonestent Slave Device 22 days
O Manufacturer-specific ALARM exception detail [ 7]: (<87 22 days .
1Q Safety /O Connection Establishment Failure 21 days
O Manfacturerspecific ALARM exception detail [ 7]: 87 21 days.
© Nonexstent Slave Device 21 days
10 Manufacturer-specfic ALARM exception detall [ 7]: (<87 21 days .
© Network PS Votage Low 21 days | ¥
< >
Update | Clear ‘ Save... |
oK | cancel | \

(U] tiempo de operacion total del controlador se registra como tiempo acumulado en incrementos de 6 minutos, mientras la fuente de
alimentacién eléctrica para V0, GO estd activada. El tiempo de operacion total es borrado por el comando de restablecimiento del controlador.
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a. Haga clic para guardar los datos del historial de errores, los cuales
también pueden guardarse en un archivo CSV separado.

b. Haga clic en Clear para borrar el historial de errores guardado en el
controlador.

c. Haga clic en Update para actualizar la informacién del historial de
errores.

Visualizacion de la tabla de historial de errores EtherNet/IP para el controlador
1752-124BBBE

Siga estos pasos para mostrar el historial de errores en tiempo real mediante el
software RSNetWorx for DeviceNet mientras esta en linea con el controlador.

1. Haga clic con el bot6n derecho del mouse en el controlador SmartGuard
y seleccione Properties.

2. Haga clic en la ficha EtherNet/IP Error History.

=51 1752-L24BBBE

! EtherNet/IP Target 10 | LocalOutput | Local input/Test Output |
| Mode/Cycle Time | Mantenance | Logic |
| General | Saety | Safety Connection | Salety Siave L0 | Stave L0 |
Emor History EtheriNet/IF Emor History

Time of Enor | Emor infor... | Detaied infor... | Content ~

[ 136day=1.. | 0203 | 0000 ]k OFFeror |

Q%days 1 0305 0022 Tag data link emor.

0 3Bdays 1 0305 0022 Tag data link exor.

0 Bdays 1 0303 0000 Link OFF exror.

0 36days 1 0305 0032 Tag data knk emor.

© 36 days 1.. 0305 0032 Tag data nk emor.

O Mdays 1. 0303 0000 Link OFF eror.

0 Mdays 1. 0303 0000 Link OFF emor.

0 3ddays & 0305 0032 Tag data link emor.

Q2days 4 0305 0022 Tag data link eror.

0 2ddays 4 0305 0032 Tag data link exor.

0 3ddays 4 0305 0032 Tag data ik emor.

O 34day=4.. 0305 0032 Tag data nk emor.

©3d4daysd.. 0305 0032 Tag data knk emor.

O 3days e 0305 0032 Tag data link emor.

0 24days ¢ 0305 0032 Taqdatank emor. ¥

< >

0K | ool | ooy | |

a. Haga clic para guardar los datos del historial de errores, los cuales
también pueden guardarse en un archivo CSV separado.

b. Haga clic en Clear para borrar el historial de errores guardado en el
controlador.

c. Haga clic en Update para actualizar la informacién del historial de
errores.
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Tabla de historial de errores Ethernet
(ddigo de Error Detalle de codigo Pantalla de 7 segmentos
et Ter. byte(” 2do. byte“)
0602 Memoria de unidad de bus de CPU 01: Error de lectura Variable E9<->n4
02; Error de escritura
020F Controlador de comunicaciones 00 01 F4<->n4
021 Direccion IP duplicada 02 Byte inferior de la direccin IP F0<->n4
021A Error [dgico en establecimiento de 00 Variable UF
tabla
03C4 Conexion del servidor 04:800TP 01; El anfitrion en cuestion no existe | E3<0>n4
07: Error de transmision
08: Error de recepcién
0A: Error en obtencién de direccién IP
03D0 Establecimiento bdsico de Ethernet 01: Error de establecimiento de Ethernet | 01: Error de suma de comprobacién | F2<->n4
11: Ajuste incoherente
12; No acepta la velocidad en baudios
especificada
02: Error de establecimiento bdsico 07: Error de suma de comprobacion
TCPrP 11: Direccién IP no vdlida
12: Méscara de subred no valida
13: Direccién predeterminada de
gateway no vdlida
14: Servidor de nombres primario no
vdlido
15: Servidor de nombres secundario
no vdlido
16: Servidor de dominio no vdlido
17: Nombre de anfitrion no vdlido
03D5 Vinculo de datos de tag 00 Byte inferior de direccion IP [9<->n4
0303 Vinculo desactivado 00 00 El<->n4

U] primer byte combinado con el sequndo byte aparecen como un solo caracter de 4 digitos hexadecimales en la columna Detailed Information bajo la ficha EtherNet/IP Error History. Vea el cuadro de didlogo en la seccién
Visualizacion de la tabla de historial de errores EtherNet/IP para el controlador 1752-L24BBBE para obtener ejemplos.
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Mensajes del historial de errores
y acciones correctivas

Mensajes de error por fallo del sistema controlador

Use los mensajes del historial de errores para identificar y corregir errores.

Mensaje

Descripcion

Accion correctiva

System Failure

Ocurrié un fallo del sistema.

Reemplace el controlador si vuelve a ocurrir un fallo del sistema después de desconectar
y volver a conectar la alimentacion eléctrica.

Invalid Configuration

La configuracién no es valida.

La configuracién actual es diferente a la configuracién original. Reconfigure después de
verificarla.

Mensajes de error relacionados con la programacion

Mensaje

Descripcion

Accidn correctiva

Function Block Status Error

Se establecié una entrada de seal
incompatible como condicién de entrada en
los pardmetros establecidos del bloque de
funciones.

Revise las entradas introducidas en el blogue de funciones o en la I6gica del programa.

Mensajes de error de comunicacion DeviceNet

Mensaje

Descripcion

Accion correctiva

Switch Setting Mismatch

Las posiciones de los interruptores no
coinciden.

Verifique que la direccion de nodo sea iqual que la direccién en la dltima configuracién. De lo
contrario, cambie a la direccién de nodo original o realice una reconfiguracion. Siel error ocurre
nuevamente, reemplace el controlador.

Duplicate MACID

Se han duplicado una o mas direcciones de
nodo.

Revise las direcciones de nodo de los otros nodos. Corrija la configuracién de modo que cada
direccion de nodo se use solo una vez y sequidamente desconecte y vuelva a conectar la
alimentacion eléctrica.

Network PS Voltage Low Bajo voltaje de la fuente de alimentacion Aseqgurese de que el voltaje de la fuente de alimentacion eléctrica esté establecido dentro del
eléctrica de la red. rango especificado.
Asegrese de que no haya cables o hilos desconectados.
Bus Off Se interrumpid la comunicacion debido
aerrores frecuentes de datos.
Transmission Timeout Se excedio el tiempo de espera de la

transmision.

Standard 1/0 Connection
Timeout

Se sobrepasé el tiempo de espera de la
conexién de E/S estandar.

Relevant Safety I/0
Communication Stopped
Because of a Safety I/0
Communication Error

La conexién de E/S de sequridad
correspondiente se interrumpid debido
a que se sobrepasd el tiempo de espera
de la conexion de E/S de sequridad.

All Safety 1/0 Communication
Stopped Because of a Safety 1/0
Communication Error

Todas las conexiones de E/S de sequridad se
interrumpieron debido a que se sobrepasé el
tiempo de espera de la conexion de E/S de
sequridad.

Safety 1/0 Connection Timeout

Se sobrepasé el tiempo de espera de la
conexion de E/S de sequridad.

Nonexistent Slave Device

No hay un dispositivo esclavo en el sistema.

Aseguirese de que la velocidad de comunicacién de todos los nodos sea la misma.

Asequrese de que las longitudes de los cables de las lineas principal o de bifurcacion no sean
excesivas.

Asegurese de que no haya un cable o hilo desconectado o flojo.

Aseqgurese de que haya una resistencia de terminacién dnicamente en ambos extremos de la
linea principal.

Asegirese de que no haya ruido excesivo en el sistema.

Safety 1/0 Connection
Establishment Failure

Ocurrié un error al establecer una conexion de
sequridad.

Aseqdrese de que el dispositivo esté configurado y de que funcione normalmente.

186

Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009



Monitoreo de estado y manejo de fallos  Capitulo 12

Mensajes de error de comunicacion DeviceNet

Mensaje

Descripcion

Accion correctiva

Invalid Slave Device

Hay un dispositivo esclavo no autorizado en la
red (error de verificacion).

Verifique el dispositivo esclavo y conecte un dispositivo esclavo apropiado.

EMTransmission Error (Duplicate
MACID)

No es posible transmitir debido a que hay una
direccién de nodo duplicada.

Revise las direcciones de nodo de los otros nodos. Corrija la configuracién de modo que cada
direccion de nodo se use solamente una vez y sequidamente desconecte y vuelva a conectar la
alimentacién eléctrica.

EMTransmission Error (Invalid
Header)

No se puede transmitir debido a un
encabezado no vélido.

Revise la direccion de nodo, ID de clase e ID de instancia del mensaje de transmision.

EMTransmission Error (Device
Offline)

No se puede transmitir debido a que el
dispositivo local no estd en la red.

EM Transmission Error (Message
D Error)

No se puede transmitir debido a un error de
ID de mensaje.

EMTransmission Error (Response
Timeout)

No se puede transmitir debido a que se
sobrepasé el tiempo de espera de respuesta.

Asegirese de que la velocidad de comunicacién de todos los nodos sea la misma.

AsegUrese de que las longitudes de los cables de las lineas principal o de bifurcacién no sean
excesivas.

Aseqirese de que haya una resistencia de terminacion Ginicamente en ambos extremos de la
linea principal.

Tome precauciones para evitar el ruido excesivo.

Aseqirese de que el voltaje de la fuente de alimentacion eléctrica que sirve de fuente de
alimentacion de la red esté dentro del rango especificado.

EMTransmission Error
(Destination Device Absence)

No se puede transmitir debido a que el
dispositivo de destino no estd en la red.

Revise la direccion del nodo de destino y la direccién de nodo del mensaje de transmision.

Aseqglrese de que el voltaje de la fuente de alimentacién eléctrica del nodo de destino esté
dentro del rango especificado.

Aseqirese de que la velocidad de comunicacién de todos los nodos sea la misma.

Aseqgurese de que las longitudes de cables de las lineas principal o de bifurcacion no sean
excesivas.

Asegirese de que no haya un cable o hilo desconectado o flojo.

Asegirese de que haya una resistencia de terminacion Gnicamente en ambos extremos de la
linea principal.

Tome precauciones para evitar el ruido excesivo.

EMTransmission Error
(Destination Buffer Full)

No se puede transmitir debido a que el bifer
de destino estd ocupado.

Verifique el tamafio del mensaje de recepcion en el nodo de destino.

EMTransmission Error
(Command Length Error)

No se puede transmitir debido a que el
comando es més largo que la longitud
mdxima.

Verifique el tamafio del mensaje de respuesta proveniente del destino. Ademds, verifique si el
tamafio de la respuesta esperada en el mensaje de peticion es correcto.

EM Transmission Error (New
Request Received)

Mensaje eliminado debido a que se recibi6
nueva peticion.

Ninguna.

Received Error Response (UEM)

Recepcion de respuesta de error cuando se
usé la funcion de mensaje explicito del
usuario.

Verifique que el servicio especificado o el tamafio de datos en el mensaje explicito del usuario
coincide con las especificaciones del objeto de destino.
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Mensajes de error por fallo del sistema controlador EtherNet/IP

Mensaje

Descripcion

Accion correctiva

System Failure

Ocurrié un fallo del sistema.

Ocurri6 un error de memoria EtherNet/IP

Ocurri6 un error del controlador de comunicacién
EtherNet/IP.

Desconecte y vuelva a conectar la fuente de alimentacidn eléctrica. Si el fallo

ocurre nuevamente, reemplace el controlador.

Se establecié la misma direccion IP para otro dispositivo en
la red.

Verifique las direcciones IP de los otros dispositivos y establezca una direccién

que no esté duplicada.

Ocurri6 un error de I6gica de establecimiento de tabla.

Revise la configuracién. Si el fallo ocurre nuevamente, reemplace el
controlador.

Ocurrié un error de conexion del servidor BOOTP

Aseqirese de que el cable esté correctamente conectado.

Asegurese de que el servidor BOOTP esté funcionando normalmente.

Ocurri6 un error de logica de establecimiento bdsico
EtherNet/IP

Revise la configuracidn. Si el fallo ocurre nuevamente, reemplace el
controlador.

Ocurri6 un error de comunicacion del receptor estandar
EtherNet/IP.

Aseqirese de que se usan los mismos ajustes de comunicacion para cada
nodo.

Aseqglrese de que no haya cables desconectados o doblados.

Aseqirese de que la fuente de alimentacion eléctrica esté conectada al
originador.

Ocurrié un error de vinculo desactivado.

Asegirese de que se usan los mismos ajustes de comunicacion para cada
nodo.

Aseglrese de que no haya cables desconectados o doblados.

Aseqrese de que la fuente de alimentacion eléctrica esté conectada al
concentrador.

Mensajes de error relacionados con la fuente de alimentacion eléctrica de E/S

Mensaje Descripcion Accidn correctiva

Input PS Voltage Low La fuente de alimentacion eléctrica de E/S (V1,GT) noestd | Asegurese de que el voltaje de la fuente de alimentacién eléctrica esté
conectada. establecido dentro del rango especificado.

QOutput PS Voltage Low La fuente de alimentacion eléctrica de E/S (V2, G2) no estd

conectada.

Asegirese de que no haya un cable o hilo desconectado o flojo.
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Mensajes de error de entrada de seguridad

Mensaje

Descripcion

Accion correctiva

External Test Signal Failure at
Safety Input

Ocurrié un fallo en el cableado externo de la entrada de
sequridad.

Discrepancy Error at Safety Input

Existe una discrepancia entre dos entradas configuradas
como canal doble.

Aseqgirese de que el cable de sefial de entrada no esté en contacto con la
alimentacion eléctrica (lado positivo).

Asegurese de que el cable de sefial de entrada no presente un fallo de tierra
fisica.

Aseqirese de que el cable de sefial de entrada no esté desconectado.

Asegirese de que no haya un cortocircuito entre los cables de sefiales de
entrada.

Aseqdrese de que no haya ocurrido un fallo en el dispositivo conectado.
Asegirese de que el valor configurado del tiempo de discrepancia sea valido.
Para recuperarse de este estado de error, debe haber transcurrido el tiempo
del error de entrada de enclavamiento y debe haberse corregido la causa del

error. Las entradas de sequridad receptoras deben desactivarse.

Para cambiar el tiempo de discrepancia, usted debe reconfigurar la entrada de
sequridad.

Internal Input Failure at Safety
Input

Ocurrid un fallo de circuito interno en la entrada de
sequridad.

Reemplace la unidad si vuelve a ocurrir un fallo del sistema después de
desconectar y volver a conectar la fuente de alimentacion eléctrica.

Mensajes de error de salidas de prueba

Mensaje

Descripcion

Accion correctiva

QOverload Detected at Test
Output

Se consume demasiada corriente en la salida de
prueba.

Revise si el cable de sefial de salida presenta un fallo de tierra fisica o esta sobrecargado.

Stuck-at-high Detected at Test
Output

Una salida de prueba se atascd en estado activado.

Verifique si la fuente de alimentacion eléctrica estd haciendo contacto con el cable de
sefial de salida. Después de que haya transcurrido el tiempo de error de la entrada de
enclavamiento, desactive la entrada cuando se haya eliminado la causa del error, y el error
se restablecerd. Si no hay ningtn fallo en los cables, reemplace la unidad.

Under-current Detected Using
Muting Lamp

Se detectd error de limite inferior de corriente en la
salida de pruebaT3.

Verifique si el cable de sefial de salida estd desconectado o si se quem la [dmpara de
muting. Sino hay ningun fallo en los cables, revise los indicadores de estado.

Mensajes de error de salidas de seguridad

Mensaje

Descripcion

Accidn correctiva

Over Current Detected at Safety Output

Se detectd sobrecorriente en la salida de sequridad.

Asegurese de que no haya sobrecorriente presente en la salida.

Short Circuit Detected at Safety Output

Se detect6 un cortocircuito en la salida de sequridad.

Aseglrese de que el cable de sefial de salida no presente un fallo de tierra

Stuck-at-high Detected at Safety
Output

Una salida de sequridad se quedd en nivel alto continuo.

fisica.

(ross Connection Detected at Safety

Output

salida en una salida de sequridad.

Se detectd un cortocircuito entre los cables de sefial de

Aseqirese de que el cable de seial de salida no esté en contacto con la
alimentacion eléctrica (lado positivo).

Asegrese de que no haya un cortocircuito entre los cables de sefiales de
salida.

Dual Channel Violation at Safety
Output

Ocurri6 un error de datos de salida en una salida de
sequridad.

Verifique si los datos de las dos salidas en el modo de canal doble estan
configurados como canales equivalentes.
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Errores de descarga y acciones

correctivas

El controlador puede devolver una respuesta de error al descargar datos de

configuracion al controlador. Use los mensajes mostrados en el software
RSNetWorx for DeviceNet para identificar el error.

Mensajes de error de descarga del software RSNetWorx for DeviceNet y acciones correctivas

Mensaje

Descripcion

Accion correctiva

(Cannot be executed in the
current mode.

Ocurrié un error irrecuperable (cancelacién),
y el indicador MS parpadea de color rojo.

Revise los interruptores para determinar si estdn establecidos correctamente. De lo contrario,
ejecute un restablecimiento para borrar los datos de configuracién.

The device is locked.

La configuracidn esté bloqueada y el
indicador de estado LOCK estd encendido.

Desbloquee el dispositivo.

The TUNID is different.

El ndmero de red de sequridad (SNN) no se
ha establecido desde el restablecimiento

del dispositivo (el indicador de estado NS
parpadea de colores verde y rojo), o el SNN
en el dispositivo no coincide con el SNN
descargado mediante el software RSNetWorx
for DeviceNet.

1. Restablezca el dispositivo a sus ajustes predeterminados y descargue nuevamente los
pardmetros.

£l SNN puede ser diferente al de los otros dispositivos. La pantalla alfanumérica del
controlador muestra d6 y aparece el mensaje Safety 1/0 Connection Establishment Failure
en la tabla de historial de errores después de haber cambiado el modo de operacion; vaya
al paso siguiente.

2. Seleccione Network>Upload en el software Network in RSNetWorx for DeviceNet.
Unifique los SNN en toda la red y restablezca todos los dispositivos a sus ajustes
predeterminados. Una vez restablecidos, descargue los pardmetros a los dispositivos
nuevamente.

Privilege violation.

1. La contrasefia usada no otorga el
derecho a cambiar la configuracion.

2. Seintentd establecer el modo auténomo
mediante una conexion DeviceNet.

1. Verifique que la contrasefia sea la correcta.

2. Conecte el controlador SmartGuard mediante el conector USB'y descargue nuevamente la
configuracion. Con el controlador 1752-L24BBBE usted también puede hacer descargas
mediante la red EtherNet/IP.

(annot be executed in the
current device mode.

Se estan descargando datos desde mds de
una instancia del software RSNetWorx for
DeviceNet.

Espere hasta que la descarga desde la otra instancia haya concluido.

An error was found during
parameter check.

Existe una incoherencia entre los pardmetros
de configuracion.

Corrija los ajustes de pardmetros. Verifique lo siguiente:

o Un pardmetro de tiempo configurado para un blogue de funciones es mas breve que
el tiempo de ciclo del controlador.

o flintervalo solicitado entre paquetes (RPI) para una conexion de sequridad es mds
breve que el tiempo de ciclo.

o Una entrada de sequridad esta configurada como‘Usada con impulso de prueba; pero
la fuente de prueba no estd establecida.

o (uando las entradas de sequridad se configuraron para el modo de canal doble, una
entrada se configuré como entrada estdndar, pero la otra tiene un ajuste diferente.

o (uando las entradas de sequridad se configuraron para el modo de canal doble, una
entrada se establecié como no usada, pero la otra tiene un ajuste diferente.

o (uando las salidas de sequridad se configuraron para el modo de canal doble, una
salida se establecié como no usada, pero la otra tiene un ajuste diferente.

o Para una configuracién de E/S de sequridad, se realizé un ajuste que causé que se
exceda el maximo ndmero de 1D de conexiones (12) mantenido por el maestro. Haga
clicen Advanced en el cuadro de didlogo Safety Connection Properties. Verifique el
dispositivo receptor de peticion para asignar la casilla de seleccién de ID de mensajes.

190

Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009



Monitoreo de estado y manejo de fallos  Capitulo 12

Mensajes de error de descarga del software RSNetWorx for DeviceNet y acciones correctivas

Mensaje

Descripcion

Accion correctiva

The data used by the logic
program is not aligned with
other data.

Un cambio en la configuracién de la red
caus6 una incoherencia de los datos usados
por lal6gica del programa con respecto

a otros datos.

Use el editor de I6gica para verificar las ubicaciones de E/S que se cambiaron y restablezca los
datos.

Could not access the device.

El controlador se restablecid desde otro nodo
mientras que se ejecutaba una descarga, y el
ndmero de red de sequridad (SNN) todavia
no se ha establecido. El indicador de estado
NS parpadea de colores rojo/verde.

Establezca el SNN y descargue los datos nuevamente.

Could not open connection.

No se pudo crear una conexion al controlador
durante una descarga al controlador
mediante la red DeviceNet o la red
EtherNet/IP.

1. Asegurese de que se haya aplicado la alimentacion eléctrica al dispositivo e intente
descargar los datos nuevamente.

2. Cambie el modo de operacién del maestro de sequridad a inactivo.

3. También es posible que el ruido u otro factor haya hecho que la comunicacion sea
inestable.

o Asequrese de que la velocidad de comunicacion de todos los nodos sea la misma.

o Asequrese de que las longitudes de cables de las lineas principal y de bifurcacién no
sean excesivas.

o Asequrese de que no haya un cable o hilo desconectado o flojo.

o Asequrese de que haya resistencias de terminacion a ambos extremos de la linea
principal.

o Tome precauciones para evitar el ruido excesivo.

Message could not be sent.

No se pudo crear una conexion al controlador
durante una descarga al controlador
mediante el puerto USB o la red EtherNet/IP.

Asegrese de que se haya aplicado la alimentacién eléctrica al dispositivo e intente descargar
los datos nuevamente.

Connection failed.

Se intent6 configurar un dispositivo en la red
DeviceNet o EtherNet/IP mediante el puerto
USB, pero no pudo establecerse la conexion.

Asegurese de que se haya aplicado la alimentacién eléctrica al dispositivo e intente descargar
los datos nuevamente.

También es posible que el ruido u otro factor haya hecho que la comunicacion sea inestable.

o Asegrese de que la velocidad de comunicacién de todos los nodos sea la misma.

o Asequrese de que las longitudes de cables de las Iineas principal y de bifurcacién no sean
excesivas.

o Asequrese de que no haya un cable o hilo desconectado o flojo.
o Asequrese de que haya resistencias de terminacion a ambos extremos de | linea principal.
o Tome precauciones para evitar el ruido excesivo.

Program incomplete. Start Logic
Editor and check program.

Existen entradas o salidas abiertas en un
blogue de funciones usado en el programa

l6gico.

En el editor de ldgica en el software RSNetWorx for DeviceNet, conecte las entradas o salidas
abiertas, o cambie el nimero de E/S establecidas en el bloque de funciones a fin de eliminar
las entradas o salidas no conectadas.
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Errores de restablecimiento

y acciones correctivas

El controlador puede devolver una respuesta de error cuando se restablece. Use los

mensajes mostrados en el software RSNetWorx for DeviceNet para identificar el

CIrofr.

Mensajes de error de restablecimiento del software RSNetWorx for DeviceNet y acciones correctivas

Mensaje

Descripcion

Accion correctiva

(Cannot execute in current mode.

I restablecimiento especificado no puede
ejecutarse mientras el controlador estd en su
estado actual.

Cambie el modo de operacién o el estado de blogueo de configuracién, y sequidamente
ejecute el restablecimiento.

The device has a different TUNID.
the device TUNID will be used to
reset. s that OK?

El nimero de red de sequridad (SNN)
quardado en el dispositivo no coincide con
el SNN especificado mediante el software
RSNetWorx for DeviceNet.

Revise si el ID MAC del dispositivo coincide. Si el ID MAC coincide y usted desea realizar el
restablecimiento usando el SNN guardado en el dispositivo, prosiga con el restablecimiento.

Access error.

La contrasefia usada no otorga autorizacion
para cambiar configuraciones.

Aseqtrese de usar la contrasefia correcta.

The device cannot be accessed or
the device type or password is
different.

1. El dispositivo acaba de restablecerse,
0 se desconectd y se volvid a conectar la
alimentacion eléctricay el dispositivo no
estd listo para realizar la comunicacion.

2. El dispositivo especificado para
restablecimiento quizas no admita dicho
servicio.

3. Los datos de configuracion estan
bloqueados. El indicador de estado LOCK
estd encendido.

4. H dispositivo estd realizando la
comunicacion de E/S de sequridad y no
puede ejecutar la peticion especificada.

1. Verifique que el dispositivo esté listo para realizar la comunicacién e intente realizar el
restablecimiento nuevamente.

2. Asegurese de que el ID MAC del dispositivo sea el correcto.

3. Retire el blogueo y ejecute el restablecimiento especificado.

4. (ambie el modo de operacién del correspondiente maestro de sequridad a modo de
inactividad y ejecute el restablecimiento especificado.

Connection failed.

Seintentd restablecer un dispositivo en la red
DeviceNet o EtherNet/IP mediante el puerto
USB, pero no pudo establecerse la conexion.

Aseqglrese de que la alimentacion eléctrica al dispositivo se haya activado e intente
nuevamente el restablecimiento.

También es posible que el ruido u otro factor haya hecho que la comunicacién sea inestable.

o Aseglrese de que la velocidad de comunicacién de todos los nodos sea la misma.

o Asegurese de que las longitudes de cables de las lineas principal y de bifurcacion no sean
excesivas.

Asegurese de que no haya un cable o hilo desconectado o flojo.

Asegirese de que haya resistencias de terminacion a ambos extremos de la linea principal.

Tome precauciones para evitar el ruido excesivo.
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Errores de cambio de modo

y acciones correctivas

El controlador puede devolver una respuesta de error cuando usted cambia de

modo. Use los mensajes mostrados en el software RSNetWorx for DeviceNet para
identificar el error.

Mensajes de error de cambio de modo del software RSNetWorx for DeviceNet y acciones correctivas

Mensaje

Descripcion

Accién correctiva

(annot be executed in the
current mode.

1. Hldispositivo no se ha configurado.

2. Ocurrig un error irrecuperable
(cancelacion).

1. Descargue los pardmetros del dispositivo.

2. Establezca correctamente los interruptores del dispositivo o ejecute un restablecimiento
para borrar los datos de configuracion y descargue los pardmetros del dispositivo
nuevamente.

Already set to the specified
mode.

Bl dispositivo ya estd en el modo especificado.

The device has a different TUNID.

El ndmero de red de sequridad (SNN)
quardado en el dispositivo no coincide con
el SNN especificado mediante el software
RSNetWorx for DeviceNet.

Revise si el ID MAC del dispositivo coincide. Si coincide, la direccion de red del dispositivo no es
iqual que la direccion de red en el archivo de configuracion de RSNetWorx for DeviceNet.
Carque la red para el software RSNetWorx for DeviceNet de modo que la direccion de red sea la
misma.

Access error.

La contrasefia usada no otorga autorizacion
para cambiar el modo de operacion.

Asegirese de usar la contrasefia correcta.

The device cannot be accessed,
or the device type or password is
different.

1. H dispositivo acaba de restablecerse,
0 se desconectd y se volvid a conectar la
alimentacidn eléctrica y el dispositivo no
estd listo para realizar la comunicacion.

2. Eldispositivo para el cual se hizo la
peticion de cambio de modo quizds no
admite dicho servicio.

1. Verifique que el dispositivo esté listo para realizar la comunicacion e intente cambiar el
modo nuevamente.

2. Asegurese de que el ID MAC del dispositivo sea el correcto.

Connection failed.

Se intentd cambiar el modo de operacion
de un dispositivo en la red DeviceNet

0 EtherNet/IP mediante el puerto USB, pero
no pudo establecerse la conexion.

Asegurese de que la alimentacion eléctrica al dispositivo se haya activado e intente cambiar el
modo nuevamente.

También es posible que el ruido u otro factor haya hecho que la comunicacion sea inestable.

o Asegurese de que la velocidad de comunicacion de todos los nodos sea la misma.

o Asegrese de que las longitudes de cables de las lineas principal y de bifurcacion no sean
excesivas.

Aseqirese de que no haya un cable o hilo desconectado o flojo.

Aseguirese de que haya resistencias de terminacion a ambos extremos de la linea principal.
o Tome precauciones para evitar el ruido excesivo.
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Notas:
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Especificaciones del controlador

Este apéndice contiene informacion sobre especificaciones de los controladores

SmartGuard 600.
Tema Pagina
Especificaciones generales 195
Especificaciones ambientales 197
Homologaciones 199
Atributo 1752-124BBB 1752-124BBBE
Dimensiones aprox. 99.0%x 9.4 x 131.4 mm® 99.09x113.0x1314% mm

(alto x ancho x profundidad)

(390" x3.91x5.18% pulg)

(390 x4.48x5.18% pulg)

Peso aprox.

4609 (1.231b)

575 (1.541b)

(arga mdx. de corriente DeviceNet

15mAa 24V(C

Voltaje de suministro”

20.4...26.4VCC(24VCC,=15...10%)

(orriente de entrada al momento del
arranque — fuente de alimentacion
eléctrica de la unidad

4.8 A pico durante 600 ps a V0/GO

Corriente de entrada al momento del
arranque — fuente de alimentacion
eléctrica de entrada de sequridad

2.6 Apico durante 3msaV1/G1

Rango de voltajes de DeviceNet

11...25VCC

Consumo de corriente
(VO — circuito 16gico interno)

230mA a 24V(C

280mA a 24V(C

Proteccién contra sobrecarga

Desactivacion de la salida afectada con reconexién ciclica

Voltaje de aislamiento

50V, tipo de aislamiento funcional

Probado a 600 VCA durante 60 s, entre todos los grupos

Tipo de cable

(Cobre

(ategorfa de cableado?

2—enlos puertos de alimentacion
eléctrica, de sefial y de
comunicacion

2—en el puerto de alimentacion
eléctrica, 1 —en el puerto de sefial,
1—enel puerto de comunicacion
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Atributo

1752-124BBB 1752-124BBBE

(alibre de los conductores

Para la fuente de alimentacion eléctrica y las E/S, use cable macizo
de0.2...2.5mm? (12...24 ANG), o cable flexible estandar de
0.34...1.5mm? (16. .22 AWG). Antes de realizar la conexion, prepare
los cables estdndar; para ello acople los ferrules con collarines de
aislamiento de plastico (compatibles con el estandar DIN 46228-4)

Para conexiones Ethernet:

Conector RJ45 segun IEC 60603-7, 2 0 4 pares Categorfa Se

(able sequin TIA 569-B.1 o cable Categoria 5 segun 1SO/IEC 24701 como
minimo

Par de apriete de los tornillos de
terminales de E/S

0.56...0.79Nem (5...7 Ib-pulg.)

(6digo norteamericano de T4A

temperatura

Tipo de entrada Drenadora de corriente
Voltaje, entrada en estado activado, | 11V(C

min.

Voltaje, entrada en estado 5VCC

desactivado, max.

Corriente, entrada en estado TmA

desactivado, mdx.

Corriente de entrada 45mA

Impedancia de entrada 26kQ2

Tipo de salida de prueba Surtidora de corriente
Corriente de salida de prueba de 0.7A

impulso(”

Corriente de sobretension de salida | 0.7 A

de prueba

Voltaje de estado desactivado de 1.2V

prueba de impulso, mx.

Corriente de fuga de salida de prueba | 0.1 mA

de impulso, max.

Corriente de salida de [dmpara de
muting (T3)
o Més de 25 mA

® \enos de 5 mA

 Funcionamiento normal (para evitar un fallo cuando se usa como
una salida de ldmpara de muting)

o Fallo (se genera una indicacion de fallo cuando se usa como una
salida de ldmpara de muting)

Tipo de salida Surtidora de corriente
Corriente de salida 0.5A

Corriente de sobretension de salida | 0.5A

Voltaje, salida en estado desactivado, | 1.2V

max.

Corriente de fuga, salida en estado | 0.1mA

desactivado, max.

Disipacion de calor 9.3 W bajo carga mdx.
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Especificaciones ambientales
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Atributo 1752-L24BBB 1752-L24BBBE
Comunicacion Ethernet
Conexiones CIP No corresponde 2
Autonegociacion No corresponde Compatible
Velocidad de datos No corresponde 10/100 Mbps
Dplex No corresponde Full/Half
Ancho de banda disponible | No corresponde 3000 pps(6)
para comunicacion de la
unidad
Comunicacién de mensajes | No corresponde 502 bytesm
explicitos

0 vo/eo para circuito ldgico interno; V1/G1 para dispositivos de entrada externos y salidas de prueba; V2/G2 para dispositivos de salida
externos.

@ Consulte esta informacién sobre la categorfa del conductor para planificar la instalacion de conductores. Consulte el documento Pautas de
cableado y conexidn a tierra de equipos de automatizacion industrial, publicacién 1770-4.1.

=

Corriente total T0. . .73 simultdneamente: 1.4 A.

=

La altura incluye conectores de terminales.
La profundidad incluye el conector DeviceNet.

=

PPS significa paquetes por segundo. Indica el niimero de paquetes enviados o recibidos que pueden procesarse por sequndo.

= 5 o = o

=

La mdxima longitud de mensaje para conexion de clase 3 y conexion UCMM.

Atributo 1752-124BBB 1752-L24BBBE
Temperatura de almacenamiento | IEC60068-2-1 (prueba Ab, en frio, fuera de funcionamiento,
sin empaquetar),
IEC 60068-2-2 (prueba Bh, en calor seco, fuera de funcionamiento,
sin empaquetar),
IEC60068-2-14 (prueba Na, choque térmico, fuera de funcionamiento,
sin empaquetar):
—40...70°C(-40...158 °F)
Temperatura, en operacién IEC60068-2-1 (prueba Ad, funcionamiento en frio),

IEC 60068-2-2 (prueba Bd, funcionamiento con calor seco),
IEC 60068-2-14 (prueba Nb, choque térmico en funcionamiento):
—=10...55°C(14.. .131°F)

Humedad relativa IEC 60068-2-30
(prueba Db, en calor hiimedo, fuera de funcionamiento, sin empaquetar):
10...95% sin condensacién

Vibracion IEC 60068-2-6 (prueba Fc, IEC 60068-2-6 (prueba Fc,
en funcionamiento): en funcionamiento):
0.35mma10...57 Hz 5ga10...500 Hz
5ga57...150Hz

Impacto en funcionamiento IEC 60068-2-27 (prueba Ea, impacto sin empaquetar): 15 g

Impacto fuera de funcionamiento | IEC 60068-2-27 (prueba Ea, impacto sin empaquetar): 30

(lasificacion de tipo de Cumple con IP20
envolvente
Emisiones CISPR 11: Grupo 1, Clase A
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Atributo

1752-124BBB

1752-124BBBE

Inmunidad a descargas
electrostaticas (ESD)

IEC 61000-4-2:
® 4KV a descargas por contacto

® 8 kVa descargas por aire

IEC61000-4-2:
o 6kV a descargas por contacto

® 8 kVa descargas por aire

Inmunidad a RF radiada

IEC61000-4-3:
® 10V/mal aplicar
modulacién de amplitud al
80% con onda senoidal de
1kHz, de 80. ..1000 MHz

® 10V/mal aplicar
modulacién de amplitud al
80% con onda senoidal de
1kHz, de 1.4...2.0GHz

© 10V/mal aplicar
modulacién de amplitud
al 100% con onda cuadrada
de 200 Hz, a 900 MHz

® 10V/mal aplicar
modulacién de amplitud
al 100% con onda cuadrada
de 200 Hz, a 1200 MHz

© 3V/m al aplicar modulacion
de amplitud al 80% con
onda senoidal de 1kHz,
de 2000. ..2700 MHz

IEC61000-4-3:
® 10V/mal aplicar
modulacién de amplitud al
80% con onda senoidal de
1kHz, de 80. ..1000 MHz

® 10V/mal aplicar
modulacién de amplitud al
80% con onda senoidal de
1kHz, de 1.4...2.0GHz

® 20V/mal aplicar
modulacién de amplitud
al 100% con onda cuadrada
de 200 Hz, a 800, 900,
1200 MHz

© 3V/mal aplicar modulacion
de amplitud al 80% con
onda senoidal de 1kHz,
de 2000. ..2700 MHz

Inmunidad a EFT/B

IEC 61000-4-4:
o +)kVa5kHzen los puertos
de alimentacion eléctrica

e +)kVa5kHzen los puertos
de sefial

o +)kVa5kHzen los puertos

IEC 61000-4-4:
e +)kVa5kHzen los puertos
de alimentacion eléctrica

o +1kVa5kHzen los puertos
de sefial

o +1kVa5kHzen los puertos

de comunicacién de comunicacién
Inmunidad a sobretensiones IEC 61000-4-5: IEC 61000-4-5:
transitorias o +1kVentre unalineay otra e +500V entre unalinea
(modo diferencial) y £2 kV y otra (modo diferencial)

entre linea y tierra (modo
comun) en los puertos de
alimentacion

o +1kvkV entre una linea
y otra (modo diferencial)
y +2kVentrelineay tierra
(modo comin) en los
puertos de sefial

o +1kVentre lineay tierra
(modo comn) en los
puertos de comunicacién

y £1kVentrelinea y tierra
(modo comdn) en los
puertos de alimentacion

o +1kVentre linea y tierra
(modo comin) en los
puertos de sefial

o +1kVentre lineay tierra
(modo comn) en los
puertos de comunicacién

Inmunidad a RF conducida

IEC 61000-4-6:

© 10V valor eficaz al aplicar modulacién de amplitud al 80% con onda
senoidal de 1kHz entre 150 kHz. . .80 MHz
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Homologaciones
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Homologacion(" Valor
(cuando el producto
contiene la marca)
c-UL-us En lista de UL para lugares peligrosos Clase |, Divisién 2, Grupos A, B, C, D;
certificado para EE. UU. y Canadd. Vea el archivo £194810 de UL
CE Directiva de compatibilidad electromagnética (EMC) 2004/108/EC de la Union
Europea, de conformidad con:
o EN 61000-6-4; emisiones industriales
® EN61131-2; controladores programables (Cldusula 8, Zona Ay B)
o EN 61326-1; requisitos industriales de medicion/control/lab.
o EN61000-6-2; inmunidad industrial
(Tick Ley de Radiocomunicaciones Australianas, conforme a:
AS/NZS CISPR 11; emisiones industriales
OV Certificacién TUV para sequridad funcional
Sequridad funcional: SIL Ta 3 seqdn IEC61508; nivel de rendimiento PL(e)
sequin IS0 13849-1,
(ategoria 1a 4 seqtin EN954-1; NFPA79
uL Con certificacién UL de sequridad funcional. Vea el archivo £256621 de UL
ODVA Cumplimiento con la normativa de ODVA probada sequn especificaciones de

DeviceNet y EtherNet/IP

0 Viaya al vinculo Product Certification en http://ab.com para obtener informacion sobre las declaraciones de cumplimiento normativo,
certificados y otros detalles sobre las certificaciones.
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Indicadores de estado

Introduccion
Tema Pagina
Indicadores de estado del médulo 201
Identificacion de errores usando los indicadores de estado del mddulo y la pantalla 207
alfanumérica
Identificacion de errores de EtherNet/IP usando los indicadores de estado y la N
pantalla alfanumérica

Indicadores de estado del modulo  Use estas tablas para interpretar el color de los indicadores de estado y para

realizar las acciones recomendadas cuando corresponda.

ATENCIGN Los indicadores de estado no son indicadores confiables de las funciones de
sequridad. Deben utilizarse solo para realizar diagndsticos generales durante la

puesta en servicio y la resolucion de problemas. No utilice los indicadores de
estado como indicadores de funcionamiento.

Descripciones de los indicadores de estado de médulo (MS)

Si el indicador de estado del modulo (MS) esta: | Significa que Realice esta accion
Apagado Sin alimentacidn eléctrica. Consulte Ia accion correctiva indicada después de esta
tabla.
Verde fijo El controlador estd operando en el modo marchay bajo | No se requiere accion.
condiciones normales.
Verde parpadeante Bl controlador estd inactivo.
Rojo parpadeante Hay un fallo recuperable. Consulte la accion correctiva indicada después de esta
Rojo fijo Hay un fallo irrecuperable. tabla.
Rojo/verde parpadeante Autoprueba en curso. La configuracion del controlador se

estd descargando, estd incompleta o es incorrecta. Por
ejemplo, el ID de la red (UNID) no estd establecido.

Si el indicador de estado del mddulo esta apagado, siga estos pasos:
1. Desconecte y vuelva a conectar la fuente de alimentacién eléctrica.
2. Tome acciones correctivas contra el ruido.

3. Comuniquese con Rockwell Automation.
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Si el indicador de estado del médulo esta de color rojo parpadeante, siga estos

pasos:

1. Configure los interruptores correctamente.

2. Restablezca los datos de configuracion.

Si el indicador de estado del médulo estd de color rojo fijo (encendido), siga estos

pasos:

1. Desconecte y vuelva a conectar la fuente de alimentacion eléctrica.

2. Revise el cableado externo.

3. Tome acciones correctivas contra el ruido.

4. Comuniquese con Rockwell Automation.

Si el indicador de estado del médulo esta de color rojo y verde parpadeante, siga

€stos pasos:

1. Configure los interruptores correctamente.

2. Establezca el numero de red de seguridad.

3. Reconfigure el dispositivo.

Descripciones del indicador de estado de la red DeviceNet (NS-D)

Si el indicador de estado de la red DeviceNet
(NS-D) esta

Significa que

Realice esta accion

Apagado Fl controlador no estd en linea o puede no estar Consulte Ia accion correctiva indicada después de esta
recibiendo alimentacion eléctrica de a red DeviceNet. | tabla.

Verde fijo El controlador estd en linea; hay conexiones establecidas. | No se requiere accién.

Verde parpadeante El controlador estd en linea; no hay conexiones
establecidas.

Rojofijo Fallo de comunicacion debido a ID MAC duplicado Consulte Ia accion correctiva indicada después de esta
(cédigo de error F0) 0 bus desactivado (codigo de tabla.
error F1).

Rojo parpadeante Expir6 el tiempo de espera de comunicacion.

Rojo/verde parpadeante

El ndmero de red de sequridad (SNN) se estd
estableciendo.

No se requiere accion.

202

Si el indicador de estado de la red estd apagado, siga estos pasos:

1. Desconecte y vuelva a conectar la fuente de alimentacion eléctrica.

2. Revise el cableado externo.
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3. Tome acciones correctivas contra el ruido.

4. Comuniquese con Rockwell Automation.

Siel indicador de estado de la red estd encendido o rojo parpadeante, siga estos

pasos:

1. Vea el indicador alfanumérico para obtener la direccién de nodo del error

y el cédigo de error.

2. Verifique que las direcciones de nodo no estén duplicadas.

3. Asegurese de que la velocidad de comunicacién de todos los nodos sea la

misma.

4. Verifique que los cables no estén flojos, desconectados o sean demasiado

largos.

5. Verifique que las resistencias de terminacion se hayan instalado solo en
ambos extremos de la linea principal.

6. Tome acciones correctivas contra el ruido.

7. Asegurese de que los dispositivos receptores estén configurados, verificados
y en el estado de operacién normal.

Descripciones del indicador de estado de configuracién de bloqueo (Lock)

Si el indicador de configuracion de bloqueo
(Lock) esta

Significa que

Realice esta accion

Amarillo fijo

Existe una configuracién vdlida blogueada.

No se requiere accion.

Amarillo parpadeante

Existe una configuracion valida desbloqueada.

Bloquee la configuracién antes de operar el sistema de
sequridad.

Apagado

La configuracién no es vdlida.

Reconfigure el controlador.

Descripciones del indicador de estado de configuracion USB (Comm U)

Si el indicador de comunicacion USB (Comm U)
esta

Significa que

Realice esta accion

Amarillo parpadeante

El controlador se esta comunicando.

Apagado

El controlador no se estd comunicando.

No se requiere accion.
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Descripciones del indicador de estado de E/S (entradas 0...15, salidas 0...7)

Si el indicador de estado de E/S esta Significa que Realice esta accion

Rojo fijo Se detect6 un fallo en el circuito de entrada o salida, Consulte Ia accion correctiva indicada después de esta
u ocurrié un error de discrepancia en las E/S establecidas | tabla.
en modo de canal doble.

Rojo parpadeante Se detectd un fallo en la configuracion de canal doble del
circuito de E/S asociado.

Apagado La sefial de entrada o salida estd desactivada.

Amarillo fijo La sefial de entrada o salida estd activada. No se requiere accion.

204

Si el indicador de estado de E/S estd encendido o parpadea de color rojo,

siga estos pasos:

1. Verifique que el cable de sefial:

— no estd haciendo contacto con la fuente de alimentacidn eléctrica

(lado positivo).

- no presenta un fallo de tierra fisica.

— no esta desconectado.

2. Asegtrese de que no haya un cortocircuito entre los cables de sefiales.

3. Verifique que no haya sobrecorriente en la salida.

4. Asegurese de que no haya fallo en los dispositivos conectados.

5. Verifique que los ajustes de tiempo de discrepancia sean vélidos.

Siel indicador de estado de E/S esta apagado, siga estos pasos:

1. Verifique que el voltaje de la fuente de alimentacién eléctrica esté
establecido dentro del rango especificado.

2. Asegtrese de que no haya cables desconectados.
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Descripciones del indicador de estado de la red EtherNet/IP (NS E)

Si el indicador de estado EtherNet/IP (NS E) esta | Significa que Realice esta accion
Apagado El controlador no tiene una direccion IP o no estd Consulte la accion correctiva indicada después de esta
activado. tabla.
Verde parpadeante El controlador no tiene conexiones establecidas pero
tiene una direccién IP.
Verde fijo Fl controlador tiene por lo menos una conexion No se requiere accion.
establecida (incluso al encaminador de mensajes).
Rojo parpadeante Se sobrepasé el tiempo de espera de una o mds Consulte la accion correctiva indicada después de esta
conexiones en las que este dispositivo es el receptor. tabla.
Debe quedarse asi solo i se restablecieron todas las
conexiones cuyo tiempo de espera se sobrepasd o si se
restablecid el dispositivo.
Rojo fijo El controlador detecté que su direccion IP ya estd en uso. | Restablezca la direccion IP.

Siel indicador de estado EtherNet/IP esta apagado, siga estos pasos:

1. Conecte la alimentacién eléctrica al controlador.

2. Establezca la direccién IP.

Siel indicador de estado EtherNet/IP esta verde parpadeante, siga estos pasos:

1. Revise el cableado al controlador.

2. Configure el originador para que se conecte al receptor.

Siel indicador de estado EtherNet/IP esta rojo parpadeante, siga estos pasos:

1. Revise el cableado externo.
2. Revise los puntos finales.

3. Revise los interruptores.

Descripciones del indicador de estado de comunicacion EtherNet/IP (COMM E)

Realice esta accion

Si el indicador de comunicacion ((OMM-E) esta | Significa que
Verde fijo El controlador se estd comunicando en la red Ethernet.
Apagado El controlador no se estd comunicando en la red

Ethernet.

No se requiere accion.
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Descripciones del indicador de estado de velocidad de la red Ethernet (100)

Si el indicador de velocidad de lared (100) estéd | Significa que Realice esta accion
Amarillo fijo La velocidad de comunicacién es 100 Mbps. No se requiere accion.
Apagado!” La velocidad de comunicacion es 10 Mbps. Verifique que el indicador de velocidad de la red (10)
esté encendido.
(" Sieste indicador estd apagado junto con el indicador de velocidad de la red (10), revise la conexion Ethernet.
Descripciones del indicador de velocidad de la red Ethernet (10)
Si el indicador de velocidad de la red (10) esta Significa que Realice esta accion
Amarillo fijo La velocidad de comunicacién es 10 Mbps. No se requiere accion.
Apagado!” La velocidad de comunicacion es 100 Mbps. Verifique que el indicador de velocidad de la red (100)

esté encendido.

U}
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Sieste indicador estd apagado junto con el indicador de velocidad de la red (10), revise la conexidn Ethernet.
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Identificacion de errores usando
los indicadores de estado del

Use estas tablas para interpretar las combinaciones de colores y estados de los
indicadores de la pantalla alfanumérica, y para tomar las acciones correctivas

COl‘l‘CSpOI‘ldiCI‘ltCS.
modulo y la pantalla alfanumérica
Errores criticos
Indicadores .
] | Registro de C Accis .
MS NS Cddigo de visualizacion | gprores ausa ccion correctiva
alfanumérico
Apagado Apagado Apagado Ninguno Fallo critico de hardware. 1. Desconecte y vuelva a conectar la fuente
de alimentacion eléctrica.
Nivel de ruido mayor que el esperado.
” 2. Revise el cabl )
Rojo fijo Apagado Izquierda: H System Failure Fallo critico de hardware. evise ¢l ableado externo
Derecha: --- ) )
) ! 3. Tome acciones correctivas contra el
Nivel de ruido mayor que el esperado. .
ruido.
Terminal de sahdalern cortocircuito a 24 VCC 4. Comuniquese con Rockwel Automation,
antes de la operacion.
Rojo fijo Apagado P6 System Failure Terminal de salida en cortocircuito a 24 VCC 1. Desconectey vuelva a conectar la fuente
antes de la operacion. de alimentacidn eléctrica.
2. Revise el cableado externo.
Error de cancelacién
Indicadores
Registro de . .
MS NS Codigo de pantalla“) errores Causa Accion correctiva
alfanumérica
Rojo Verde fijoo | E8 Switch setting La direccion de nodo y la velocidad en 1. Coloque los interruptores en las
parpadeante | parpadeante mismatch baudios se cambiaron después de haber posiciones correctas.
concluido normalmente la descarga de la
configuracion. 2. Reconfigure el dispositivo.

UBNT! pantalla cambia alternadamente entre el cédigo de error y la direccién de nodo del error.

Errores no fatales

Indicadores
MS (odigo d$ E/s Registro de errores | Causa Accién correctiva
pantalla( )
alfanumérica
Rojo fijo FO - Duplicate MACID Se establecid la misma direccion de nodo Verifique que no haya direcciones de nodos

para mds de un nodo.

duplicadas y reconfigure el dispositivo si es
necesario.
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Errores no fatales
Indicadores
MS Codigo d(% E/S | Registro de errores | Causa Accién correctiva
pantalla
alfanumérica
Rojo fijo F1 Bus Off La comunicacién se interrumpi6 debido 1. Asegrese de que la velocidad de
a errores frecuentes en los datos. comunicacion de todos los nodos sea la
- P misma.
Rojo 19 - Standard 1/0 Se sobrepasd el tiempo de espera de la
parpadeante Connection Timeout conexion de E/S estdndar. 2. Verfique que los cables no estén flojos
Rojo dA Safety 1/0 Connection | Se sobrepasé el tiempo de espera de [a desconectados o sean demasiado largos.
parpadeante Timeout conexidn Safety I/0.
- - —— 3. Verifique que las resistencias de
Rojo ) d5 gonlemstent Slave No se detectd el dispositivo esclavo. terminacion se hayan instalado solo en
parpadeante evice ambos extremos de la linea principal.
4. Tome acciones correctivas contra el
ruido.
5. Desconecte y vuelva a conectar la fuente
de alimentacidn eléctrica.
Rojo do Safety 1/0 Connection | No se pudo establecer Ia conexion Safety /0. | Aseguirese de que el dispositivo esclavo esté
parpadeante Establishment Failure configurado y en un estado de operacién
normal.
Rojo do Invalid Slave Device Dispositivo esclavo no valido debido aerror | 1. Verifique la configuracién del dispositivo
parpadeante de verificacion. esclavo.
2. Conecte un dispositivo esclavo
compatible.
Apagado E0 Network PS Voltage El voltaje de la fuente de alimentacion 1. Asegurese de que el voltaje de la fuente
Low eléctrica de la red estd bajo. de alimentacion eléctrica esté ajustado
dentro del rango especificado.
2. Verifique que los cables o hilos no estén
flojos o desconectados.
E2 Transmission Timeout | Tiempo sobrepasado de transmision 1. Aseguirese de que la velocidad de
DeviceNet 0 nada conectado a la red comunicacion de todos los nodos sea
DeviceNet. la misma.
e T [ g | 2 s ons oo
parp ; ) ¢ . . desconectados o sean demasiado largos.
stopped because of interrumpid la conexidn de E/S de sequridad
iosrifwtgr:i/gtion ertor pertinente. 3. Verifique que las resistencias de
terminacién se hayan instalado solo en
Rojo A1 - All Safety I/0 Se sobrepasd el tiempo de espera de una ambos extremos de la linea principal.
parpadeante communication conexion de E/S de sequridad, lo cual
stopped because of interrumpid todas las conexiones de E/S. 4. Tome acciones correctivas contra el
a Safety 1/0 ruido.
communication error
P4 Todas Input PSVoltage Low | La alimentacion eléctrica para las entradas 1. Asegurese de que el voltaje de la fuente
desactivadas (V1, G1) no estd conectada, si bien se usa de alimentacidn eléctrica esté ajustado
un terminal de entrada de sequridad o un dentro del rango especificado.
terminal de salida de prueba.
; PRV - 2. Verifique que los cables o hilos no estén
P5 Todas QOutput PSVoltage Low | La alimentacion eléctrica para las salidas ﬂojosqo dgswnectados
desactivadas (V2, G2) no estd conectada, si bien se utiliza )
un terminal de salida de sequridad.
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Errores no fatales

Indicadores
MS Codigo de E/S | Registro de errores | Causa Accién correctiva
pantalla(”
alfanumérica
P1 Terminal External Test Signal Se produjo un error de cableado externo en 1. Verifique que el cable de sefial:
receptor, Failure at Safety Input | una entrada de sequridad.
rojo fijo ® o estd en contacto con la fuente
de alimentacion eléctrica (lado
Terminal positivo).
pareado, rojo
parpadeante ® o presenta un fallo de tierra fisica.
P1 Terminal Discrepancy Error at Ocurrié un erfor de discrepancia entre dos o noestd desconectado.
receptor, Safety Input entradas configuradas para canal doble.
r0j fj 2. Asegirese de que no haya un
P1 Terminal Internal Input Failure at | Ocurri6 un fallo de circuito interno en la cortocircuito entre los cables de sefiales.
receptor, Safety Input entrada de sequridad.
rojo fijo 3. Asegurese de que no haya fallo en los
dispositivos conectados.
Terminal
pareado, 10jo 4. Verifique que los ajustes de tiempo de
parpadeante discrepancia sean validos.
Para recuperarse de este estado de error,
el tiempo del error de entrada de
enclavamiento debe haber transcurrido y 1a
causa del error debe haberse corregido. Las
entradas de sequridad receptoras deben
desactivarse.
Para cambiar el tiempo de discrepancia,
usted debe reconfigurar la entrada de
sequridad.
P2 N/A Overload Detected at | Se detectd sobrecarga en la salida de prueba | Revise si el cable de sefial de salida presenta
Test Output cuando una salida de prueba estaba un fallo de tierra fisica o estd sobrecargado.
configurada como salida de sefial estandar.
- P2 N/A Stuck-at-high Detected | Una salida de prueba, configurada como 1. Aseglrese de que la fuente de
at Test Output salida de sefial estdndar se quedad en nivel alimentacion eléctrica (lado positivo)
alto continuo. no estd en contacto con el cable de sefial
de salida.
Cuando haya transcurrido el tiempo
del error de entrada de enclavamiento
y se haya corregido la causa del error,
desactive la entrada. El error se
restablecerd.
2. Sino hay ningun fallo relacionado con
los cables, reemplace la unidad.
P2 N/A Undercurrent Detected | Desconexion de luz indicadora detectadaen | 1. Asegurese de que el cable de la sefial de
Using Muting Lamp la salida de prueba, cuando el terminal T3 salida no esté desconectado.
esta configurado como salida de sefial de
[dmpara de muting. 2. Revise la luz indicadora para asequrarse
de que no estd quemada.
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Indicadores de estado

Errores no fatales
Indicadores
MS Codigo d(% E/S | Registro de errores | Causa Accién correctiva
pantalla
alfanumérica
P3 Terminal QOvercurrent Detected at | Se detectd sobrecorriente en la salida de 1. Asegurese de que no haya
receptor, Safety Output sequridad. sobrecorriente presente en la salida.
rojo fijo
2. Verifique que el cable de sefial:
Terminal
pareado, rojo ® o estd en contacto con la fuente
parpadeante de alimentacion eléctrica (lado
- - . . - 0Sitivo).
P3 Terminal Short-circuit Detected | Se detectd un cortocircuito en la salida de P )
receplor, at afety Qutput sequridad & o presenta un fallo de tierra fisica.
rojo fijo
Terminal 3. Asegrese de que no haya un
) cortocircuito entre los cables de sefiales.
pareado, 10jo
parpadeante Para recuperarse de este estado de error,
- P3 Terminal Stuck-at-high Detected | Una salida de sequridad se quedd en nivel | el tiempo del error de entrada de
receptor, at Safety Output alto continuo. enclavamiento debe haber transcurrido y la
10jo fijo causa del error debe haberse corregido. La
sefial de salida de la aplicacion del usuario
Terminal para la salida de sequridad receptora debe
pareado, r0jo desactivarse.
parpadeante
P3 Terminal (ross Connection Se detectd una conexion cruzada en la salida
receptor, Detected at Safety de sequridad.
rojo fijo Output
Terminal
pareado, rojo
parpadeante
P3 Terminal Dual Channel Violation | Se produjo un error de datos de salida enla | Asegurese de que los datos de salida del
receptor, at Safety Output salida de sequridad. Por ejemplo, una salida | programa para dos salidas en el modo de
rojo fijo esta configurada para canal doble, pero solo | canal doble estén configurados como canales
uno de los bits de salida es activado por el equivalentes.
programa.

)
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La pantalla cambia alternadamente entre el cddigo de error y la direccién de nodo del error.
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Identificacion de errores de
EtherNet/IP usando los
indicadores de estado y la
pantalla alfanumérica

Errores del controlador EtherNet/IP

Use estas tablas para interpretar las combinaciones de colores y estados de los
indicadores de la pantalla alfanumérica, y para tomar las acciones correctivas
correspondientes.

En el caso del controlador 1752-L24BBBE, cuando el interruptor de la pantalla

de direccion IP se presiona por 1 segundo o més, la pantalla muestra la direcciéon
EtherNet/IP establecida. Aparece el cddigo de error ‘n4’ si se produce un error en
la configuracion EtherNet/IP.

Indicadores
MS NS Codigo de pantallam Registro de errores | Causa Accion correctiva
alfanumérica
Apagado Rojofijo UF System Failure Ocurrié un error de hardware del adaptador | Desconecte y vuelva a conectar la fuente de
EtherNet/IP. alimentacion eléctrica. Siel fallo ocurre
nuevamente, reemplace el controlador.

Rojo fijo FO Ocurrié un fallo por direccién IP duplicada. | Verifique la direccién IP de los otros
dispositivos y establezca una direccion que
no esté duplicada.

Apagado -— B Ocurrig un fallo de conexion del servidor 1. Aseglrese de que el cable esté

BOOTP conectado correctamente.
2. Asegrese de que el servidor BOOTP esté
funcionando normalmente.

Apagado F2 Ocurrié un fallo de procesamiento de logica | Revise la configuracién. Si el fallo ocurre

de establecimiento bésico. nuevamente, reemplace el controlador.
Apagado Rojo £9 Ocurrid un fallo de memoria EtherNet/IP. Desconecte y vuelva a conectar la fuente de
parpadeante alimentacion eléctrica. Si ocurre nuevamente
- » un fallo, reemplace el controlador.
Apagado Rojo F4 Ocurrid un fallo del controlador de P
parpadeante comunicacion EtherNet/IP
Rojo L9 Ocurrié un error de comunicacién del 1. Aseg(rese de que se usen los mismos
parpadeante receptor estandar EtherNet/IP ajustes de comunicacion para cada nodo
2. Asegrese de que no haya cables
desconectados o doblados.
3. Asegdrese de que la fuente de
alimentacion eléctrica esté conectada
al originador.
Apagado E1 Ocurrié un error de vinculo desactivado. 1. Asegdrese de que se usen los mismos
ajustes de comunicacién para cada nodo
2. Asegurese de que no haya cables
desconectados o doblados.
3. Asegrese de que la fuente de
alimentacién eléctrica esté conectada
al concentrador.

UBNT! pantalla alterna entre el cddigo de error y n4.
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Notas:
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Apéndice C

Referencia de comandos de funciones ldgicas

Introduccion Este apéndice describe las funciones 16gicas usadas para la programacion.
Tema Pégina
Instruccion NOT 213
Instruccion AND 214
Instruccién OR 216
Instruccién Exclusive OR 218
Instruccion Exclusive NOR 219
Instruccion Routing 220
Instruccion Reset Set Flip-flop (RS-FF) 220
Instruccién Multi-connector 221
Instruccion Comparator 222

Instruccion NOT El resultado es el inverso de la entrada.

Diagrama de la instruccion NOT

IT>o

Entrada 1 ™ 1 Salida 1

Tabla de verdad para la instruccion NOT

En la tabla de verdad, 0 significa desactivado y 1 significa activado.

Entrada 1 Salida 1
0 1
1 0
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Instruccion AND La salida es el resultado del operador 16gico “AND” (Y) de hasta ocho
condiciones de entrada. El nimero de entradas puede establecerse mediante
la ficha In/Out Setting en el cuadro de didlogo Function Block Properties.
El ajuste predeterminado es dos entradas.

Diagrama de la instruccion AND
ElD)
Entrada 1 I 1 Salida 1
Entrada 2

Tablas de verdad para la instruccion AND
En la tabla de verdad, 0 significa desactivado y 1 significa activado. Una “x” en
minuscula significa que es irrelevante.
Tabla de verdad para la evaluacion de un AND de una entrada

Entrada 1 Salida 1

0 0
1 1
Tabla de verdad para la evaluacion de un AND de dos entradas
Entrada 1 Entrada 2 Salida 1

0 X 0

X 0 0

1 1 1
Tabla de verdad para la evaluacion de un AND de tres entradas

Entrada 1 Entrada 2 Entrada3 Salida 1

0 X X 0

X 0 X 0

X X 0 0

1 1 1 1
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Tabla de verdad para la evaluacién de un AND de cuatro entradas
Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Entrada 4 Salida 1
0 X X X 0
X 0 X X 0
X X 0 X 0
X X X 0 0
1 1 1 1 1
Tabla de verdad para la evaluacién de un AND de cinco entradas
Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Entrada 4 Entrada 5 Salida 1
0 X X X X 0
X 0 X X X 0
X X 0 X X 0
X X X 0 X 0
X X X X 0 0
1 1 1 1 1 1
Tabla de verdad para la evaluacién de un AND de seis entradas
Entrada 1 Entrada2 | Entrada3 | Entrada4 | Entrada5 | Entrada6 Salida 1
0 X X X X 0
X 0 X X X 0
X X 0 X X 0
X X X 0 X 0
X X X X X 0
X X X X 0 0
1 1 1 1 1 1
Tabla de verdad para la evaluacion de un AND de siete entradas
Entrada1 | Entrada2 | Entrada3 | Entrada4 | Entrada5 | Entrada6 | Entrada7 | Salida 1
0 X X X X X X 0
X 0 X X X X X 0
X X 0 X X X X 0
X X X 0 X X X 0
X X X X 0 X X 0
X X X X X 0 X 0
X X X X X X 0 0
1 1 1 1 1 1 1 1
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Tabla de verdad para la evaluacion de un AND de ocho entradas

Entrada 1|Entrada 2 |Entrada 3 | Entrada 4 |Entrada 5 | Entrada 6 | Entrada 7 | Entrada 8|  Salida 1
0 X X X X X X X 0
X 0 X X X X X X 0
X X 0 X X X X X 0
X X X 0 X X X X 0
X X X X 0 X X X 0
X X X X X 0 X X 0
X X X X X X 0 X 0
X X X X X X X 0 0
1 1 1 1 1 1 1 1 1
Instruccion OR La salida es el resultado del operador 16gico “OR” (O) de hasta ocho condiciones

de entrada. El nimero de entradas puede establecerse mediante la ficha In/Out
Setting en el cuadro de didlogo Function Block Properties. El ajuste
predeterminado es dos entradas.

Diagrama de la instruccion OR

Entrada 1

Entrada 2

D

I

M Salida 1

Tablas de verdad para la instruccion OR

En la tabla de verdad, 0 significa desactivado y 1 significa activado. Una “x” en
minuscula significa que es irrelevante.

Tabla de verdad para la evaluacion de un OR de una entrada

Entrada 1

Salida 1

0

0

1

1
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Tabla de verdad para la evaluacion de un OR de dos entradas

Entrada 1 Entrada 2 Salida 1
0 0 0
1 X 1
X 1 1

Tabla de verdad para la evaluacién de un OR de tres entradas

Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Salida 1
0 0 0 0
1 X X 1
X 1 X 1
X X 1 1

Tabla de verdad para la evaluacion de un OR de cuatro entradas

Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Entrada 4 Salida 1
0 0 0 0 0
1 X X X 1
X 1 X X 1
X X 1 X 1
X X X 1 1

Tabla de verdad para la evaluacion de un OR de cinco entradas

Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Entrada 4 Entrada 5 Salida 1
0 0 0 0 0 0
1 X X X X 1
X 1 X X X 1
X X 1 X X 1
X X X 1 X 1
X X X X 1 1

Tabla de verdad para la evaluacion de un OR de seis entradas

Entradal1 | Entrada2 | Entrada3 | Entrada4 | Entrada5 | Entrada6 Salida 1
0 0 0 0 0 0 0
1 X X X X X 1
X 1 X X X X 1
X X 1 X X X 1
X X X 1 X X 1
X X X X 1 X 1
X X X X X 1 1

Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009 217



Apéndice C  Referencia de comandos de funciones I6gicas

Tabla de verdad para la evaluacion de un OR de siete entradas

Entrada1 | Entrada2 | Entrada3 | Entrada4 | Entrada 5 | Entrada 6 | Entrada7 | Salida 1
0 0 0 0 0 0 0 0
1 X X X X X X 1
X 1 X X X X X 1
X X 1 X X X X 1
X X X 1 X X X 1
X X X X 1 X X 1
X X X X X 1 X 1
X X X X X X 1 1

Tabla de verdad para la evaluacion de un OR de ocho entradas

Entrada 1|Entrada 2 | Entrada 3 |Entrada 4 |Entrada 5 | Entrada 6 | Entrada 7 |Entrada 8|  Salida 1
0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 X X X X X X X 1
X 1 X X X X X X 1
X X 1 X X X X X 1
X X X 1 X X X X 1
X X X X 1 X X X 1
X X X X X 1 X X X
X X X X X X 1 X 1
X X X X X X X 1 1
Instruccion Exclusive OR La salida es el resultado del operador ldgico “Exclusive OR” (O exclusivo) de las

condiciones de entrada.

Diagrama de la instruccion Exclusive OR

D

Entrada 1 I M Salida 1

Entrada 2
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Tabla de verdad para la instruccion Exclusive OR

En la tabla de verdad, 0 significa desactivado y 1 significa activado.

Tabla de verdad para la evaluacion de OR Exclusive

Entrada 1 Entrada 2 Salida 1
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 0

Instruccion Exclusive NOR

las condiciones de entrada.

Diagrama de la instruccion Exclusive NOR

-

Entrada 1 I B Salida 1

Entrada 2

Tablas de verdad para la instruccion Exclusive NOR

En la tabla de verdad, 0 significa desactivado y 1 significa activado.

Tabla de verdad para la evaluacion de NOR Exclusive
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Entrada 1 Entrada 2 Salida 1
0 0 1
0 1 0
1 0 0
1 1 1

La salida es el resultado del operador 16gico “Exclusive NOR” (NO exclusivo) de
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La instruccién Routing encamina una sefial de entrada hacia un méximo de ocho
senales de salida. Se usa para enviar una sefial a més de una direccion fisica, tal
como un tag de salida. El nimero de salidas puede establecerse mediante la ficha
I/O Setting en el cuadro de didlogo Function Block Properties. El ajuste
predeterminado es uno.

Instruccion Routing

Diagrama de la instruccion Routing

£

Entrada 1 o4 w Salida 1

Tabla de verdad para la instruccion Routing

En la tabla de verdad, 0 significa desactivado y 1 significa activado.

Tabla de verdad para la evaluacion de Routing

Entrada 1

Salida 1

Salida 2

Salida3

Salida 4

Salida 5

Salida 6

Salida 7

Salida 8

0

0

0

1

1

1

Cuando la sefial de entrada esta activada, se activa la senal de habilitaciéon de
salida. La senal de habilitacién de salida permanece activada aunque se desactive
la sefial de entrada. Cuando la sefial de restablecimiento est4 activada, se desactiva
la senal de habilitacién de salida.

Instruccion Reset Set Flip-flop
(RS-FF)

En la programacién también puede usarse una salida de fallo presente. Para
habilitar esta salida opcional, marque la casilla de seleccion Use Fault Present en la
ficha I/O Setting del cuadro de didlogo Function Block Properties del software
RSNetWorx for DeviceNet.

Diagrama de la instruccion Reset Set Flip-flop

s G s G
R G R G

» 11 Habilitacién de salida Entrada I» >I Habilitacion de salida

Entrada I>
Restablecimiento B~

Conexiones predeterminadas

Restablecimiento m_r~ /\Ha Fallo presente

Méximo de entradas para la funcion Reset Set Flip-Flop
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Manejo de errores para la instruccion Reset Set Flip-Flop

Use esta tabla para diagnosticar y restablecer una condicién de error de

discrepancia en la instruccién RS Flip-Flop.

Deteccidn de error y restablecimiento para la instruccion RS Flip-Flop

Condicion de error

Estado cuando ocurre el error

Para restablecer la condicion de error

Habilitacion de Fallo
salida presente
Laentradayel Desactivado
restablecimiento se activan (estado de Activado | Desactive una se las sefiales.
simultaneamente. sequridad)

Grafico de temporizacion de la instruccion RS Flip-Flop

Entrada —]_

Restablecimiento

Habilitacion de
salida

Fallo presente

|nstrucci6n Multi-connector La instruccién Multi-connector convierte sefales de entrada paraun méximo de
ocho entradas en senales de salida para un mdximo de ocho salidas. Las senales de

entrada y las sefiales de salida se asocian uno a uno para las sefiales uno a ocho.

Fl estado de otras sefales de entrada no tiene efecto.

El nimero de entradas y salidas puede aumentarse a ocho en la ficha I/O Settings
del cuadro de didlogo Function Block Properties del software RSNetWorx for
DeviceNet. El ajuste predeterminado es uno.

Diagrama de la instruccion Multi-connector

—
—
—

Entrada 1 & m Salida 1

Conexiones predeterminadas
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Entrada 1
Entrada 2
Entrada 3
Entrada 4
Entrada 5
Entrada 6
Entrada 7
Entrada 8

Salida 1
Salida 2
Salida 3
Salida 4
Salida 5
Salida 6
Salida 7
Salida 8

Maximo de E/S para la instruccién Multi-connector

221



Apéndice C  Referencia de comandos de funciones I6gicas

Instruccion Comparator

222

Tabla de verdad para la instruccion Multi-connector

En la tabla de verdad, 0 significa desactivado y 1 significa activado.

Tabla de verdad para la instruccion Multi-connector

Entradas Salidas
1 2 3 4 5 3 4 5 6 7 8
0 X X X X X X X X X X
1 X X X X X X X X X X
X 0 X X X X X X X X X
X 1 X X X X X X X X X
X X 0 X X 0 X X X X X
X X 1 X X 1 X X X X X
X X X 0 X X 0 X X X X
X X X 1 X X 1 X X X X
X X X X 0 X X 0 X X X
X X X X 1 X X 1 X X X
X X X X X X X X 0 X X
X X X X X X X X 1 X X
X X X X X X X X X 0 X
X X X X X X X X X 1 X
X X X X X X X X X X 0
X X X X X X X X X X 1

La instruccion Comparator compara las sefiales de entrada especificadas de

hasta ocho entradas con el patrén de comparacién configurado, y activa la senal
de la salida 1 cuando todas las senales de entrada coinciden con el patrén de
comparacion. La senal de la salida 1 se desactiva cuando las sefales de entrada

dejan de coincidir con el valor de comparacién.

Publicacién 1752-UMO001D-ES-P — Abril 2009



Referencia de comandos de funciones I6gicas ~ Apéndice C

Publicacién 1752-UMO01D-ES-P — Abril 2009

Diagrama de la instruccion Comparator

Entrada 1 gy

By Salida 1

Conexiones predeterminadas

Parametros de la instruccion Comparator

Entrada 1

Entrada 2
Entrada 3
Entrada 4
Entrada 5

Entrada 6
Entrada 7

Entrada 8

Méximo de E/S para la instruccion Comparator

Establezca estos pardmetros para la instrucciéon Comparator.

Parametros del bloque de funciones Comparator

Parametro

Rango valido

Ajuste predeterminado

Comparison value

00000000... 11111111 (bit 7.....0)

00000001

Usted puede establecer el patrén de comparacién y aumentar el nimero de
entradas de uno a ocho en la ficha In/Out Setting del cuadro de didlogo
Function Block Properties del software RSNetWorx for DeviceNet. El ajuste
predeterminado es una entrada. Usted establece el patrén de comparacién usando
una combinacién de 0 (entrada desactivada), 1 (entrada activada) y X (entrada
activada o desactivada).
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Tabla de verdad para la instruccion Comparator

En la tabla de verdad, 0 significa desactivado y 1 significa activado. El valor de
comparacién es CV. Una X indica que el estado de la entrada (coincidencia o no
coincidencia) no es aplicable al caso.

Tabla de verdad para la instruccion Comparator

Entrada 8| Entrada 7 | Entrada 6 | Entrada 5 | Entrada 4 | Entrada 3 | Entrada 2 | Entrada 1| Salida 1

#(Vpara | X X X X X X X 0

el bit7

X #(Vpara |X X X X X X 0

elbit6
X X #(Vpara | X X X X X 0
el bit 5
X X X #(Vpara |X X X X 0
el bit 4
X X X X #(Vpara [X X X 0
elbit 3
X X X X X #(Vpara | X X 0
el bit 2
X X X X X X #(Vpara |X 0
el bit 1

X X X X X X X #(Vpara |0
elbit0

=(Vpara | = (Vpara | = (Vpara |=(Vpara |=(Vpara | = (Vpara |=Vpara |=CVpara |1

el bit7 el bit6 el bit5 el bit4 elbit3 el bit 2 el bit 1 el bit 0
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Grafico de temporizacion de la instruccion Comparator

Las lineas discontinuas horizontales del grafico representan los valores de
comparacién (CV) para cada entrada.

1. Lasalida 1 se activa cuando todas las sefales de entrada coinciden con el
valor de comparacidn.

2. Lasalida 1 se desactiva cuando cualquiera de las senales de entrada no
coincide con el valor de comparacién.

Grafico de temporizacion de la instruccion Comparator

Entrada 1 ]

Entrada 2 1
Entrada 3 1
Entrada 4 b ]_—IL

Entrada 5 I 1 ]

Entrada 6 -

Entrada 7 _———

Entrada 8

Salida 1
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Referencia de comandos de bloques de funciones

Introduccion Este apéndice describe los bloques de funciones usados para la programacion.
Tema Pagina
Bloque de funciones de restablecimiento 227
Bloque de funciones de reinicio 229
Paro de emergencia (ESTOP) 231
Bloque de funciones de cortina de luz (LC) 234
Bloque de funciones de monitoreo de compuerta de sequridad 236
Bloque de funciones de control a dos manos 241
Bloque de funciones de temporizador de retardo a la desconexion 244
Bloque de funciones de temporizador de retardo a la conexion 245
Bloque de funciones de conmutador de modo de usuario 245
Monitoreo de dispositivo externo (EDM) 247
Muting 249
Interruptor de habilitacion 265
Generador de impulsos 268
Contador 269

B|0que de funciones de Diagrama de bloque de funciones de restablecimiento

restablecimiento

‘ Habilitacién
RESET Habilitacion Restablecimiento de salida
Reﬁ;ﬁl&eﬂt ol > saHda, . Emﬁfﬁid@%ms:ﬁ Liberacidn estdtica
Entrada I » : EZTSSSE Zseta“(a Eﬁggﬂg 833823: % Indicacién de
monitoreada (establecimiento Entrada opqona| 4 restablgcimiento
requerido Entrada opqonal 5 requerido
Entrada opcional 6
Conexiones predeterminadas Méximo de entradas para la funcién de restablecimiento

El nimero de entradas puede aumentarse de dos a ocho en la ficha I/O Settings
del cuadro de didlogo Function Block Properties del software RSNetWorx for
DeviceNet. El nimero de entradas predeterminado es dos.
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La senal de habilitacidn de salida se activa si la senal de restablecimiento se recibe

correctamente mientras que la condicidn de entrada monitoreada al bloque

de funciones de restablecimiento estéd activada. Este bloque de funciones puede
usarse para evitar que la maquina se restablezca automdticamente cuando se
conecta la alimentacién eléctrica al controlador, cuando se cambia el modo de
operacion de inactividad a marcha, o cuando se activa una senal de un dispositivo

de entrada de seguridad.

La indicacién de liberacion estdtica y restablecimiento requerido son salidas
opcionales. Para habilitar cualquiera de estas salidas, marque la casilla de seleccion
en la ficha Out Point del cuadro de didlogo Function Block Properties.

Condiciones para que se activen las salidas

Salida

Condicion para activacion

Habilitacion de salida

La entrada monitoreada y todas las entradas opcionales habilitadas
deben estar activadas, y la sefial de restablecimiento debe recibirse
correctamente.

Liberacidn estatica

La entrada monitoreada y todas las entradas opcionales habilitadas
deben estar activadas.

Indicacion de restablecimiento requerido

La indicacién de restablecimiento requerido se convierte en una salida
de impulso de 1 Hz si la entrada monitoreada y todas las entradas
opcionales habilitadas estan activadas, y a sefial de habilitacién de
salida estd desactivada.

La indicacién de restablecimiento requerido se activa solamente si la
sefial de restablecimiento estd activada.

Parametros del bloque de funciones de restablecimiento

Usted puede establecer la sefial de restablecimiento en Low-High-Low o Rising
Edge mediante la ficha Parameter del cuadro de didlogo Function Block
Properties. El ajuste predeterminado es Low-High-Low.

Cuando estd configurada para Low-High-Low, la senal de restablecimiento debe
cumplir con las siguientes condiciones.

350 ms min.

A
\
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Graficos de temporizacion del bloque de funciones de restablecimiento

Senal de restablecimiento baja-alta-baja

Entrada [ b : ! T
monitoreada | i T l R
Entrada opcional | I A : o
U | e
Restablecimiento i y ; M
Habilitacién de |+ I l oo
salida | i i i ] I
Liberacion| | 1 1 | {
estdtica R : P
Indicacién de | U | : A I I |
restablecimiento T : P
requerido  Inactividad
amarcha
Seiial de restablecimiento de flanco ascendente
Entrada [ ' R
monitoreada | + l |
Entrada opcional | | P I III
wf—— || a oL
Restablecimiento i L 1 ; E
Habiitecionde ||+ [ L i
i [ ] 1t : T
Liberacién N | {
estatica I | P
Indicacién de | [ i |
restablecimiento T S I [ T
requerido Inactividad
amarcha
B|0que de funciones de reinicio Diagrama de bloque de funciones de reinicio
' Habilitacion
RESTART Habilitacion Reinicio de salida
Reinicio g 4 L desalida Entrada monitoreada
R Entrada opcional 1 Liberacidn estdtica
Liberacion estatica Fntrada opcional 2
lEntrada | 2 ndicacion de Entrada opcional 3 |n§|@00n del
monitoreada Entrada opcional 4 reinicio requerido

Conexiones predeterminadas
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d Entrada opcional 5

Entrada opcional 6

Méximo de entradas para funcion de reinicio
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El nimero de entradas puede aumentarse de dos a ocho en la ficha I/O Settings
del cuadro de didlogo Function Block Properties del software RSNetWorx for
DeviceNet. El niimero de entradas predeterminado es dos.

La senal de habilitacién de salida se activa si la sefal de reinicio se recibe
correctamente mientras que la condicién de entrada monitoreada al bloque
de funciones de reinicio estd activada. Este bloque de funciones puede usarse
para evitar que la maquina se reinicie automaticamente cuando se conecta la
alimentacién eléctrica al controlador, cuando se cambia el modo de operacién
o cuando se activa una sefial de un dispositivo de entrada de seguridad.

El restablecimiento y el reinicio son funcionalmente idénticos.

La indicacién de liberacidn estética y reinicio requerido son salidas opcionales.
Para habilitar cualquiera de estas salidas, marque la casilla de seleccién en la ficha
Out Point del cuadro de didlogo Function Block Properties.

Condiciones para que se activen las salidas

Salida Condicion para activacion

Habilitacién de salida La entrada monitoreada y todas las entradas opcionales habilitadas
deben estar activadas, y la sefial de reinicio debe recibirse
correctamente.

Liberacién estdtica La entrada monitoreada y todas las entradas opcionales habilitadas

deben estar activadas.

Indicacién de reinicio requerido La indicacion de reinicio requerido se convierte en una salida de
impulso de 1Hz sila entrada monitoreada y todas las entradas
opcionales habilitadas estan activadas, y la sefial de habilitacion de
salida estd desactivada.

La indicacién de reinicio requerido se activa solamente si la sefial de
reinicio estd activada.

Parametros del bloque de funciones de reinicio

Usted puede establecer la sefial de reinicio en Low-High-Low o Rising Edge
mediante la ficha Parameter del cuadro de didlogo Function Block Properties.
El ajuste predeterminado es Low-High-Low.

Cuando esta configurada para Low-High-Low, la sefal de reinicio debe cumplir
con las siguientes condiciones.

350 ms min.

A
v
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Graficos de temporizacion del bloque de funciones de reinicio

Senal de reinicio baja-alta-baja

Entrada
monitoreada

Entrada opcional
(N)

Reinicio
Habilitacion de
salida
Liberacion
estdtica

Indicacion de
reinicio requerido

L

i1

BN

i

]

1 1
Inactividad
amarcha

Senal de reinicio de flanco ascendente

Entrada
monitoreada

Entrada opcional
(N)

Reinicio
Habilitacion de
salida
Liberacion
estdtica

Indicacion de
reinicio requerido

| L

Entrada T (NC) B N\_

Entrada 2 (NC)

Entrada 2 (NC)

Fallo presente

| |
| i i
1 : M
MRy | -y
| p—— : e
_i_l P | |
1 i n
Inacltividlad — I I —
amarcha
Diagrama de bloque de funciones ESTOP
Habilitacion Habilitacion
» 1 de salida Entrada 1 (NC) P I desalida
O | Error de
discrepancia

Conexiones predeterminadas

Méximo de E/S para la funcién ESTOP
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La funcién de monitoreo de botdn pulsador de paro de emergencia le permite
monitorear un interruptor de botén pulsador de paro de emergencia. La sefal
de habilitacién de salida se activa si estdn activas las entradas del botén pulsador
de emergencia que se estd monitoreando. La senal de habilitacion de salida se
desactiva si las entradas se activan o si se detecta un error del bloque de funciones.

IMPORTANTE Se requiere una funcion de restablecimiento manual para aplicaciones de paro
de emergencia. Al usar el blogue de funciones de botdn pulsador de paro de

emergencia, también debe usarse el blogue de funciones de restablecimiento.

La salida error de discrepancia puede usarse al programar el bloque de funciones
ESTOP. Para mostrar esta salida opcional, marque la casilla de seleccion
Discrepancy Error en la ficha Out Point del cuadro de didlogo Function Block
Properties en el editor de ldgica del software RSNetWorx for DeviceNet.

En la programacién también puede usarse una salida de fallo presente. Para

habilitar esta salida opcional, marque la casilla de seleccion Fault Present en la
ficha Out Point del cuadro de didlogo Function Block Properties.

Parametros del bloque de funciones ESTOP

Establezca estos pardmetros para el bloque de funciones ESTOP.

Parametros del bloque de funciones ESTOP

Parametro Rango vélido Ajuste predeterminado

InputType (anal sencillo, (anal doble equivalente
(anal doble equivalente
(anal doble complementario

Tiempo de discrepancia | .. 305 en incrementos de 10 ms." 30 ms
El tiempo de discrepancia puede ser mayor o iqual
que el tiempo de ciclo del controlador.

(" No se realiza una verificacion de tiempo de discrepancia cuando el tiempo de discrepancia se establece en 0.

Tablas de verdad del bloque de funciones ESTOP

En la tabla de verdad, 0 significa desactivado y 1 significa activado.

Tabla de verdad para el bloque de funciones ESTOP

Canal sencillo Canal doble equivalente Canal doble complementario
Entrada1 | Habilita- | Entrada1 | Entrada2 | Habilita- | Entrada1 | Entrada2 | Habilita-
(NC) cion de (NQ) (NQ) cion de (NC) (NA) cion de
salida salida salida
0 0 0 0 0 0 0 0
1 1 0 1 0 0 1 0
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Tabla de verdad para el bloque de funciones ESTOP

Canal sencillo Canal doble equivalente Canal doble complementario
Entrada1 | Habilita- | Entrada1 | Entrada2 | Habilita- | Entrada1 | Entrada2 | Habilita-
(NQ) cion de (NC) (NQ) cion de (NC) (NA) cion de
salida salida salida
- - 1 0 0 1 0 1
- - 1 1 1 1 1 0

Manejo de errores del bloque de funciones ESTOP

Se genera un error de discrepancia cuando una de las entradas no estd en su estado
correcto por un tiempo mayor que el tiempo de discrepancia. Por ejemplo, en el
modo de canal doble equivalente, ambas entradas deben estar activas dentro del
tiempo de discrepancia; de lo contrario ocurrird un error.

Use esta tabla para diagnosticar y restablecer una condicién de error de
discrepancia en el bloque de funciones ESTOP.

Deteccidn de error y restablecimiento del bloque de funciones ESTOP

Condicién de Estado cuando ocurre el error Para restablecer la condicion de
error I . error
Habilitacion de Fallo Salida de
salida presente error
Error de Desactivado Activado | Salida de Corrijala causa del error y sequidamente
discrepancia (estado de error de ejecute uno de los siguientes pasos:
sequridad) discrepancia:
Activado 1. Active las entradas y desactivelas
nuevamente.
2. Cambie el modo de operacién
del controlador a inactivo, y
sequidamente de nuevo a marcha.

Grafico de temporizacion del bloque de funciones ESTOP

El gréfico muestra la temporizacion de E/S cuando el bloque de funciones estd
configurado como canal doble equivalente.
Entrada 1 (NC) | v s

5

Entrada 2 (NC) ! i i

Habilitacion de _‘—i i i
salida . I I

1
Error de | :
discrepancia | :
1
1 I
I '

Fallo presente

Inactividad Tiempo de discrepancia
amarcha
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Bloque de funciones de cortina
de luz (LC)
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Diagrama de bloque de funciones de cortina de luz

Habilitacién Habilitacién
Entrada 1(NC) I N P 1l de salida Entrada 1 (NC) B NC P11 desalida
O | Error de
discrepancia
Entrada 2 (NO) BN Entrada 2 (NO) BN |
A Fallo presente
Conexiones predeterminadas Maximo de E/S para la funcién cortina de luz

El bloque de funciones de monitoreo de cortina de luz monitorea una cortina de
luz de seguridad tipo 4. La senal de habilitacién de salida se activa cuando estan
activas las entradas de la cortina de luz de seguridad que se estd monitoreando. La
sefal de habilitacién de salida se desactiva si las entradas se activan o si se detecta
un error del bloque de funciones.

Puede usar una salida error de discrepancia al programar el bloque de funciones
LC. Para mostrar esta salida de diagndstico opcional, marque la casilla de
seleccion Discrepancy Error en la ficha Out Point del cuadro de didlogo Function
Block Properties en el editor de logica del software RSNetWorx for DeviceNet.

En la programacién también puede usarse una salida de fallo presente. Para

habilitar esta salida opcional, marque la casilla de seleccién Fault Present en la
ficha Out Point del cuadro de didlogo Function Block Properties.

Parametros del bloque de funciones de cortina de luz

Establezca estos pardmetros para el bloque de funciones LC.

Parametros del bloque de funciones LC

Parametro Rango vélido Ajuste predeterminado

InputType (anal doble equivalente (anal doble equivalente
(anal doble complementario

Tiempo de discrepancia | 0...30 s en incrementos de 10 ms. ! 30ms
El tiempo de discrepancia puede ser mayor o iqual
que el tiempo de ciclo del controlador.

(" No'se realiza una verificacion de tiempo de discrepancia cuando el tiempo de discrepancia se establece en 0.
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Tablas de verdad para el bloque de funciones de cortina de luz

En la tabla de verdad, 0 significa desactivado y 1 significa activado.

Tabla de verdad para el bloque de funciones LC

Canal doble equivalente Canal doble complementario
Entrada 1 (NC) | Entrada 2 (NC) | Habilitacion | Entrada 1 (NC) | Entrada 2 (NC) | Habilitacion
de salida de salida
0 0 0 0 0 0
0 1 0 0 1 0
1 0 0 1 0 1
1 1 1 1 1 0

Manejo de errores del bloque de funciones de cortina de luz

Se genera un error de discrepancia cuando una de las entradas no estd en su estado
correcto por un tiempo mayor que el tiempo de discrepancia. Por ejemplo, en el
modo de canal doble equivalente, ambas entradas deben estar activas dentro del
tiempo de discrepancia; de lo contrario ocurrird un error.

Use esta tabla para diagnosticar y restablecer una condicién de error de
discrepancia en el bloque de funciones LC.

Deteccion de error y restablecimiento del bloque de funciones LC

Condicién de Estado cuando ocurre el error Para restablecer la condicion de
error I . error
Habilitacion de Fallo Salida de
salida presente error

Error de Desactivado Activado | Salida de Corrijala causa del error y sequidamente
discrepancia (estado de error de ejecute uno de los siguientes pasos:

sequridad) discrepandia:

Activado 1. Desactive las entradas y activelas
nuevamente.

2. (ambie el modo de operacién
del controlador a inactivo,
y sequidamente de nuevo
amarcha.
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Grafico de temporizacion del bloque de funciones de cortina de luz

El gréfico muestra la temporizaciéon de E/S cuando el bloque de funciones estd
configurado como canal doble equivalente.
Entrada 1 (NC) [ v v N v

Entrada 2 (NC) ' i i i

Habilitaci6n de ‘7 i : '
salida ! I |

Error de
discrepancia

Fallo presente

Inactividad Tiempo de discrepancia
amarcha

Bloque de funciones de monitoreo Diagrama de bloque de funciones de monitoreo de compuerta de seguridad

de compuerta de sequridad
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m] Entada 1 ( N0 Habilitacién de salida
ntrada 1 (pareja ' ) )
Entrada 1 I | Error de discrepancia (pareja 1)
(pareja 1,NC) BN > Hab\h‘taqon Entrada 2 (pareja 1 N O _ _ _
de salida I O Error de discrepancia (pareja 2)
Entrada 3 (pareja 2, NO) 11 N_ Prueba de funcion requerida
| O ] Error de sincronizacion
Entrada 2 g N Entrada 4 (pareja 2, NO) BN |
(pareja 1, NC) | O Error de prueba de funcion
Sefial de prueba de funcion B |
| A Fallo presente
Conexiones predeterminadas Méximo de E/S para la funcion de compuerta de sequridad

La funcién de monitoreo de compuerta de seguridad monitorea el estado de una
compuerta de seguridad mediante sefiales de entrada de un interruptor de puerta
de seguridad o de un interruptor de final de carrera de seguridad conectado ala
puerta. La sefal de habilitacion de salida se activa si estdn activas las entradas

del interruptor que se estd monitoreando. La sefial de habilitacion de salida se
desactiva si las entradas se activan o si se detecta un error de dicho bloque de
funciones.

Salidas opcionales del bloque de funciones de monitoreo de compuerta de
seguridad

En la programacién también pueden usarse salidas opcionales. Para mostrar estas
salidas opcionales, marque la casilla de seleccion apropiada en la ficha Out Point
del cuadro de didlogo Function Block Properties en el editor de légica del
software RSNetWorx for DeviceNet.

e Error de discrepancia en pareja 1
e Error de discrepancia en pareja 2

e Senal de prueba de funcién requerida
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e Error de sincronizacion

e Error de prueba de funcién

Ajuste de salida de fallo presente del bloque de funciones de monitoreo de
compuerta de sequridad

En la programacién también puede usarse la salida de fallo presente. Para habilitar
esta salida, marque la casilla de seleccién Fault Present en la ficha Out Point del
cuadro de didlogo Function Block Properties.

Pruebas de funcion del bloque de funciones de monitoreo de compuerta de
sequridad

En algunas aplicaciones de compuerta de seguridad como, por ¢jemplo, las de
Categoria 2, los dispositivos de proteccidn requieren verificacion fisica de que la
compuerta contintia funcionando correctamente.

Sila prueba de funcidn estd habilitada para el bloque de funciones de monitoreo
de compuerta de seguridad, una prueba de compuerta de seguridad en la que

la compuerta de seguridad debe fisicamente abrirse y volver a cerrarse, puede
anadirse como condicidn para activar la sefial de habilitacién de salida.

Si estd habilitada, la prueba de compuerta de seguridad debe ejecutarse bajo las
siguientes condiciones:

e Puesta en marcha — La prueba de compuerta de seguridad debe ejecutarse
cuando se arranca el controlador, es decir, cuando el modo de operacién
cambia de inactivo a marcha. Si la prueba concluye normalmente, la senal
de habilitacién de salida se activa.

e Solicitud de prueba de funcién de la maquina — La prueba de compuerta
de seguridad debe ejecutarse después de que el controlador detecte la
senal de prueba de funcién de la méquina y se active, y antes de que la sefal
de la prueba de funcidn se active nuevamente. Si la seial de la prueba de
funcion se activa por segunda vez antes de que la prueba de la compuerta
de seguridad concluya normalmente, ocurre un error de la prueba de
funcidn, la sefial de habilitacién de salida se desactiva y la sefial de error de
prueba de funcién se activa.

e Error detectado en el bloque de funciones de monitoreo de compuerta
de seguridad — Si ocurre un error de prueba de funcién, un error de
discrepancia u otro error del bloque de funciones, la prueba de la
compuerta de seguridad debe ejecutarse después de corregir la causa del
error.

La sefial de prueba de funcién requerida del bloque de funciones de monitoreo de
compuerta de seguridad se activa cuando se requiere una prueba de compuerta de
seguridad. Permanece activada hasta que la prueba de compuerta de seguridad
haya concluido normalmente.
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Parametros del bloque de funciones de monitoreo de compuerta de sequridad

Establezca estos pardmetros para el bloque de funciones de monitoreo de
compuerta de seguridad.

Parametros del bloque de funciones de monitoreo de compuerta de seguridad

Parametros Rango Predeterminado
Input Type (anal sencillo (anal doble
(anal doble equivalente (1 pareja) equivalente

(anal doble complementario (1 pareja)
Dos canales dobles equivalentes (2 pares)
Dos canales dobles complementarios (2 pares)

Function Test Sin prueba de funcion/Prueba de funcion requerida Sin prueba de funcién
Discrepancy Time 0...30's en incrementos de 10 ms 30 ms
Pair 1 No se realiza una verificacion de tiempo de discrepancia si se
Discrepancy Time establecié en 0.
Pair 2
Tiempo de sincronizacién | 0...30's en incrementos de 10 ms 300 ms
No se realiza una verificacion de tiempo de sincronizacion si
se establecid en 0.

Tablas de verdad para el bloque de funciones de monitoreo de compuerta de
sequridad

En las tablas de verdad, 0 significa desactivado y 1 significa activado.

Tabla de verdad para el bloque de funciones de monitoreo de compuerta de seguridad de canal
sencillo y de canal doble (1 pareja)

Canal sencillo Canal doble equivalente Canal doble complementario
Entrada1 | Habilita- | Entrada1 | Entrada2 | Habilita- | Entrada1 | Entrada2 | Habilita-
(NQ) cion de (NQ) (NC) cion de (NQ) (NC) cionde
salida salida salida
0 0 0 0 0 0 0 0
1 1 0 1 0 0 1 0
- - 1 0 0 1 0 1
- -- 1 1 1 1 1 0
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Tabla de verdad para el bloque de funciones de monitoreo de compuerta de seguridad de canal doble
(2 pares)

Canal doble equivalente (2 pares) Canal doble complementario (2 pares)
Entrada1 | Entrada2 | Entrada3 | Entrada4 | Habilita- | Entrada 1 | Entrada2 | Entrada3 | Entrada4 | Habilita-
(NQ) (NQ) (NQ) (N | cénde | (NQ) (NQ) (NQ) (NO | ciénde
salida salida
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
0 0 0 1 0 0 0 0 1 0
0 0 1 0 0 0 0 1 0 0
0 0 1 1 0 0 0 1 1 0
0 1 0 0 0 0 1 0 0 0
0 1 0 1 0 0 1 0 1 0
0 1 1 0 0 0 1 1 0 0
0 1 1 1 0 0 1 1 1 0
1 0 0 0 0 1 0 0 0 0
1 0 0 1 0 1 0 0 1 0
1 0 1 0 0 1 0 1 0 1
1 0 1 1 0 1 0 1 1 0
1 1 0 0 0 1 1 0 0 0
1 1 0 1 0 1 1 0 1 0
1 1 1 0 0 1 1 1 0 0
1 1 1 1 1 1 1 1 1 0

Manejo de errores del bloque de funciones de monitoreo de compuerta de
sequridad

Se genera un error de discrepancia cuando una de las entradas no estd en su estado
correcto por un tiempo mayor que el tiempo de discrepancia. Por ejemplo, en el
modo de canal doble equivalente, ambas entradas deben estar activadas dentro del
tiempo de discrepancia; de lo contrario ocurrir un error.

Si hay dos pares de entradas seleccionadas y se introduce un tiempo de
sincronizacién, ambos pares de entradas deben estar en el mismo estado dentro
del tiempo de sincronizacidn; de lo contrario ocurrird un error de sincronizacién.
El tiempo de discrepancia se aplica a ambas entradas de la misma pareja de
entradas que estdn en el mismo estado dentro de un plazo dado, mientras que el
tiempo de sincronizacion se aplica a ambos conjuntos de pares de entrada que
estan en el mismo estado dentro de un tiempo dado.

Use esta tabla para diagnosticar y restablecer una condicién de error de
discrepancia en el bloque de funciones de monitoreo de compuerta de seguridad.
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Deteccidn de error y restablecimiento del bloque de funciones de monitoreo de compuerta de sequridad

Condicion de
error

Estado cuando ocurre el error

Para restablecer la condicion de error

Habilitacion de Fallo Salida de error | Cuando la prueba de funcion esta Cuando la prueba de funcion esta

salida presente inhabilitada habilitada
Error de discrepancia | Desactivado Activado | Errorde discrepancia | Corrija la causa del error y sequidamente Corrija la causa del error y sequidamente
en pareja 1 (estado de enpareja 1: Activado | ejecute uno de los siguientes pasos: active las entradas y desactivelas de nuevo
Discrepanciaen sequridad) Erorde discrepandia . / (es dgcir, realice la prueba de compuerta de
oareja 2 en pareja 2 Activado 1. Active las entradas y desactivelas sequridad).

: nuevamente.
Error de prueba de Error de prueba de
funcion!! funcion Activado 2. Cambie el modo de operacion del
controlador a inactivo, y sequidamente
E'rror dg . Elrror dg prugba de de nuevo amarcha.
sincronizacion sincronizacion
Activado

0 prueba de compuerta de sequridad no se realizé normalmente entre las sefiales de prueba de funcién.

@ Siocurre un ermor de discrepancia en uno de los pares cuando el sistema estd establecido en canal doble equivalente (2 pares) o canal doble complementario (2 pares), desactive los pares de entradas 1y 2, y sequidamente

activelos.
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Graficos de temporizacion del bloque de funciones de monitoreo de compuerta
de seguridad

Canal sencillo con prueba de funcion habilitada

Entrada 1

Sefial de prueba

1

.

de funcion
Prueba de funcion
requerida
Habilitacion de
salida

Error de prueba

LI
|

C

de funcion
Fallo presente

|
I

Inactividad
amarcha

(Canal doble equivalente con prueba de funcion inhabilitada

Entrada 1 (NC)

Entrada 2 (NC)

Habilitacion de
salida
Error de

discrepancia

Fallo presente

Inactividad
amarcha

Tiempo de discrepancia Tiempo de discrepancia
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Canal doble equivalente (2 pares) con prueba de funcion inhabilitada

Entrada 1 |
(pareja 1, NC)
Entrada 2
(pareja 1, NC)
Entrada 3
(pareja 2, NC)
Entrada 4
(pareja 2, NO)

Habilitacion de salida

Error de sincronizacién . . .
I : : N
Fallo presente | ; ; ;
Inactividad ) - ) -
Tiempo de sincronizacidn Tiempo de sincronizacién
amarcha

B|oque de funciones de control Diagramas de bloque de funciones de control a dos manos

a dos manos [
% TR LT |
Entrada 1
Entrada 1
(pareja 1, NA) -~ Habilitacis (pareja 1, NA) -\ I .
Entrada 2 » I Habilitacion pareja |, | B 11 Habilitacion de salida
BN N de salida Entrada 2 |
(pareja 1,NO) (pareja 1, NO) O Error de discrepancia (pareja 1)
Entrada 3 | | . R
Entrada 3
(parea 2 NA) B a2 1) N O | Error de discrepancia (pareja 2)
EptradaA N Entrada 4 A Fallo presente
(pareja 2, NC) (pareja 2, NO)
Conexiones predeterminadas Méaximo de E/S para la funcién de control a dos manos

El bloque de funciones de control a dos manos habilita el monitoreo de estado
de un interruptor para accionamiento con las dos manos. El bloque de funciones
de control a dos manos puede usarse con un interruptor para accionamiento con
las dos manos apropiado para cumplir los requisitos de tipo III C de la norma
EN 574, Dispositivos de control a dos manos: Aspecto funcional - Principios de
diseno.

La senal de salida se activa solamente si ambas entradas del interruptor para
accionamiento con las dos manos estan activas y satisfacen los requisitos de la
norma EN 574. La sefal de habilitacién de salida se desactiva si las entradas del
interruptor para accionamiento con las dos manos no cumplen con los requisitos
de la norma EN 574, si una entrada estd inactiva o si se detecta un error en el
bloque de funciones.
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Salidas opcionales del bloque de funciones de control a dos manos

En la programacién también pueden usarse salidas opcionales. Para mostrar estas
salidas opcionales, marque la casilla de seleccidon apropiada en la ficha Out Point
del cuadro de didlogo Function Block Properties en el editor de légica del
software RSNetWorx for DeviceNet.

e Error de discrepancia en pareja 1
e Error de discrepancia en pareja 2
Ajuste de salida de fallo presente del bloque de funciones de control a dos manos

En la programacién también puede usarse la salida de fallo presente. Para habilitar
esta salida, marque la casilla de seleccién Fault Present en la ficha Out Point del
cuadro de didlogo Function Block Properties.

Parametros del bloque de funciones de control a dos manos

Establezca estos pardmetros para el bloque de funciones de control a dos manos.

Parémetros del bloque de funciones de control a dos manos

Parametro Rango Predeter-
minado
Discrepancy Time Input Pair 1 0...500 ms en incrementos de 100 30ms
Discrepancy Time Input Pair 2 Los tiempos de discrepancia deben ser mayores
oiguales que el tiempo de ciclo del controlador.

0" No se realiza una verificacion de tiempo de discrepancia i se establecid en 0.

Tabla de verdad del bloque de funciones de control a dos manos

En la tabla de verdad, 0 significa desactivado y 1 significa activado.

Tabla de verdad para el bloque de funciones de control a dos manos

Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Entrada 4 Habilitacion de
(pareja 1, NA) (pareja 1, NC) (pareja 2, NA) (pareja 2, NC) salida
0 0 0 0 0
0 0 0 1 0
0 0 1 0 0
0 0 1 1 0
0 1 0 0 0
0 1 0 1 0
0 1 1 0 0
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Tabla de verdad para el bloque de funciones de control a dos manos

Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Entrada 4 Habilitacion de
(pareja 1, NA) (pareja 1, NC) (pareja 2, NA) (pareja 2, NC) salida
0 1 1 1 0
1 0 0 0 0
1 0 0 1 0
1 0 1 0 1
1 0 L 1 0
1 1 0 0 0
1 1 0 1 0
1 1 1 0 0
1 T 1 1 0

Manejo de errores del bloque de funciones de control a dos manos

Se genera un error de discrepancia cuando una de las entradas no estd en su estado
correcto por un tiempo mayor que el tiempo de discrepancia. Por ejemplo, en el
modo de canal doble equivalente, ambas entradas deben estar activadas dentro del
tiempo de discrepancia; de lo contrario ocurrird un error.

Use esta tabla para diagnosticar y restablecer una condicién de error de
discrepancia en el bloque de funciones de control a dos manos.

Deteccidn de error y restablecimiento del bloque de funciones de control a dos manos

Condicion de Estado cuando ocurre el error Para restablecer la condicién de error
error S .
Habilitacionde | Fallo Salida de
salida(" presente error
Error de Desactivado Activado | Error de Corrija la causa del error y sequidamente
discrepancia (estado de discrepancia ejecute uno de los siquientes pasos:
en pareja 1 sequridad) en pareja 1:
Activado 1. Desactive ambos pares de entradas 1
T E— 2y sequidamente actfvelos de nuevo.
Error de Error de y2yeed
S:}scraefea:ga Séscraeria:czwa 2. Cambie el modo de operacion del
pare parcja . controlador a inactivo, y sequidamente
Activado

de nuevo a marcha.

(" 4 sefial de habilitacion de salida no se activard si no se cumple el requisito de tiempo de sincronizacion (es decir, las entradas de operacion para
ambas manos deben completarse en un lapso de 500 ms), pero esto no se considera un error.
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Grafico de temporizacion del bloque de funciones de control a dos manos

Entrada 1
(pareja 1, NA)
Entrada 2
(pareja 1, NC)
Entrada 3
(pareja 2, NA) |
Entrada 4
(pareja 2, NO)

Habilitacion de salida

Error de discrepancia en

pareja 1
Error de discrepancia en

pareja 2

Fallo presente

Inactividad S0 ms
amarcha

500 ms Tiempo de deErepancia 500 ms

p> 1 Habilitacidn de salida

El bloque de funciones de temporizacién de retardo a la desconexion realiza
una operacion de temporizador para un retardo a la desconexién establecido
en incrementos de 10 ms. El rango de este retardo es de 0 ms...300 segundos.

Grafico de temporizacion del bloque de funciones de temporizador de retardo a la

B|0que de funciones de Diagrama de blogue de funciones de temporizador de retardo a la desconexién
temporizador de retardo \
a la desconexion
Desactivado
Entrada 0 D>
El ajuste predeterminado es 0 ms.
desconexion
| . . .
Entrada —,_|—-—|
Valor establecido l :
Valor de l /
temporizador 0 '
Habilitacion ||
de salida : I_l
Inactividad
amarcha
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Bloque de funciones de

temporizador de retardo

ala conexion

Bloque de funciones de

conmutador de modo de usuario
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Diagrama de bloque de funciones de temporizador de retardo a la conexion

\
Activado

Entrada g » B3 Habilitacion de salida

El bloque de funciones de temporizacién de retardo a la conexidn realiza una
operacion de temporizador para un retardo a la conexién establecido en
incrementos de 10 ms. El rango de este retardo es de 0 ms...300 segundos.

El ajuste predeterminado es 0 ms.

Grafico de temporizacion del bloque de funciones de temporizador de retardoala
conexion

Entrada _I I [ | |

Valor |
establecido '

Valor de l A
temporizador 0 /|
Habilitacion l |_| Do

de salida I

Inactividad
amarcha

Diagrama de bloque de funciones de conmutador de modo de usuario

8 1

72
63 Entrada 1 Salida 1
) Entrada 2 Salida 2
Entrada 118 B Salida 1 Entrada 3 Salida 3
Entrada 4 Salida 4
, Entrada 5 Salida 5
Entrada 2 I8 i Salda 2 Entrada 6 Salida 6
Entrada 7 Salida 7
Entrada 8 salida 8

A Fallo presente
Conexiones predeterminadas Méaximo de entradas para funcién de conmutador de modo de usuario

El bloque de funciones de interruptor de modo de usuario se usa para monitorear
un interruptor de modo de operacién en el dispositivo o sistema de usuario. El
conmutador de modo de operacién que puede conectarse con este bloque de
funciones debe ser un conmutador tipo 1 de N; es decir, uno de los N contactos
estd conectado. El bloque de funciones acepta un maximo de ocho entradas y sus
ocho salidas correspondientes.
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Salidas opcionales del bloque de funciones de conmutador de modo de usuario

El numero de E/S puede aumentarse en la ficha In/Out Settings del cuadro de
didlogo Function Block Properties.

Establezca estos pardmetros para las salidas opcionales.

Parametros de salida opcional de conmutador de modo de usuario

Parametro Rango Predeterminado
Number of Inputs 2...8 2
Number of Outputs 2...8 2

Ajuste de salida de fallo presente del bloque de funciones de conmutador de
modo de usuario

En la programacién también puede usarse la salida de fallo presente. Para habilitar
esta salida, marque la casilla de seleccién Use Fault Present en la ficha In/Out
Settings del cuadro de didlogo Function Block Properties.

Tabla de verdad del bloque de funciones de conmutador de modo de usuario

En la tabla de verdad, 0 significa desactivado y 1 significa activado.

Tabla de verdad del bloque de funciones de conmutador de modo de usuario

Entradas Salidas
112 |34 |5 |6 |7 |8]|1|2]|3|4|5|6]|7]38
1 0 |0 |0 O [0 [0 |0 |1 0 [0 |0 |0 |0 |O |O
0 |1 0 [0 |0 O O O (O |1 [0 |O |O |O |O |[O
0 |0 |1 0 [0 |0 {0 O |O |O |1 0 [0 |0 O |O
0 |0 |0 |1 0 |0 |0 O |0 (0O (0O |1 0 [0 |0 |0
0 |0 |0 O |1 0 [0 |0 O O |0 (O |1 [0 |0 O
0 |0 |0 O |0 |1 0 [0 |0 |0 O |0 |O |1 0 |0
0 {0 |0 O |0 [0 |1 0 |0 |0 O (0O (0O (0O |1 0
0 |0 O O [0 |0 |0 |1 0 [0 |0 O O (0O (0O |1
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Monitoreo de dispositivo externo
(EDM)
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Manejo de errores del bloque de funciones de conmutador de modo de usuario

Use esta tabla para diagnosticar y restablecer una condicién de error de
discrepancia en el bloque de funciones de conmutador de modo de usuario.

Deteccidn de error y restablecimiento del bloque de funciones de conmutador de modo de usuario

Condicion de error Estado cuando ocurre el error Para restablecer la condicion

. de error
Salida Fallo
presente
Mds de 1 entrada estuvo Desactivado Activado Corrija el sistema de modo que
activada por mds de (estado de sequridad) 5010 un contacto esté activado.
2 segundos.m
Todas las entradas estuvieron
desactivadas por mds de
2 sequndos.

(" Simas de 1 entrada estd activada a la vez, la salida correspondiente a la primera entrada que se active se activard por 2 sequndos.

Grafico de temporizacion del bloque de funciones de conmutador de modo de
usuario

T T
Entrada 1 _l

I ! - ,
Entrada 2 l_'—l_'_l

I P Lo |—| —

R . .
Salida 1 - I, : — I.

]

Entrada 3

Salida 2

Salida 3

Fallo presente

1

I
R =R A
| 0 L o

-~

Inactividad 2 sequndos 2 sequndos

amarcha

-~

2 sequndos

Diagrama de bloque de funciones de monitoreo de dispositivo externo

=
b 7
Retroalimentacion Retroalimentacion
EDM '—; Ol Error EDM EDM l-; Ol Error EDM
P [ Salida 1 » 11 Salida1
Entrada > | A Entrada > | I
monitoreada > Saida2 monitoreada > Salida2
A Fallo presente
— |

Conexiones predeterminadas

Méximo de E/S para la funcién EDM
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El bloque de funciones de monitoreo de dispositivo externo (EDM) evalua la
senal de entrada monitoreada y el estado de una sefial de retroalimentacion de
dispositivo externo (retroalimentaciéon EDM) y seguidamente activa salidas de
seguridad a un dispositivo externo.

Si la sefial de entrada monitoreada se activa, se activan las sefiales de la salida 1

y la salida 2. Cuando esto ocurre, el estado de la sefial de retroalimentacién debe
cambiar dentro del tiempo especificado. Si la sefal de entrada monitoreada se
desactiva, se desactivan las senales de la salida 1 y la salida 2. Cuando esto ocurre,
el estado de la senal de retroalimentacion debe cambiar dentro del tiempo
especificado.

Si el estado de la senal de retroalimentacién no cambia dentro del tiempo
especificado, ocurre un error EDM, las sefiales de la salida 1 y de la salida 2
se desactivan, y se activa la senal de error EDM.

Salidas opcionales del bloque de funciones EDM

En la programacién también pueden usarse salidas opcionales. Para usar estas
salidas opcionales, marque la casilla de seleccion apropiada en la ficha Out Point
del cuadro de didlogo Function Block Properties en el editor de logica del
software RSNetWorx for DeviceNet.

e Error EDM
e Salida 2
Ajuste de salida de fallo presente del bloque de funciones EDM

En la programacién también puede usarse la salida de fallo presente. Para habilitar
esta salida, marque la casilla de seleccién Use Fault Present en la ficha Out Point
del cuadro de didlogo Function Block Properties.

Parametro del bloque de funciones EDM

Establezca este pardmetro para el bloque de funciones EDM.

Parametro del bloque de funciones EDM

Parametro Rango Predeter-
minado
EDM Feedback Maximum Time Delay (Tgpy) 100...1000 ms en incrementos de 10 ms 300 ms
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Muting
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Manejo de errores del bloque de funciones EDM

Use esta tabla para diagnosticar y restablecer una condicién de error de
discrepancia en el bloque de funciones EDM.

Deteccidn de error y restablecimiento del bloque de funciones EDM

Condicién de Estado cuando ocurre el error Para restablecer la condicion de
error S . error
Habilitacion de Fallo Salida de
salida presente error
Error de Desactivado Activado | Salida de error | Corrija la causa del error y active la
retroalimentacion | (estado de EDM: Activado | entrada de sequridad.
EDM sequridad)

Grafico de temporizacion del bloque de funciones EDM
Fy Lo Lo '

Entrada
monitoreada
Retroalimen-

tacion EDM

Salida 1

Salida 2

Error EDM

Fallo presente | | |

| T - - -
Inactividad  Teow Teom Teom Teom Teom
amarcha

Diagramas del bloque de funciones de muting

Mute

Entrada AOPD 1 (NC) \ N » \ Habilitacién de salida

Entrada AOPD 1 (NC) Entrada AOPD 2 (NC) I N I Muting
Entrada de anulacion T (NC) i N Anulacion
Entrada AOPD 2 (NC) Entrada de anulacion 2 (NC) ! M () : Error de secuencia
Sefal de muting 11 Sefial de muting 11 | O O. Error de sincronizacion
. ) Sefial de muting 12 i O OI Error de discrepancia (AOPD)

Sefial de muting 12 Sefial demuting 21 15 O @R Eror de discrepancia (anulacign)

Sefial de muting 22 11 O /NI Fallo presente

S —
Conexiones predeterminadas Méaximo de E/S para la funcién de muting

El bloque de funciones de muting inhabilita temporalmente la senal de
interrupcién de luz (entrada AOPD) de una cortina de luz mientras el sensor

de muting se estd activando. Mientras la funcién de muting esta en operacién,

la operacién de la maquina no se detiene; por lo tanto, puede retirarse un objeto
de la zona de deteccién de la cortina de luz. Ademds, el bloque de funciones

de muting tiene una funcién de anulacién que puede inhabilitar la senal de
interrupcion de luz de la cortina de luz y hacer que la mdquina funcione mientras
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laluz de la cortina de luz estd obstruida. Por ejemplo, cuando un objeto se ha
detenido en la zona de deteccién de la cortina de luz, la maquina puede operarse

para retirar el objeto.

Parametros del bloque de funciones de muting

Establezca estos pardmetros para el bloque de funciones de control a dos manos.

Parametros del bloque de funciones de muting

Parametro Ajustes/rango Predeterminado
Muting Mode o Muting en paralelo con 2 sensores Muting en paralelo con
Este patrén es apropiado para aplicaciones en una entrada de transportador. Use este patron cuando dos sensores | 2 SENSOTeS
fotoeléctricos retrorreflexivos se configuran como sensores de muting con zonas de deteccion de interseccion.
o Muting secuencial (direccién de avance)
Este patron es apropiado para aplicaciones en una entrada de transportador. Use este patrén cuando cuatro
sensores fotoeléctricos de haz pasante se configuran como sensores de muting.
o Muting secuencial (ambas direcciones)
Este patrdn es apropiado para aplicaciones en una entrada o salida de transportador. Use este patrén cuando cuatro
sensores fotoeléctricos de haz pasante se configuran como sensores de muting.
o Deteccion de posicion
Este patrdn es apropiado para aplicaciones en las que el muting es controlado por un interruptor de entrada. Use
este patron para inhabilitar temporalmente la sefial de interrupcién de luz de la cortina de luz cuando el operador
coloca un objeto en la abertura de la mdquina, y la mdquina se encuentra en un estado en que no representa
peligro para el operador (los peligros estan en una zona diferente de la maquina).
En todas estas explicaciones de ajustes, los sensores de muting se activan cuando se realiza la deteccion y se desactivan
cuando no se realiza la deteccion.
Tiempo de 30ms. .3 sequndos en incrementos de 10 ms. 3 sequndos

sincronizacién'”

El SV del temporizador debe ser més largo que el tiempo de ciclo del controlador.

Input Type of AOPD o (anal doble equivalente (NC/NC) (anal doble equivalente
o (anal doble complementario (NC/NA)
Discrepancy Time (AOPD) | 10...500 ms en incrementos de 10 mst? 30ms
El SV del temporizador debe ser mds largo que el tiempo de ciclo del controlador.
Input Type of Override o (anal sencillo No se usa
Signal o (anal doble equivalente (NA/NA)
o (anal doble complementario (NC/NA)
e Noseusa
Discrepancy Time 10500 ms en incrementos de 10 ms'? 30ms
(Override)
El SV del temporizador debe ser mds largo que el tiempo de ciclo del controlador.
Max Muting Time 500 ms. .. 127.5 sequndos en incrementos de 500 ms. 60 sequndos
0...500 ms en incrementos de 10 ms
Max Override Time 500 ms. .. 127.5 sequndos en incrementos de 500 ms. 60 segundos

O Entre la sefial de muting 11y la sefial de muting 12, o entre la sefial de muting 21y la sefial de muting 22.

)" No se realizard una verificacion de tiempo de discrepancia si se establecid en 0.
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Salidas opcionales del bloque de funciones de muting

En la programacién también pueden usarse salidas opcionales. Para usar estas

salidas opcionales, marque la casilla de seleccion apropiada en la ficha In/Out
Setting del cuadro de didlogo Function Block Properties en el editor de 16gica
del software RSNetWorx for DeviceNet.

e Anulacién
e Error de sincronizaciéon
e Error de secuencia

e Error de discrepancia (AOPD)

e Error de discrepancia (anulacién)

Ajuste de salida de fallo presente del bloque de funciones de muting

En la programacién también puede usarse la salida de fallo presente. Para habilitar
esta salida, marque la casilla de seleccién Use Fault Present en la ficha In/Out
Setting del cuadro de didlogo Function Block Properties.

Manejo de errores del bloque de funciones de muting

Use esta tabla para diagnosticar y restablecer condiciones de error en el bloque de
funciones de muting.

Deteccion de error y restablecimiento del bloque de funciones de muting

Condicion de error Estado cuando ocurre el error Para restablecer la condicidn de error
Habilita'cién Fallo salida de error®®
de salida presente
Error de sincronizacion (entre la sefial | Activado? Desactivado®@ | Eror de sincronizacion: Aplique el muting nuevamente o cambie el modo de operacién del
de muting 11y la sefial de muting 12, Activado controlador a inactivo, y sequidamente de nuevo a marcha.

olaentre sefial de muting 21y la sefial
de muting 22)“)

Error de secuencia Error de secuencia: Activado
Error de discrepancia (AOPD) Desactivado Activado Error de discrepancia Se restablece cuando ambas sefiales de entrada de cortina de luz
(estado de (AOPD): Activado cambian de estado inactivo a activo, o si usted cambia el modo
sequridad) de operacion del controlador a inactivo y sequidamente de nuevo
amarcha.
Error de discrepancia (anulacién) Error de discrepancia Se restablece cuando ambas sefiales de entrada de anulacion
(anulacion): Activado cambian de estado inactivo a activo, o si usted cambia el modo de
operacién del controlador a inactivo y sequidamente de nuevo
amarcha.

Este error se detecta solamente cuando el modo de muting se configura como muting secuencial (ambas direcciones).

Sila cortina de luz pasa de este estado de error a inactivo (sin luz), Ia sefial de habilitacion de salida se desactivard y la sefial de fallo presente se activard. Sila cortina de luz se activa (luz incidente) se ejecuta la funcion de
anulacién, la sefal de habilitacién de salida se activard y la sefial de fallo presente se desactivard.

Siocurre mds de un error, los errores se indicaran en todas las salidas de error afectadas.
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Detalles de la funcion de muting

Las condiciones de restablecimiento, inicio y paro del bloque de funciones de
muting se describen en las siguientes secciones.

(Condiciones de restablecimiento

La salida de seguridad (habilitacién de salida) se activa cuando cumplen todas las
condiciones siguientes:

e Lasefal de la cortina de luz estd activa (luz incidente).

® No ha ocurrido un error de discrepancia.
(ondiciones de inicio

Silos sensores de muting cumplen con las siguientes condiciones mientras que
la sefial de habilitacion de salida estéd activada, se aplica el muting y la sefial de
muting se activa:

e todos los sensores de muting estdn desactivados.

e mientras que los sensores de muting estan desactivados, dos sensores de
muting detectan un objeto en la secuencia correcta.

e mientras que los sensores de muting estin desactivados, los tiempos de
sincronizacién de los dos sensores de muting estan dentro del rango normal
(sin incluir el ajuste de deteccién de posicién).

Siocurre un error, se genera una salida de alarma. La senial de error de secuencia se
activa si hay una secuencia no vélida. La sefial de error de sincronizacién se activa
si no se puede detectar un objeto dentro del periodo de sincronizacién. La salida
de seguridad (habilitacién de salida) se desactiva si la sefial de la cortina de luz se
desactiva (sin luz) antes de que el controlador pase al estado de muting.

(ondiciones de paro

Si se satisfacen las siguientes condiciones mientras que el muting se encuentra en
efecto, el muting se detiene y la sefial de muting se desactiva:

e dos o mds sensores no estan activados.
e ha transcurrido el mdximo tiempo de muting.

e ha ocurrido un error de discrepancia.
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La salida de seguridad (habilitacién de salida) se desactiva si se detiene el muting
y se obstruye la cortina de luz.

Cuando el modo de operacion del controlador SmartGuard se cambia de modo
inactivo a modo marcha, los datos de entrada de los esclavos se desactivaran hasta
que se establezca la comunicacion. Si se usan datos de entrada de esclavo para
la entrada AOPD, las salidas de fallo presente y error de secuencia se activaran
justo después de que cambie el modo de operacién a modo de marcha. Cuando
se activa la entrada AOPD, la salida de fallo presente se desactivard. Cuando se
cumplala condicién de inicio de muting, se desactivard la salida de error de
secuendia.

Ejemplo: Muting en paralelo con 2 sensores

En este ejemplo, dos sensores fotoeléctricos retrorreflexivos se configuran como
sensores de muting con zonas de deteccién de interseccion. La interseccién de los
dos sensores debe estar detrés de la cortina de luz. Use esta configuracién cuando
la longitud de la pieza de trabajo (L) no es fija o es lo suficientemente larga para
activar los sensores de muting secuencial.

Configuracion de la aplicacion

(ortina de luz
Sensor 12 lablero
reflejado

\r\i ", s
|.‘ \/\ ..
Pieza de trabajo ::b /:;%. AN
' ' a7 g : I i ~
' 1 P | ~
i v [Sensor 11 Lo Tablero
i~ L — ! reflejado
' ' D1=d1

El sensor 12 esta conectado a la sefial de muting 12. El sensor 11 esta conectado
ala sefal de muting 11.

Secuencia de muting

En este ejemplo, la secuencia de muting se describe a continuacién.

1. Laluz no se interrumpe entre los sensores 11y 12 y la cortina de luz; por lo
tanto, la sefal de habilitacién de salida estd activada.

2. Enlamedida que la pieza de trabajo se mueve a la derecha y los sensores 11
y 12 se activan en orden, se habilita el muting.

3. Mientras la pieza de trabajo contintia avanzando, la sefial de habilitacién de
salida se mantiene activada aunque se obstruya la cortina de luz.
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4. Mientras que la pieza de trabajo contintia avanzando, la luz del sensor 11
deja de ser interrumpida por la pieza de trabajo, se borra el estado de
muting y la sefial de muting se desactiva.

Ajustes de distancia

Al configurar este tipo de aplicacién de muting, los ajustes de distancia deben
evitar que una persona al pasar habilite la funcién de muting, y la cortina de luz
y los sensores de muting deben configurarse de manera que una pieza de trabajo
pase por todos los sensores de muting antes de que la siguiente pieza de trabajo
llegue a los sensores de muting.

Para calcular las distancias de configuracién apropiadas para este ejemplo, use
estas férmulas, donde:

D1 = distancia minima requerida para el funcionamiento adecuado del
sensor de muting

d1 = distancia méxima requerida para el funcionamiento adecuado del
sensor de muting

L = longitud de la pieza de trabajo

V = velocidad de trénsito de la pieza de trabajo

T1min = tiempo de ciclo del controlador

T1max = ajuste del tiempo de sincronizacion (el ajuste predeterminado es

3 segundos)

Férmulal: D1<L
Férmula 2: Vx Tlmin. < d1 < V x T1max.

Para que la funcién de muting funcione correctamente, ambas férmulas deben
satisfacerse.

Grdficos de temporizacion de muting secuencial (direccion de avance)

Operacion normal

Entrada AOPD 1 (NC)

Entrada AOPD 2 (NC)

=

L

Sefial de muting 11

i

Sefial de muting 12

Habilitacion de salida

I

Muting

Anulacién

LT IPT L]

Fallo presente

Inactividad <+ Tempode — ™
amarcha muting
Tiempo de sincronizacién
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Error de sincronizacion

Entrada AOPD 1 (NC)

Entrada AOPD 2 (NC)

Sefial de muting 11 J

Sefial de muting 12

T

:

Habilitacion de salida

Muting

e
Error de sincronizacién .

Fallo presente

. <—>. . . . 0. . v
Tiempo de sincronizacién Tiempo de sincronizacién

Error de secuencia

Entrada AOPD 1 (NC)

Entrada AOPD 2 (NC)

LI
LI

Sefal de muting 11

Sefial de muting 12
Habilitacion de salida

Muting

Error de secuencia

H[\[‘H

Fallo presente
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Ejemplo: Muting secuencial con 4 sensores (direccion de avance)

En este ejemplo, cuatro sensores fotoeléctricos de haz pasante se configuran
como sensores de muting con zonas de deteccidn de interseccién. Use esta
configuracion cuando la longitud de la pieza de trabajo que se transporta es una
longitud fija suficientemente larga para activar los sensores de muting montados
secuencialmente.

Configuracion de la aplicacion

(ortina de luz
Sensor 11 Sensor 12 Sensor 21 Sensor 22

*
|
|

Pieza de trabajo :D :
|
|
|

Sensor 11 Sensor 12 |m Sensor 21 Sensor 22

El sensor 11 esta conectado a la sefial de muting 11. El sensor 12 estd conectado
a la sefial de muting 12. El sensor 21 esta conectado a la sefial de muting 21. El
sensor 22 estd conectado a la sefial de muting 22.

Secuencia de muting

La secuencia de muting para este ejemplo se describe a continuacion.

1. Laluz no se interrumpe entre los sensores 11, 12,21 y 22 y la cortina de
luz; por lo tanto, la sefial de habilitacion de salida estd activada.

2. Enlamedida que la pieza de trabajo se mueve a la derecha y los sensores 11
y 12 se activan en orden, se habilita el muting y la sefal de muting se activa.

3. Mientras la pieza de trabajo contintia avanzando, la sefial de habilitacién de
salida se mantiene activada aunque se obstruya la cortina de luz.

4. Mientras que la pieza de trabajo contintia avanzando, la luz del sensor 21
deja de ser interrumpida por la pieza de trabajo, se borra el estado de
muting y la senal de muting se desactiva.

Ajustes de distancia

Al configurar este tipo de aplicacién de muting, los ajustes de distancia deben
evitar que una persona al pasar habilite la funcién de muting, y la cortina de luz
y los sensores de muting deben configurarse de manera que una pieza de trabajo
pase por todos los sensores de muting antes de que la siguiente pieza de trabajo
llegue a los sensores de muting.
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Para calcular las distancias de configuracién apropiadas para este ejemplo, use
estas formulas, donde:

D2y D3 = distancia minima requerida para el funcionamiento adecuado
del sensor de muting

d2 = distancia maxima requerida para el funcionamiento adecuado del
sensor de muting

L = longitud de la pieza de trabajo

V = velocidad de trénsito de la pieza de trabajo

T1min = tiempo de ciclo del controlador

T1méx = ajuste del tiempo de sincronizacién (el ajuste predeterminado es

3 segundos)
Férmula3: D2 < L
Férmula4: D3 < L
Férmula S: Vx Tlmin. < d2 < V x T1max.

Para que la funcién de muting funcione correctamente, las férmulas 3,4y 5
deben satisfacerse.

Grdfico de temporizacion de muting secuencial (direccion de avance)

Operacion normal

Entrada AOPD 1 (NC)

|

Entrada AOPD 2 (NC)

ﬁ

Sefial de muting 11
1
Sefial de muting 12 —ln—-l_l

Sefial de muting 21

|

Sefial de muting 22

I

Habilitacion de salida —‘

1
Muting _|_._]

Fallo presente !

Inactividad <« Tempode ——
amarcha x muting

Tiempo de sincronizacién

Ejemplo: Muting secuencial con 4 sensores (ambas direcciones)

En este ejemplo, cuatro sensores fotoeléctricos de haz pasante se configuran como
sensores de muting con zonas de deteccién de interseccion.
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Configuracion de la aplicacion
Entrada |m Cortina de luz

Sensor 11 Sensor 12 Sensor 21 Sensor 22

|
|
Pieza de trabajo I:D !
|
|
|

Sensor 11 Sensor 12 |Hl Sensor 21 Sensor 22

Salida

(ortina de luz
Sensor 11 Sensor 12 Im Sensor 21 Sensor 22

I I | I I
] ]
I
: @ Pieza de trabajo
l
I

Sensé)r 11 Sensér 12 Im Sensér 21 Sensér 22

i =

-

D3

El sensor 11 estd conectado a la senial de muting 11. El sensor 12 estd conectado
a la sefial de muting 12. El sensor 21 esta conectado a la sefial de muting 21. El
sensor 22 estd conectado a la sefial de muting 22.

Secuencia de muting

La secuencia de muting para este ejemplo se describe a continuacion.

1. Laluz no se interrumpe entre los sensores 11, 12, 21 y 22 y la cortina de
luz; por lo tanto, la senal de habilitacion de salida estd activada.

2. Paralaentrada, a medida que la pieza de trabajo se mueve hacia la derecha
y los sensores 11y 12 se activan en orden (los sensores 21 y 22 se activan
amedida que sale la pieza de trabajo), se habilita el muting y se activa la
sefial de muting.

3. Mientras la pieza de trabajo contintia avanzando, la sefial de habilitacién de
salida se mantiene activada aunque se obstruya la cortina de luz.

4. A medida que la pieza de trabajo contintia avanzando, la pieza de trabajo
deja de ser detectada por el sensor 21 en la entrada (sensor 12 durante la
salida de la pieza de trabajo), se borra el estado de muting y la sefial de
muting se desactiva.
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Ajustes de distancia

Al configurar este tipo de aplicacién de muting, los ajustes de distancia deben
evitar que una persona al pasar habilite la funcién de muting, y la cortina de luz
y los sensores de muting deben configurarse de manera que una pieza de trabajo
pase por todos los sensores de muting antes de que la siguiente pieza de trabajo
llegue a los sensores de muting.

Para calcular las distancias de configuracion apropiadas para este ejemplo, use
estas férmulas, donde:

D2y D3 = distancia minima requerida para el funcionamiento adecuado
del sensor de muting

d2 = distancia méxima requerida para el funcionamiento adecuado del
sensor de muting

L = longitud de la pieza de trabajo

V = velocidad de trénsito de la pieza de trabajo

T1min = tiempo de ciclo del controlador

T1max = ajuste del tiempo de sincronizacién (el ajuste predeterminado es

3 segundos)
Férmula3: D2 < L
Férmula4: D3 < L
Férmula S: Vx Tlmin. < d2 < V x T1max.

Para que la funcidn de muting funcione correctamente, las férmulas 3, 4y 5
deben satisfacerse.

Grdficos de temporizacion de muting secuencial (ambas direcciones)

Grafico de temporizacion de entrada

Entrada AOPD 1 (NC)

Entrada AOPD 2 (NC) —.—f—l_l
Sefial de muting 11 —I . I

Sefial de muting 12
Sefial de muting 21 ———I_I

Sefial de muting 22

|

5

Habilitacion de salida

!

Muting

-
Tiempo de Tiempo de muting

sincronizacion
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(omna deluz

de carrera 2
(contacto N.C)

Interruptor de final

Patron 2 de entrada de diferencia de tiempo: Grafico de temporizacion de salida

Entrada AOPD 1 (NC)

Entrada AOPD 2 (NC)

Sefial de muting 11

Sefial de muting 12

Sefial de muting 21

Sefial de muting 22

Habilitacion de salida

Muting

Tiempode ~ Tiempo de muting

sincronizacion

Ejemplo: Deteccion de posicion

En este ejemplo de aplicacidn, la pieza de trabajo se monta sobre la plataforma
giratoria de una maquina, manteniendo la debida separacién de guarda a todo
alrededor. El operador puede inhabilitar la senal de interrupcion de luz de la
funcién de seguridad de la cortina de luz para colocar una pieza de trabajo sobre la
plataforma giratoria cuando el drea peligrosa de la maquina estd en el lado opuesto

del operador.

Configuracion de la aplicacion
Operador

ol

Plataforma de trabajo

¢

ﬂ (ortina de luz Separacion de guarda

Interruptor de final Interruptor de final Interruptor de final
o) T Y
Activado Desactivado Desactivado E Activado
@ w Controlador @ Controlador

(ortina de qu

Operador

P\ataforma de trabajo

ﬂ Cortina de luz Separacién de guarda

260

£l drea peligrosa de la méquina estd en el lado del operador

El drea peligrosa de la mdquina estd en el lado opuesto

Configure la entrada local en el controlador como canal doble complementario.
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Ejemplo de programa

Los interruptores de final de carrera 1 y 2 se conectan a la sefial de muting 11
del bloque de funciones de muting mediante una instrucciéon Estop. Los
interruptores de final de carrera 1y 2 se establecen en el ajuste de canal doble
complementario para entradas locales a fin de evaluar los datos de entrada de
los dos interruptores.

Légica del programa

[#0r 1067 [S] hdain Enable Feed.. +— 3 [14]
-'Q it

[12]
[#01 1:(043 [S] Light Curtain 1 C.. +—|—. :I:I: ; |
e ] o=

[#0 1081 [5] Light Curtain 1 G... *

S
g 02
-
(#0110 00 (5] Limit Switch | le—— s b
[#01 1011 3 [S] Limit Switch 2
Secuencia de muting

La secuencia de muting para este ejemplo se describe a continuacion.

1. Cuando el 4rea peligrosa de la maquina esta en el mismo lado que el
operador, el interruptor de final de carrera N.A. 1 estd desactivado y el
interruptor de final de carrera N.C. 2 estd activado. Ademds, la cortina
de luz no estd obstruida; por lo tanto, la sefial de habilitacién de salida
estd activada. La sefial de muting 11, que aporta la sefial de canal doble
complementario para los interruptores de final de carrera 1y 2, se
desactiva.

2. A medida que gira el brazo robético, el interruptor de final de carrera 1
se activa y el interruptor de final de carrera 2 se desactiva cuando el 4rea
peligrosa estd en el lado opuesto al operador. El resultado de la instruccion
Estop, que aporta la sefial de canal doble complementario para los
interruptores de final de carrera 1 y 2, se activa; por lo tanto, se habilita
el muting y se activa la sefial de muting.

3. En este punto, la senal de habilitacion de salida se mantiene activada
aunque se obstruya la cortina de luz para que el operador pueda acceder
a la plataforma de trabajo.

4. Cuando el operador completa su tarea y la cortina de luz no estd obstruida

a medida que gira el brazo robético, el resultado de la instruccién Estop se
desactiva, el estado de muting se borra y se desactiva la sefial de muting.
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Grdfico de temporizacion

Operacion normal

Entrada AOPD 1 (NC)

Entrada AOPD 2 (NC)

Sefial de muting 11
Habilitacion de salida

Muting

\

Tiempo de muting

Ejemplo: Funcién de anulacion

La funcién de anulacién puede activar la salida de seguridad aunque la senal de
interrupcion de luz de la cortina de luz esté inactiva. Si una pieza de trabajo se
atasca durante el transito, el sistema no puede regresar a la operacién normal sin
retirar de manera forzada la pieza de trabajo. En este tipo de situacion, la funcién
de anulacién puede usarse para mover la pieza de trabajo fuera de la zona de
deteccién de la cortina de luz.

Configuracion de la aplicacion

(ortina de luz
Sensor 12 Tablero
reflejado
N ; P ~
N
Trabajo P =’ N |:>
< I > N N
- i | S
Sensor 11 Tablero
reflejado

El sensor 11 estd conectado a la sefial de muting 11. El sensor 12 estd conectado
ala sefial de muting 12.
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Secuencia de anulacion
La secuencia de anulacién en este ejemplo se describe a continuacién.
1. Lasenal de habilitacién de salida esta desactivada.

2. Cuando las entradas de anulacién se activan, se inicia la funcién de
anulacién y la senal de anulacidn se activa. Siempre que las entradas de
anulacién estén activadas, el estado de muting se habilita de manera
forzaday se activan ambas senales de habilitacion de salida y muting.

3. Cuando la pieza de trabajo se mueve hacia la derecha y deja de ser detectada
por el sensor (sensor 12 en este caso), el estado de muting forzado por la
funcién de anulacién se borra y se desactivan ambas seniales de habilitacion
de salida y muting.

Condiciones de inicio de anulacidn

Si se cumplen las siguientes condiciones, se inicia la funcién de anulacién y se
activan las sefiales de habilitacién de salida, muting y anulacién.

e Por lo menos un sensor de muting esta activado.
e La cortina de luz est4 inactiva (obstruida).
e La habilitacidn de salida estd desactivada.

e Lasenal de entrada de anulacidn se enciende (cuando se establece como
entrada tinica) o se activa (cuando se establece como entradas duales).

Condiciones de paro de anulacion

Si se cumple cualquiera de las siguientes condiciones, se detiene la funcién de
anulacién y se desactivan las sefiales de muting y anulacién.

e Todas las sefales de muting estin desactivadas.
e Ha transcurrido el maximo tiempo de anulacion.

e La senal de entrada de anulacidn se apaga (cuando se establece como
entrada tinica) o se desactiva (cuando se establece como entradas duales).

Cuando la funcién de anulacién se ha detenido, la habilitacién de salida se
desactiva si se obstruye la cortina de luz.
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Grdfico de temporizacion

El modo de muting en los siguientes gréficos es muting en paralelo con 2 sensores.

Operacion normal de la funcién de anulacion

Entrada AOPD 1 (NC)
Entrada AOPD 2 (NC)
Entrada de anulacion 1 (NA)

Entrada de anulacién 2 (NA)
Sefial de muting 11

Sefial de muting 12

Habilitacion de salida
Estado de muting

Estado de anulacion
Fallo presente

B B —

Tiempo de discrepancia
de anulacion

Tiempo de
anulacion

La seial de anulacion se desactiva durante la anulacion

Entrada AOPD 1 (NC)

Entrada AOPD 2 (NC)

Entrada de anulacién 1 (NA)

Sefial de muting 11

Sefial de muting 12

Habilitacion de salida
Estado de muting

Estado de anulacion

Fallo presente

Tiempo de anulacion
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Interruptor de habilitacion
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Tiempo de espera de anulacion durante la anulacion

Entrada AOPD 1 (NC) ; | 5
Entrada AOPD 2 (NC) : | :

Entrada de anulacidn 1 (NA)

L

Sefial de muting 11

|

Sefial de muting 12

Habilitacion de salida

Estado de muting

Secuencia de anulacién

Error de secuencia

Fallo presente

-
Tiempo de anulacion mdx.

Diagrama del bloque del interruptor de habilitacion

5 ol

ENABLE ENABLE
Entrada T (NA) g\ » 11 Habilitacion de salida Entrada 1 (NA) B \_ D> I Habiltacidn de salida
Habilitacion de sujecion
Entrada 2 (NA) B N\ Entrada 2 (NA) B \-

Habilitacion de liberacion

Error de discrepancia

|
> |
>
Entrada de sujecion 51 > O

Entrada de liberacion B>

| &. Fallo presente

Conexiones predeterminadas Maximo de E/S para la funcién de interruptor de habilitacion

El bloque de funciones de interruptor de habilitacién monitorea el estado del
dispositivo interruptor de habilitacién. La senal de habilitacion de salida se activa
cuando estdn activas las entradas del dispositivo interruptor de habilitacién
monitoreado. La sefial de habilitacién de salida se desactiva cuando las entradas
no estdn activas o si se detecta un error en el bloque de funciones.

Ademis, si el dispositivo interruptor de habilitacién es del tipo que emite una
sefal de sujecién y una sefal de liberacion, puede monitorearse el estado de la
sefial de entrada de sujecion del dispositivo y de la senal de entrada de liberacién.
Las sefiales de entrada de sujecién y liberacidn recibidas no afectan el estado de
la senal de habilitacién de salida.
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Parametros del bloque de funciones de interruptor de habilitacion

Establezca estos pardmetros para el bloque de funciones del interruptor de
habilitacién.

Parametros del bloque de funciones de interruptor de habilitacion

Parametro Rango vélido Ajuste predeterminado

Input Type (anal sencillo (anal doble equivalente
(anal doble equivalente

Tiempo de discrepancia | 0...30s en incrementos de 10 ms.!! 30ms
El tiempo de discrepancia puede ser mayor o iqual
que el tiempo de ciclo del controlador.

0 No se realiza una verificacion de tiempo de discrepancia cuando el tiempo de discrepancia se establece en 0.

El nimero de entradas puede aumentarse de dos a cuatro en la ficha In/Out
Settings del cuadro de didlogo Function Block Properties del software
RSNetWorx for DeviceNet. Hay dos salidas aunque el tipo de entrada esté
establecido en canal sencillo. Las senales de entrada de sujecién y entrada de
liberacion pueden usarse cuando se establecen tres o cuatro entradas. El ajuste
predeterminado es dos.

Salidas opcionales

En la programacién también pueden usarse salidas opcionales. Para habilitar estas
salidas opcionales, seleccione las casillas de verificacion de salida en la ficha Out
Point del cuadro de didlogo Function Block Properties.

e Habilitacién de sujecién
e Habilitacién de liberacién

e Error de discrepancia

Ajuste de salida de fallo presente

En la programacién también puede usarse la salida de fallo presente. Para habilitar
esta salida, marque la casilla de seleccién Fault Present en la ficha Out Point del
cuadro de didlogo Function Block Properties.
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Manejo de errores del bloque de funciones de interruptor de habilitacion

Use esta tabla para diagnosticar y restablecer un error de discrepancia en el bloque
de funciones de interruptor de habilitacién.

Deteccidn de error y restablecimiento del bloque de funciones de interruptor de habilitacion

Condicion de

Estado cuando ocurre el error

Para restablecer la condicion de

efor Habilitacion de Fallo Salida de efor
salida presente error
Error de Desactivado Activado | Error de Corrija la causa del error y sequidamente
discrepancia (estado de discrepancia: | realice uno de los siguientes pasos:
en pareja de sequridad) Activado
entrada 1. Desactive ambos pares de entradas 1

y 2,y sequidamente activelos de
nuevo.

2. Cambie el modo de operacién
del controlador a inactivo,
y sequidamente de nuevo a marcha.

Graficos de temporizacion del bloque de funciones del interruptor de habilitacion

Operacion normal y error de discrepancia

Entrada 1 (NA)

Entrada 2 (NA)

Habilitacion de salida

Error de discrepancia

Fallo presente

1
EEII'I

111

Sefal de sujecion y sefal de liberacion

Entrada de sujecion
Entrada de liberacion -I

Habilitacion de sujecién

Habilitacion de liberacion -I
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Generador de impulsos
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Diagrama de bloque de funciones de generador de impulsos

G
JL[

Entrada M > [ Habilitacion de salida
Tiempo de impulso

activado:
500 ms

El bloque de funciones del generador de impulsos genera la salida de impulso
activado/desactivado en la sefial de habilitacidn de salida mientras la sefal de
entrada del bloque de funciones estd activada.

El tiempo de activacién y el tiempo de desactivacion del impulso pueden
establecerse independientemente entre 10 msy 3 segundos, en incrementos
de 10 ms. Cuando el tiempo de activacion se establece en 100 ms y el tiempo
de desactivacion se establece en 500 ms, la sefial se activard repetidamente por
100 ms y seguidamente se desactivara por 500 ms.

El ancho del impulso de salida tendrd un error de temporizacion equivalente al
tiempo de ciclo del controlador SmartGuard. Por ejemplo, si el tiempo de ciclo
del controlador SmartGuard es 7 msy el ancho de impulso se establece en 100 ms,
el impulso de salida estard entre 93 y 107 ms.

Parametros del bloque de funciones de generador de impulsos

Establezca estos pardmetros para el bloque de funciones del generador de
impulsos.

Parametros del bloque de funciones de generador de impulsos

Parametro Rango vélido Ajuste predeterminado
On pulse time 10ms. .3 sen incrementos de 10 ms!” 500 ms
Off pulse time 10ms...3 s enincrementos de 10 ms!” 500 ms

M El valor establecido del temporizador debe ser mds largo que el tiempo de ciclo del controlador.

Grafico de temporizacion del bloque de funciones de generador de impulsos

Gréfico de temporizacion del generador de impulsos

Entrada 1 (NA) _I_:_I I l I_
Habiltacon de sl ot L U UL UM LU

Inactividad a marcha
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Diagrama de bloque de funciones del contador

il

Entrada I} > 11 Habilitacion de salida

Restablecimiento i _f—

Elbloque de funciones de contador cuenta los impulsos de entrada en una entrada
y activa la sefial de habilitacion de salida cuando el conteo llega a un valor
preseleccionado. Usted establece este valor mediante el software RSNetWorx

for DeviceNet.

Cuando el conteo de entradas llega al valor preseleccionado, se activa la senal de
habilitacién de salida y se mantiene activada. Para detectar impulsos en la senal
de entrada, el tiempo de desactivacion y el tiempo de activacién del impulso de
entrada deben ser més largos que el tiempo de ciclo del controlador. Si el tiempo
de desactivacion y el tiempo de activacién de la senal de impulso de entrada son
mas cortos que el tiempo de ciclo del controlador, pueden pasarse por alto
impulsos.

Parametros del bloque de funciones de contador

Establezca estos pardmetros para el bloque de funciones de contador.

Parametros del bloque de funciones de contador

Parametro Rango vélido Ajuste predeterminado

Reset condition Restablecimiento automético Restablecimiento manual
Restablecimiento manual

Count type (ontador regresivo (decremental) Contador regresivo
Contador progresivo (incremental) (decremental)
Contador 1...65,535 conteos 1 conteo

Condicion de restablecimiento

La condicién de restablecimiento se usa para restablecer el conteo de entradas;
puede establecerse en restablecimiento manual o automético. Cuando la
condicién de restablecimiento se establece en restablecimiento automdtico y el
conteo de entrada llega al valor preseleccionado, la sefial de habilitacién de salida
se activa y permanece activada por el tiempo que la sefial de entrada esté activada.
Cuando la sefnal de entrada se desactiva, se restablece el conteo de entrada.
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Cuando la condicién de restablecimiento se establece en restablecimiento
manual, el conteo de entradas se restablece y la senal de habilitacién de salida se
desactiva cuando se activa la sefial de restablecimiento. Los impulsos de entrada
no se cuentan mientras la sefal de restablecimiento esta activada.

Tipo de conteo

El tipo de conteo puede establecerse en conteo regresivo (decremental) o conteo
progresivo (incremental).

Con un contador regresivo, el valor preseleccionado es el valor inicial del
contador y el contador decrementa un conteo cada vez que se detecta un impulso
de entrada. La senal de habilitacion de salida se activa cuando el conteo llega

a cero. El valor preseleccionado de este bloque de funciones se almacena en el
drea de trabajo interna del bloque de funciones, y puede monitorearse desde un
dispositivo de programacién.

Con un contador progresivo, el valor inicial del contador es cero, y el contador
incrementa un conteo cada vez que se detecta un impulso de entrada. La senal de
habilitacién de salida se activa cuando el conteo llega al valor preseleccionado.

Graficos de temporizacion de bloque de funciones de contador

Contador progresivo de restablecimiento automatico

1
el iginipipipingigipipipipipigipipigiyi

Valor
preseleccionado

(onteo

Salida 1 n

I L} L}
Inactividad a marcha
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Contador regresivo de restablecimiento automatico

Entrada 1

Valor
preseleccionado

(onteo

Salida 1

Contador progresivo de restablecimiento manual

Entrada 1

Entrada 2

Valor
preseleccionado

(onteo

Salida 1

Contador regresivo de restablecimiento manual

Entrada 1

Entrada 2

Valor
preseleccionado

(onteo

Salida 1

Inactividad a marcha

Inactividad a marcha

Inactividad a marcha
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Notas:
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Mensajes explicitos

Tema Pagina
Recepcion de mensajes explicitos 273
Envie los mensajes explicitos 276
(6mo acceder a los pardmetros del controlador mediante mensajes explicitos 278
DeviceNet

Enviar un mensaje explicito desde un maestro DeviceNet estdndar al controlador
SmartGuard permite la lectura o escritura de cualquier dato o pardmetro
especificado del controlador SmartGuard. El controlador se desempefia segun
un comando enviado por el maestro y devuelve una respuesta.

Un comando de lectura lee el 4rea de las E/S locales del SmartGuard o las E/S
esclavas de seguridad asignadas al controlador SmartGuard desde el maestro.

El formato bésico de los comandos y respuestas se muestra a continuacion.

Formato de comando
L (édigo de IDde dase | P de Direccién de Tamaiio de
Direccion de servicio instancia offset datos
nodo de destino
48 03 |5
Formato de respuesta normal
COd'g.o.d ¢ Datos de lectura
Nimero de bytes de recepcion | Direccion de nodo de origen | S€rvicio
€]
Formato de respuesta de error
Nimero de bytes de recepcién Codlg'o'd ¢ Cddigo de error
Direccion de nodo de origen | Servicio
00 04 9%

Formato de comando

La direccion de nodo de destino especifica, en 1 byte hexadecimal, la direccion de
nodo de los datos que se van a leer.

Para comandos, especifique 4B (hex) como cddigo de servicio.

ELID de clase siempre es 0356 para un controlador SmartGuard.
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ElID de instancia depende del tipo de mensaje.

Valores de ID de instancia

Tipo de mensaje explicito Servicio ID de instancia
Area de entradas locales de lectura Lectura 0001 (hex)

Area de salidas locales de lectura Lectura 0002 (hex)

Area de entradas remotas de sequridad de Lectura 0005 (hex)
lectura

Area de salidas remotas de sequridad de Lectura 0006 (hex)
lectura

Los datos de comando incluyen el tamafio de offset y el tamano de los datos. El
tamafio de offset especifica la direccién desde la cual comenzar a leer. Este es un
offset en bytes desde la primera linea del 4rea. El tamafio de datos especifica el
numero de bytes a leer, de 1...256. Los valores de rango mostrados a continuacién
deben usarse como guia para establecer el offset y el tamano de las diversas 4reas
de datos.

Valores de rango

Area Rango

Area de entradas locales 0o1

Area de salidas locales/salidas de prueba 001

Area de entradas remotas de sequridad 0...551

Area de salidas remotas de sequridad 0...551
Formato de respuesta

El nimero de bytes de recepcién para respuestas indica el niimero de bytes de
datos de recepcién desde la direccion de nodo de origen hasta el final de la
respuesta devuelta (en formato hexadecimal).

El nodo de origen para respuestas devuelve la direccién de nodo del controlador
SmartGuard contestador en 1 byte hexadecimal.

Para respuestas, el bit superior se activa y CB hex es devuelto como cédigo de
servicio.
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Entradas locales (2 bytes)

Los datos de lectura para respuestas son los datos de E/S devueltos desde el drea
especificada. Las asignaciones de bits y offsets de direccion para lectura de
entradas locales, salidas locales y salidas de prueba se muestran a continuacion.

Para estos bits, 1 equivale a normal y 0 equivale a error.

Offset Bit7 Bit6 Bit 5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0

(bytes)

0 Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de
entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de
sequridad sequridad sequridad sequridad sequridad sequridad sequridad sequridad
niimero 7 nlimero 6 nimero 5 niimero 4 nlimero 3 niimero 2 nimero 1 nlimero 0

1 Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de
entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de
sequridad sequridad sequridad sequridad sequridad sequridad sequridad sequridad
ntimero 15 nlmero 14 nlmero 13 nimero 12 nlmero 11 nlimero 10 ntimero 9 nlmero 8

Salidas locales y salidas de prueba (2 bytes)

Offset Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit1 Bit0

(bytes)

0 Terminaldesalida | Terminal desalida | Terminal desalida | Terminal desalida | Terminal desalida | Terminal desalida | Terminaldesalida | Terminal desalida
de sequridad de sequridad de sequridad de sequridad de sequridad de sequridad de sequridad de sequridad
nimero 7 nmero 6 nmero 5 niimero 4 nlmero 3 nlimero 2 nimero 1 nlmero 0

1 Terminal desalida | Terminal desalida | Terminaldesalida | Terminal desalida

Reservado de prueba de prueba de prueba de prueba
nimero 3 niimero 2 niimero 1 nimero 0

Publicacién 1752-UMO01D-ES-P — Abril 2009

Formato de respuesta de error

Al igual que la respuesta normal, la respuesta de error incluye el nimero de
bytes de recepcion, la direccién del nodo de origen y el cédigo de servicio.
También incluye estos codigos de error DeviceNet.

Codigos de error de mensajes explicitos DeviceNet

(Cddigo de respuesta | Nombre del error Descripcion

08FF Service not supported Existe un error en el cddigo de servicio.

16FF Object does not exist El 1D de instancia especificado no es compatible.

15FF Too much data Los datos tienen un tamafio mayor que el especificado.

13FF Not enough data Los datos tienen un tamafio menor que el especificado.

20FF Invalid parameter El dato de comando de operacidn especificado no es
compatible.
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Envie los mensajes explicitos
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Ejemplo de mensaje de lectura de un controlador GuardLogix

Esta instruccién de mensaje GuardLogix, programada en el software
RSLogix 5000 con los pardmetros de formato de comando indicados en

la pégina 273, lee los datos de SmartGuard.

Message Configuration, - Control PZ|
Canfiguration™ l Eommunication] Tag ]
Meszage Type: CIF Generic
?;\;i:ce |Get Attribute Single j
Service ’— g ’—
Code: = Izl O |l (Hex] Drestination dest_tag j
Instance: |1 Altribute:| 14, [Hex] -
D Enable & Enable Waiting 3 Start 2 Done Done Length: 0
3 Error Code: Extended Error Code: [~ Timed Out &
Error Path:
Error Text:
QK | Cancel Apply Help

Un controlador SmartGuard puede enviar mensajes explicitos desde un programa
de aplicacion de usuario. Los mensajes registrados por el usuario se envian a través
de la red cuando se cumplen las condiciones de activacion especificadas por

el usuario. Pueden usarse para notificar a dispositivos de monitoreo y control,

o como método de especificar salidas a dispositivos de visualizacién. Es posible
enviar hasta 32 bytes de datos de mensajes explicitos.

Formato de datos de mensajes explicitos

Nombre de pardmetro Tamanio de datos
MACID 1byte

(ddigo de servicio 1byte

D de clase 2 bytes

D de instancia 2 bytes

Service Data 0...26 bytes
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Siga estos pasos para enviar un mensaje explicito usando el editor de légica del

software RSNetWorx for DeviceNet.

1. Enlabarra de mend, elija Function > Transmission Message Setting.

Transmission Messzage x|
Trigaethddhess:| #0011 752-L24BEE (Bit00): Output 1 =l
Fietry Count
Function: IEpricitMessage Client j ’752208
—Send Meszage
TargetMade |00 [Hex] ServiceEode:IDD [Hex]
ClasslD: 0000 |[Hex) Instance 0000 | [Hex)
Service Data[Hex
-
4 L I

[ 1]

Cancel | Delete |

2. Use la ficha desplegable TriggerAddress para seleccionar el tag de salida que

desea usar como activador para enviar el mensaje explicito.

Cada vez que el tag de salida especificado cambie de desactivado a activado,

se enviard el mensaje explicito establecido como mensaje de envio.

3. En el campo Retry Count, escriba el nimero de veces que se debe

reintentar el envio de la transmision si ésta falla.

Escriba 0 si no desea que ocurran reintentos.

4. Verifique el formato del mensaje explicito del nodo de destino y cree un
mensaje de envio basado en las especificaciones del nodo de destino,
incluidos TargetNode, ServiceCode, Class ID e Instance ID.
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Restricciones para el envio de mensajes explicitos

Los mensajes explicitos estan sujetos a las restricciones siguientes.

e Puede establecerse una direccién en el programa de usuario para la
direccion de disparo.

e La memoria de E/S interna del controlador SmartGuard se envia como
respuesta a un mensaje explicito. Pueden enviarse mensajes explicitos desde

un programa de usuario en el controlador, pero la informacién interna del

controlador no puede usarse como datos de mensajes de envio.

e Los datos de respuesta a mensajes explicitos no pueden usarse en el

programa de usuario de un controlador SmartGuard.

ATENCION

VAN

operar un sistema de control de sequridad.

Los atributos de datos manejados por comunicacién de E/S estdndar y
comunicacién de mensajes explicitos son datos no relacionados con la sequridad.
Las medidas necesarias para los datos de sequridad no se toman durante la
generacion de datos de mensajes explicitos o estandar. No use estos datos para

(omo accederalos para’metros del Usted puede leer y escribir pardmetros al controlador enviando mensajes

controlador mediante mensajes
explicitos DeviceNet

Lectura de estado general

son compatibles con el controlador SmartGuard.

explicitos DeviceNet al controlador SmartGuard. El controlador procesa los
mensajes recibidos y devuelve una respuesta. Los mensajes descritos en estas tablas

Comando
Mensaje explicito Servicio | Funcion C6digode | ID Clase ID Instancia ID de Tamaiio | Respuesta
servicio | Hex Hex atributo de datos
Read Unit General Status | Lectura Lee el estado general del OF hex 39 hex 07 hex 6F hex - Thbyte
controlador
Lectura de firma de sequridad
Comando
Mensaje explicito Servicio | Funcién Cédigode | IDClase | ID Instancia ID de Tamaiio | Respuesta
servicio | Hex Hex atributo de datos
Read Unit Safety Status | Lectura Lee la firma de sequridad y el | OF hex 39 hex 01 hex 1A hex - 10 bytes

sello de hora del SmartGuard
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Establecimiento y monitoreo de terminales de entrada de sequridad

Comando
Mensaje - .
explicito Servicio | Funcion Cddigode | IDde | IDde ID de Tamanodedatos | Respuesta
servicio | clase instancia | atributo
Lectura Lee el modo de monitoreo | OF hex 3Dhex | 0Tal0hex |65hex 1 byte

de la informacion de

mantenimiento para la 00 hex: Modo de tiempo

entrada (1...16) de activacion total

especificada por el ID de B

instancia. 07 hex: Modo contador
Monitor Mode for de operacion de
Terminal contactos
Maintenance Esciitura | Escribe el modo de 10 hex 3Dhex | 0Tal0hex | 65hex 1byte
Information monitoreo de la

informacion de 00 hex: Modo de

mantenimiento para tiempo de activacion

laentrada (1...16) total

especificada por el ID de 01 hex: Modo contador

instancia. de operacién de

contactos
Lectura Lee el SV del contador de | OE hex 3Dhex | 01al0hex | 68hex 4 bytes

operacion de contactos 0

tiempo de activacion total 3 00000000...

para la entrada (1...16) FFFF FFFF hex
SVforInput Total especificada por el ID de (0...4,294,967,295)
OnTime or instancia.
Contact
Operation Escritura Escribe el SV del contador | 10 hex 3Dhex | 0Tal0hex | 68hex 4 bytes
Counter de operacion de contactos

0 tiempo de activacion 0000 0000. .. B

total para la entrada FFFF FFFF hex

(1...16) especificada por (0...4,294,967,295)

el ID de instancia.
Read InputTotal | Lectura Lee el contador de OE hex 3Dhex | 0Tal0hex | 66hex 4 bytes
OnTime or operacién de contactos o
Contact tiempo de activacion total 3 00000000...
Operation para la entrada (1...16) FFFF FFFF hex
Counter especificada por el ID de (0...4,294,967,295)

instancia.
Reset InputTotal | Restableci- | Restablece a 0 el contador | 05 hex 3Dhex | 0Tal0hex | 66hex
OnTime or miento de operacion de contactos
Contact 0 tiempo de activacion 3 B
Operation total para la entrada
Counter (1...16) especificada por

el ID de instancia.
Read Monitor Lectura Lee el estado del monitor | OF hex 3Dhex | 0Tal0hex |67hex 1hbyte
Status of Input del contador de operacién
Total On Time or de contactos o tiempo de 00 hex: dentro de rango
(ontact activacion total para la - 07 hex: fuera de rango
Operation entrada (1...16) (sobre el valor de
Counter especificada por el ID de monitoreo)

instancia.
Read Safety Input | Lectura Lee el estado del indicador | OF hex 3Dhex | 0Tal0hex | 04hex 1 byte
Normal Flag normal del nimero 3

(1...16) especificado por 00 hex: error

el ID de instancia. 07 hex: normal
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Comando
Mensaje - .
explicito Servicio | Funcion (ddigode | IDde | IDde ID de Tamafio de datos | Respuesta
servicio | case instancia | atributo
Read Safety Input | Lectura Lee la causa del indicador | OF hex 3Dhex | 01al0hex | 6Fhex 1hyte
Error Information normal del nimero
(ause (1...16) especificado por 00 hex: sin error
el 1D de instancia en estado 07 hex: configuracion
desactivado (error). no valida
02 hex: error de sefial
- de prueba
03 hex: error de
dircuito interno
04 hex: error de
discrepancia
05 hex: erroren otro canal
de los canales dobles
Read AND of Lectura Lee la causa del indicador | OF hex 3Ehex | 01 hex 05 hex Thyte
Safety Input normal del nimero
Normal Flags (1...16) especificado por - 00 hex: error
el 1D de instancia en estado 07 hex: todos normales
desactivado (error).
Read OR of Lectura Lee el OR I6gico del estado | OF hex 07 hex 72 hex 1hyte
Monitor Status of de monitor del contador de
InputTotal On operacién de contactos o 00 hex: todos dentro
Times or Contact tiempo de activacidn total - de rango
Operation para todas las entradas 07 hex: entrada fuera
Counters 1...16. de rango (sobre el valor
de monitoreo)
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Comando
Mensaje - ol
explicito Servicio | Funcion Cddigode | IDde | IDde ID de Tamaiio Respuesta
servicio | clase | instancia | atributo de datos
Lectura Lee el modo de monitoreo OF hex 3Bhex | 01...08hex | 65hex 1 byte
de la informacion de
mantenimiento para la salida 00 hex: Modo de tiempo de
(1...8) especificada por el ID - activacion total
de instancia.
07 hex: Modo contador de
operacion de contactos
Monitor Mode | Escritura | Escribe el modo de monitoreo | 10 hex 3Bhex | 01...08hex |65hex 1hyte
for Terminal de la informacion de
Maintenance mantenimiento para la salida 00 hex: Modo
Information (1...8) especificada por el ID de tiempo de
de instandia. activacién total
01 hex: Modo -
contador de
operacién de
contactos
Lectura Lee el SV del contador de OF hex 3Bhex | 01...08hex | 68 hex 4 bytes
operacin de contactos
0 tiempo de activacion total 00000000. ..
paralaentrada (1...8) B FFFF FFFF hex
SV for Output especificada por el ID de (0...4,294,967,295)
Total On Time or instancia.
(ontact
Operation Escritura | Escribe el SV del contador 10 hex 3Bhex | 01...08hex | 68hex 4 bytes
Counter de operacion de contactos
0 tiempo de activacion total 0000 0000. ...
paralaentrada (1...8) FFFF FFFF hex B
especificada por el ID de ...
instancia. 4,294,967,295)
Read Output Lectura Lee el contador de operacién | OF hex 3Bhex | 01...08hex | 66 hex 4 bytes
Total On Time or de contactos o tiempo de
Contact activacion total para la - 00000000. ..
Operation entrada (1.. .8) especificada FFFF FFFF hex
Counter por el ID de instancia. (0...4,294,967,295)
Reset Qutput Restableci- | Restablece a 0 el contador 05 hex 3Bhex | 01...08hex | 66 hex
Total OnTime or | miento de operacion de contactos
Contact 0 tiempo de activacion total B B
Operation paralasalida (1...8)
Counter especificada por el ID de
instancia.
Read Monitor Lectura Lee el estado del monitor OF hex 3Bhex | 01...08hex | 67 hex 1 byte
Status of Output del contador de operacién
Total On Time or de contactos o tiempo de B 00 hex: dentro de rango
Contact activacién total para la salida 07 hex: fuera de rango (sobre
Operation (1...8) especificada por el ID el valor de monitoreo)
Counter de instancia.
Read Safety Lectura Lee el estado del indicador OF hex 3Bhex | 01...08hex | 05hex 1 byte
Output Normal normal del niimero (1...8) 3
Flag especificado por el ID de 00 hex: error
instancia. 07 hex: normal
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Mensajes explicitos

Establecimiento y monitoreo de terminales de salida de seguridad

Comando
Mensaje Servicio | Funcidn adi A R t
explicito (ddigode | IDde | IDde ID de Tamaiio espuesta
servicio | clase | instancia | atributo de datos
Read Safety Lectura Lee Ia causa del indicador OF hex 3Bhex | 07...08hex | 6F hex Thyte
QOutput Error normal del ndmero (1...8)
Information especificado por el ID de 00 hex: sin error
(ause instancia en estado 07 hex: configuracién
desactivado (error). no valida
02 hex: deteccion de
sobrecorriente
03 hex: deteccion de
cortodircuito
- 04 hex: error constante alto
05 hex: error en cualquier
canal de los canales dobles
06 hex: error de circuito de
relé interno
07 hex: error de relé
08 hex: error de datos entre
salidas de canales duales
09 hex: deteccion de
cortocircuito entre cables
Read AND of Lectura Lee la causa del indicador OE hex 3Chex | 0hex 05 hex Tbyte
Safety Output normal del ndmero (1...8)
Normal Flags especificado por el ID de - 00 hex: error
instancia en estado 07 hex: todos normales
desactivado (error).
Read OR of Lectura Lee el 0 logico del estado de | OF hex 3Chex | 07 hex 72 hex Thyte
Monitor Status of monitor del contador de
QOutput Total On operacion de contactos 00 hex: todos dentro
Times or Contact 0 tiempo de activacion total - de rango
Operation para todas las salidas 1. ..8. 07 hex: entrada fuera
Counters de rango (sobre el valor de
monitoreo)
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Monitoreo de terminales de salida de prueba

Comando
Mensaje Servicio | Funcion sdi 5 Respuesta
explicito (édigode | IDde | IDde ID de Tamaiio de datos P
servicio | clase | instancia | atributo
Lectura Lee el modo de monitoreo dela | OE hex 35Bhex | 01...04hex | 83 hex 1byte
informacién de mantenimiento
para la salida de prueba (1. ..4) 00 hex: Modo de tiempo
especificada por el ID de - de activacion total
instancia.
07 hex: Modo contador de
operacion de contactos
Monitor Mode
for Terminal Escritura Escribe el modo de monitoreo | 10 hex 35Bhex | 01...04hex | 83 hex 1 byte
Maintenance de la informacion de
Information mantenimiento para la salida de 00 hex: Modo
prueba (1. . .4) especificada por de tiempo de
el ID de instancia. activacion total B
01 hex: Modo
contador de
operacién de
contactos
Lectura Lee el SV del contador de OE hex 35Bhex | 01...04hex | 86 hex 4 bytes
operacién de contactos o tiempo
de activacion total para la - 00000000 a
SV for Test entrada (1. .. 4) especificada por FFFF FFFF hex
OutputTotal On el ID de nstancia. (0a4,294,967,295)
Time or Contact | Eeritura | Escribe el SV del contadorde | 10 hex 35Bhex | 01...04 hex | 86 hex 4bytes
Operation operacin de contactos o tiempo
Counter de activacion total para la 0000 0000. ..
entrada (1. . .4) especificada por FFFF FFFF hex -
el ID de instancia. ...
4,294,967,295)
Read Test Output | Lectura Lee el contador de operacién de | OF hex 35Bhex | 01...04hex | 84 hex 4 bytes
Total On Time or contactos o tiempo de activacion
(Contact total para laentrada (1. . .4) - 0000 0000. . .
Operation especificada por el ID de FFFF FFFF hex
Counter instancia. (0...4,294,967,295)
ResetTest Output | Restableci- | Restablece a 0 el contador de 05 hex 35Bhex | 07...04hex | 84 hex
Total OnTime or | miento operacin de contactos o tiempo
(ontact de activacién total para la salida - -
Operation (1...4) especificada por el ID de
Counter instandia.
Read Monitor Lectura Lee el estado del monitor del OF hex 35Bhex | 01...04hex | 85 hex Thyte
Status of Test contador de operacion de
Output Total on contactos o tiempo de activacion 00 hex: dentro de rango
Time or Contact total para la salida de prueba B 07 hex: fuera de rango
Operation (1...4) especificada por el ID de (sobre el valor de
Counter instancia. monitoreo)
Read Test Output | Lectura Lee el estado del indicador OF hex 35Bhex | 01...04hex | 68 hex Thyte
Safety Flag normal de la salida de prueba

(1...4) especificada por el ID de
instancia.

00 hex: normal
01 hex: error
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Mensajes explicitos

Monitoreo de terminales de salida de prueba

Comando
Mensaje - -
explicito Servicio | Funcion (ddigode | IDde |IDde ID de Tamaiio de datos | Respuesta
servicio | clase | instancia | atributo
ReadTest Output | Lectura Lee Ia causa del indicador OF hex 35Bhex | 01...04 hex | 76 hex 1byte
Error Information normal de la salida de prueba
(ause (1...4) especificada por el ID de 00 hex: sin error
instancia en estado desactivado 07 hex: configuracién
(error). no vélida
- 02 hex: deteccion
de sobrecorriente
05 hex: error
constante alto
06 hex: deteccion de
corriente insuficiente
Read OR of Test | Lectura Lee el 0 l6gico del indicador OF hex 35Chex | 01 hex 69 hex 1hyte
Output Safety normal de todas las salidas de 3
Flags prueba (1...4). 00 hex: todos normales
01 hex: error
Read OR of Lectura Lee el 0 l6gico del estado de OF hex 35Chex | 0T hex 72 hex Thyte
Monitor Status of monitor del contador de
Test Output Total operacion de contactos o tiempo 00 hex: todos dentro
On Times or de activacion total para todas las - de rango
Contact salidas de prueba (1. .4). 071 hex: salida de prueba
Operation fuera de rango (sobre el
Counters valor de monitoreo)

284
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Apéndice F

Ejemplos de aplicacion y configuracion

Introduccion

Tema Pdgina
Aplicacion de paro de emergencia 285
Aplicacion de compuerta de sequridad con restablecimiento automatico 287
Aplicacion de compuerta de sequridad de dos zonas usando interruptor de paro de emergencia 288
con restablecimiento manual

Aplicacion de tapete de sequridad 290
Aplicacién de cortina de luz 292

Aplica(i(m de paro de emergencia Este ejemplo muestra un interruptor de paro de emergencia de canal doble con

restablecimiento manual.

Diagrama de cableado de paro de emergencia

Qg @ KMI-NC
00 @000
oL [
| ©WePe @066 .

D00 0000
f ®

ETy E2: Fuentes de alimentacion eléctrica de 24 V(C
S1: Interruptor de paro de emergencia

= S2: Interruptor de reinicio (contacto N.A.)

KM1y KM2: Contactores

e—1—t

Conecte una fuente de alimentacién eléctrica de 24 V(Ca los terminales VO y GO, los terminales de la fuente de
alimentacion eléctrica para circuitos internos.
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Ejemplos de aplicacion y configuracién

286

Configuracion
General ] Safety 1 Safety Connection ] Safety Slave |/0 ] Mode/Cycle Time | Maintenance I Logic I Error History
tode/Cycle Time ] I aintenance Logic ] Eror Histary ] General I Safety | Safety Connection | Safety Slave 1/0
Slave 140 ] Local Output Local Input/T est Output Slave 1/0 Local Qutput Local Input/T est Output
Errar Latch Time Errar Latch Time
1000 3 ms [0-E5530 ms default : 1000 ms ) | 1°”°_|:3' ms [0-E5530 ms default: 1000 ms )
General l On0if Delay/Discrepancy Time] Test Dulput] General |
Mo. | Marme | Mode | Test Source | »~ No. | Hame | Mode |
@ 00 51 ESTOP 1112 Test pulze fr..  Test Outputd @| i} k1 Safety Pulze Test
@ m STESTOP 21-22 Testpulze fr..  Test Outputl g o1 kM2 Safety Pulze Test
@ 02 EDM Feedhack Test pulse fr Test Output? @ 02 Mat Uszed
@ 03 52 Reset Used ag stan.. Mot Uzed g 03 Mot Uszed
@04 Mot Uszed Mat Uszed @ 04 Mat Uszed
@ 05 Mot Used Mat Used g 05 Mat Used
@ 05 Mot Uszed Mat Uszed B @05 Mat Uszed
@07 Mot Uszed Mot Uszed g o7 Mot Uszed
@ 03 Mot Used Mot Used
@03 Mot Uszed Mat Uszed
@10 Mot Uszed Mat Uszed 3
Edit... | Adjust the walid OMA0FF delaps with cycle time value. | Edt... |
QK | Cancel | Apply | Help | QK I Cancel Apply Help
Programacion
[#001:(02) [5] EDR Feedback,
[#00]:(05) [5] 52 Feset
2 [1] [2]
- RESET
e » £t
[#00}(00) [5] K |
[#00):000) [5] 51 ESTOF11-12 N
4 4
[#000:001 3 [5] 52 ESTOR21-1 2 »
[#O0HO ) [5] kv |

Diagrama de temporizacion

Botdn de paro de emergencia presionado

Botdn de paro de emergencia presionado

ESToP

Mny12
ESTOP

21y 22
Mas de 350 ms

Més de 350 ms

I
I
I
I
-
m

miento

KM1

[
[
|
[
|
Restableci- |
|
|
|
2 :

Retroalimen-
tacion EDM m

i

Inactividad
amarcha

Teom

Teom
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Aplica(i()n de compuerta de Este ejemplo muestra interruptores de final de carrera en el modo de canal doble
Seguridad con restablecimiento con restablecimiento automdtico.
automatico Diagrama de cableado

Abierto
Pl

©
""" [ 0000
SR Z-- ;MZNC

@

®®
©XE)
® 6
GXE)

£l E1y E2: Fuentes de alimentacidn eléctrica de 24 V(C
S1: Interruptor de final de carrera 1

S2: Interruptor de final de carrera 2

S3: Interruptor de reinicio

KM1y KM2: Contactores

Conecte una fuente de alimentacidn eléctrica de 24 V(Ca los terminales VO y GO, los terminales de la fuente de
alimentacion eléctrica para circuitos internos.

Configuracion

55 SmartGuard

Mode/Cycle Time ] Maintenance ] Logic ] Errar Histary ] Mode/Cycle Time | Maintenance I Logic: I Errar Histary
General ] Safety ] Safety Cornection | SafetySlave /0 | General | Safety | SafetyConnection | Safety Slave /0
Slave 170 ] Local Dutput Local Input/T est Output Slave /0 Local Output | Local Input/T est Qutput

Error Latch Time Errar Latch Time
1000 s [0-B5530ms default: 1000 ms | { [0 1 (0-5530ms defeut: 1000 ms)
General l On0Off Delay/Discrepancy Time] Test Output ] General |
Mo. I ame Mode Test Source »~ Ha. | Name | Mode |
Yoo 510 tch est pulse fr... Dutputd @00 KM Safety Pulse Test
@m 52 Limit Switch Testpulsefr..  Test Outputl @0 KMz Safety Pulze Test
@ 02 EDM Feedback. Testpulse fr..  Test Output? @02 Mot Used
@03  Reset Used as stan... Mot Used @03 Hot Used
@04 Mot Used Mot Uzed @04 Mot Used
@05 Not Uised Net Used @l Not Uised
@06 Mot Used Mot Uzed @08 Mot Used
@ Not Used Not Used @07 Not Uised
I ] Mat Used Mot Used
@09 Mat Uszed Mat Uszed
@10 Mat Uszed Mat Uszed 3

Edt.. | Adustthe vaid DN/DFF deleys with cycl fime value. | Edi.. |
0K | Cancel | Apply | Help | (] 8 I Cancel Apply Help

Programacion

[#1 314020 [5] EDH Feedhack

[#1 31(05) [S] Reset

e —Smalonis] ki
g3 RESET N =13

[#1 310000 [5] S1 Limit Switch *—-—.JL
YE—— simalm) sl ke
[#131:011 [5] 52 Limit Switch =) O —
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Aplicacion de compuerta de
sequridad de dos zonas usando
interruptor de paro de emergencia
con restablecimiento manual

Diagrama de temporizacion

Compuerta de sequridad abierta

Compuerta de sequridad cerrada

I & Iy
S1 T
S2 :
|
KM1
KM2
Retroalimen- _I
tacion EDM ! | I ) 4|Hlk
Inactividad a marcha Teow Teom

Este ¢jemplo muestra interruptores de puerta de canal doble con restablecimiento
automdtico y un interruptor de paro de emergencia de canal doble con
restablecimiento manual. Cada par de interruptores de puerta controla una zona
separada; por lo tanto, parte de la médquina puede continuar funcionando si la
puerta de dicha parte estd cerrada. Un paro de emergencia parard ambas zonas.

Diagrama de cableado

ETy E2: Fuentes de alimentacion eléctrica de 24 V(C

S1: Botén pulsador de paro de emergencia

S2: Interruptor de reinicio
S3, 54, S5y S6: Interruptor de final de carrera
de sequridad

288

. KM1, KM2, KM3 y KM4: Contactores

KM1

® o6
OO0 6

@@ @ @

==

KMm2

KM3-NC

o= =t

KM1-NC|

KM4-NC ‘ ‘
Km3

KM2-NC
L

ZIT,

ijéﬁ
¥

Conecte una fuente de alimentacién eléctrica de 24 V(Ca los terminales VO y GO, los terminales de la fuente de alimentacion

eléctrica para circuitos internos.
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Configuracion
752-L24BBB -1752-L24BBB
Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Errar Histary I Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Error History
General I Safety I Safety Connection | Safety Slave 140 | General I Safety | Safety Connection I Safety Slave [0
Slave 140 | Local Output Local Input/T est Output Slave 140 Local Output Local Input/T est Output
Error Latch Time Error Latch Time
| OO0 s (0-88530 ms defauit: 1000ms | | 1000 (s (0-85530ms defauit: 1000 ms )
General | On0ff Delay/Discrepancy Time | Test Dutputl General |
Mo | MName | Mode | Test Source & Mo | Mame | Mode |
@ 00 ESTOP1-1 Test pulze from test out | Test Outputd C| uli] kM1 Safety Pulze Test
@ m ESTOR1-2 Test pulze from test out | Test Output] g m kM2 Safety Pulse Test
@ 02 ResetShw Test pulse from test out | Mot Used C| 0z Khi3 Safety Pulse Test
@ 03 Used as standard ... Mot Used g 03 Krd4 Safety Pulse Test
@ 0d[=] | Doorsiw1-1 Test pulse from test out | Test Outputd @ 04 Mot Uszed
g 05[] | DoorS'wi-2 Test pulze from test out | Test Output] __| g 05 Mot Used
@ 0B[=] | Doorsiw2-1 Test pulse from test out | Test Outputd @ 05 Mot Uszed
g 07[e]  DoorSw2-2 Test pulze from test out | Test Output] g 07 Mot Used
@ 03 Feedbackkh12 | Test pulze from test out | Test Output2
@09 FeedbackKM34  Test pulse from test out  Test Output3
Edit... | Adjust the valid ONAOFF delays with cycle time value. | Edi... |
QK I Cancel Apply | HElR | QK I Cancel Apply HElR
Programacion
(400 (06) [S] Feedbackio 2 18
[4]

[#001.002) [5] ResetSW

a U
[#00l:(00) [5] ESTORT *—L. - - »

[#00]:( ) [S] ESTOR1 -2

[#00}(00) [5] K |

400101 ) [5] Khve |

[#00]:(04) [S] DoceSt -1

b

[#00]:(06) [S] Dockswl —2

(400 (08) [5] Feedbackioid I8

[#00]:(05) [S] Dockste—1

[#00]:(07) [3] Docrswe—2
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Diagrama de temporizacion

350 ms min. Botén de paro de emergendia (ESTOP) presionado
L X

ESTOP S1 v l
Restablecimiento S2 : ’:’ Compuerta de sequridad abierta Compuerta de sequridad abierta :
l I 4 \ I

Interruptor de final de carrera de sequridad S3 'r/ \L \ I |
I I I I \ I

Interruptor de final de carrera S4 | \ I \
I I I ! I

Interruptor de final de carrera de sequridad S5 \ * | |

Interruptor de final de carrera S6 ' ' |

O i
| |

Retroalimentacion EDM : :
| I e

KM3, KM4
| |
Retroalimentacién EDM I | :
! L e : : 1 leom . eom ,' EDM
Inactividad Tepy = Tiempo de retroalimentacion EDM
amarcha

Ap"(a(ién de tapete de Seguridad Este ejemplo muestra un tapete de seguridad de canal doble con restablecimiento
manual y un interruptor de paro de emergencia de canal doble con
restablecimiento manual. Esta aplicacién usa un relé MSR30RT/RTP, el cual
tiene sus propias salidas y entradas de impulsos; por lo tanto, no se utiliza una
salida de prueba del controlador SmartGuard.

Diagrama de cableado

Negro
C O ! Blanco
. MSR30RT/RTP
(S S O -~ —: B

Fuente de ircui
Tapetes MatGuard mmemaddn ele’cmca‘ Cirauito e confro ‘ ﬁ
:, [ ¢ S -- fi 4 724 32
3 | (1993
o
T Blanco
Negro

® @ @ 0 , ]|
@®@ KM1-NC KM]ﬁ

7KM2—NC e
® 66 e

L
@ o
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E1y E2: Fuentes de alimentacion eléctrica de 24 V(C
S1: Interruptor de restablecimiento

52: Boton pulsador de paro de emergencia

KM1y KM2: Contactores

@@ 06

Conecte una fuente de alimentacidn eléctrica de 24 V(Ca los terminales VO y GO,
los terminales de la fuente de alimentacion eléctrica para circuitos internos.
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Configuracion
1752-L24BEB
Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Errar History I Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Error Histary
Gereral I Safety I Safety Cannection | Safety Slave 140 | General I Safety | Safety Connection I Safety Slave 140
Slave 140 | Local Output Local Input/Test Output Slave 1/0 Local Dutput | Local Input/Test Output
Error Latch Time Error Latch Time
[7000=] 1 (0-65530ms defauit: 1000ms ) [ 10002 e (0-65830ms defaut: 1000 me)
General | On0ff Delay/Discrepancy Timel Test Dutputl General |
Mo | Mame | Made [ TestSouce = Mo. | Mame | Mode |
C| 00[e] | Estopl Test pulse from test out | Test Output C| uli] kM1 Safety Pulze Test
g 01[e] | Estop2 Test pulse from test out | Test Output] g m kM2 Safety Pulze Test
@ 02 | Reset Mat Used Mot Used @ 02 Mot Uged
@ 03 EDM Feedba... | Test pulse from test out | Test Output3 g 03 Mot Used
@ 04[] | Matl Uszed as safety input Mot Uszed @ 04 Mot Uszed
g 05[] | Mat2 Uszed as safety input Mot Used | g 05 Mot Used
@ 06 Mat Used Mot Used @ 05 Mot Used
@ 07 Mot Uszed Mot Used g o7 Mot Used
@ 03 Mot Used Mot Used
@0 Mat Used Mot Used -
- v '|_>I_I
Edit... | Adjust the valid OMAOFF delays with cycle time value. | Edi... |
QK I Cancel Apply | HElR | QK I Cancel Apply HElR

Programacion

[HOUHCG) 5] EDM Fesdback. e

[#001:002) [5] Reset ‘—‘

[#001:000) [S] Estopt *—l_.h

[#00]:(0 ) [S] Estop?
EstOD
I [2]
TH00L04) 5] Matt G
B »

[#00]:006) [5] Mat2

F

bdat

Diagrama de temporizacion
Botdn de paro de emergencia (ESTOP) presionado
\

350 ms min. &

| |
| | /350 ms min. | |
EsTops2 [ o !
Restablecimiento S1 I E] /_I I
| | | |
Tapete ! ! | |
L |
KM1, KM2 : [ | |
L | — |
Retroalimentacion EDM \ | \ . I |
| —— —r— | I —H—
! ! Teow | | ! M Teow ! Teom
Inactividad ) ) .
amarcha Tepw = Tiempo de retroalimentacion EDM
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Aplicacion de cortina de luz

Este ejemplo muestra una cortina de luz de seguridad de canal doble con
restablecimiento manual y un interruptor de paro de emergencia de canal doble

con restablecimiento manual.

Diagrama de cableado

Transmisor 440 L

wv

=)
<
= 1=
=] =
S_|E
S
o 2|3~
— - De=
= D | ==
= T | ==
N ECR R
= = g e
= o S
= = =
o =] <
=
c
=
fiew}

B

Receptor 440 L

|

=

= 8
= ETy E2: Fuentes de alimentacién eléctrica de 24 V(C
é BIRB|I3 S1: Interruptor de restablecimiento
22l 2= S2: Interruptor de restablecimiento
=l &|l&g|= . )
s/glg S3: Botdn pulsador de paro de emergencia
S22 KM1y KM2: Contactores

K| R

S

© e

/ KM1
KM1-NC

®'e

@ @®

(s}

KM2

KM2-NC

ONORREONC)
®@® | ©6
©@®| ©6

00| 00

e @ @ @

:
=
Bl L{ E2

L

—1@ @ ﬁ)@

il

Conecte una fuente de alimentacién eléctrica de 24 V(Ca los terminales VO y GO, los terminales de la fuente de alimentacion eléctrica

para ¢

ircuitos internos.

Configuracion

Mode/Cycle Time I Maintenance I
General I Safety I Safety Connection
Slave /0 I Local Output

Logic I

Error History
| Safety Slave 110

Local Input/Test Dutput

| 10002 (0-65530ms defaul:

" Error Latch Time

Mode/Cycle Time I
General I Safety |
Slave 1/0 Local Output

Maintenance I
Safety Connection I

Logic I Error History
Safety Slave /0
Local Input/Test Dutput

" Error Latch Time

| 10002 0-85530ms default: 1000ms |

1000 ms |
General | On0ff Delay/Discrepancy Timel Test Dutputl General |
Mo. | Mame | Mode | Test Source - Mo. | Mame | Mode |
C| 00[e] ESTOR1 Test pulze fromte... | Test Dutputd C| uli} K1 Safety Pulze Test
g 0[]  ESTOPRZ Test pulze fromte... | Test Dutput g 01 Kh2 Safety Pulze Test
@ 02 Feset Test pulse from te... | Test Output3 @ 02 Mot Uszed
@ 03 Mot Used Mot Used g 03 Mot Used
@04 | SLC emor Used as standard i... | Mat Used @ 04 Mot Used
@ 05 EDM Feedback Test pulze fromte... | Test Output2 | g 05 Mot Used
@ 05[] | 5LCH Used as safety input | Mot Used @ 05 Mot Uszed
@|07[e] | SLC2 Used as safety input | Mot Used @07 Mot Used
@ 08 Mot Used Mot Used
@09 Mot Used Mot Used -
- v '|_>l_|
Edi... | Adjugt the valid OM/DFF delays with cycle time value. | Edi... |
QK I Cancel Apply | Helg | QK I Cancel Apply Helg
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Programacion

[HOOKCE) (5] EDM Fesdback. e

[#001:002) [5] Reset

0 [2]
_ﬁ_mzsm 5

[#00]:(00) [S] ESTOR

[#00]:( ) [S] ESTOPZ

[#00]:0067 [5] SLC 1

[#00):007) [5] SLC 2

SLC

Diagrama de temporizacion
Botdn de paro de emergenc\ia (ESTOP) presionado

| : 350 ms min. ! 350 ms min. &:
, /
ESTOP S3 g

- I
Restablecimiento 52 | ’_’ ’_I
Cortina de luz

*d

I

KMT, M2 || |

| |

Retroalimentacion EDM ‘ | | | /ﬁ

|

| —H— Al_fk' -
I1 Tow | T : O | Teom
1 1 1 1
Inactividad

Tepw = Tiempo de retroalimentacion EDM
amarcha
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Notas:
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bus desactivado

Estado que ocurre cuando la tasa de errores a través de un cable de comunicacién
es extremadamente alta. Un error se detecta cuando el contador de errores
interno excede el valor umbral.

cambio de estado (COS)

Un tipo de comunicacién de E/S estdndar mediante el cual el controlador puede
enviar y recibir datos de dispositivos esclavos cada vez que ocurre un cambio de
datos en el controlador o en el dispositivo esclavo configurado. Los datos se
actualizan al régimen del temporizador de registro.

canal doble

El uso de dos entradas o salidas como la entrada o salida para redundancia.

canal doble complementario

Un ajuste para evaluar si dos estados l6gicos son complementarios.

canal doble equivalente

Un ajuste para evaluar si dos estados 16gicos son equivalentes.

ciclica

Un tipo de comunicacion de datos de E/S estdndar mediante el cual el
controlador puede enviar y recibir datos de dispositivos esclavos que aceptan la
funcion ciclica. Los datos se envian solamente al régimen especificado por el
usuario.

computadora personal (PC)

Computadora utilizada como interface con un sistema de control mediante el
software de programacion.

E/S de seguridad

Las E/S de seguridad tienen la mayoria de los atributos de las E/S estandar, con la
excepcion de que incorporan mecanismos para la certificacion SIL 3, con el fin de
verificar la integridad y puntualidad de los datos.

encuesta

Un tipo de comunicacion de datos de E/S estdndar mediante el cual un mensaje
encuestado solicita una respuesta de un dispositivo especificado tnico en la red
(una transferencia de datos punto a punto).

ensamblaje

Datos internos en un dispositivo, recolectados como un grupo para acceso
externo.
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estandar

Cualquier objeto, tarea, tag, programa o componente en su proyecto que no es un
item relacionado con la seguridad.

firma de configuracién

La combinacién de un niimero de ID, fecha y hora que identifica de manera
exclusiva una configuracién especifica para un dispositivo.

hoja electrénica de datos (EDS)

Una plantilla suministrada por el proveedor utilizada por el software
RSNetWorx for DeviceNet para mostrar los pardmetros de configuracion,

el perfil de datos de E/S y el soporte de tipo de conexién para un médulo
DeviceNet o DeviceNet Safety especifico.

impulso de prueba

Una sefal usada para detectar cudndo el cableado externo entra en contacto con
la fuente de alimentacién eléctrica (positivo) o para identificar cortocircuitos
entre las lineas de sefiales.

intervalo solicitado entre paquetes (RPI)

Durante la comunicacién a través de una red, velocidad esperada medida en
tiempo para produccion de datos.

mensaje explicito

Un tipo de mensaje usado para tareas de menor prioridad, tales como
configuracién y monitoreo de estado.

nodo

Hardware asignado a una direccién tnica en la red (también conocido como
dispositivo o mddulo).

nimero de red de seguridad (SNN)

Identifica de forma exclusiva una red entre todas las redes del sistema de
seguridad. El usuario final es responsable de asignar un nimero exclusivo a cada
red de seguridad o subred de seguridad dentro de un sistema. El numero de red
de seguridad forma parte del identificador tnico de nodo (UNID).

one out of two (uno de dos)

Se refiere al disefio del comportamiento de un sistema de seguridad con varios
procesadores.
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probabilidad de fallo bajo demanda (PFD)

Probabilidad media de que un sistema operativo no pueda llevar a cabo la funcién
ademanda para la que estd disenado.

probabilidad de fallo por hora (PFH)

Probabilidad por hora de que un sistema en funcionamiento sufra un fallo
peligroso.

protocolo industrial comin (CIP)

Protocolo de comunicacién disefiado para aplicaciones industriales de
automatizacion.

seleccionado en forma estroboscépica

Un tipo de comunicacion de datos de E/S estdndar mediante el cual un mensaje
solicita una respuesta de cada dispositivo seleccionado en forma estrobosc6pica
(una transferencia de multidifusién). Es un mensaje de 64 bits que contiene 1 bit

por cada dispositivo esclavo en la red.

Cada nodo esclavo puede devolver un maximo de 8 bytes en respuesta al
estroboscopio del maestro.

tiempo de discrepancia

El periodo de tiempo desde que ocurre un cambio en una de dos entradas hasta
que la otra entrada cambia.

tiempo de enclavamiento de error

El periodo de tiempo que se mantiene un estado de error (inclusive los datos de
control, datos de estado e indicadores de estado relacionados).

tiempo de reaccion del sistema

El mayor tiempo transcurrido, desde que se produce un evento relacionado con
la seguridad como una entrada al sistema o un fallo dentro del sistema, hasta

el momento en que el sistema queda en el estado de seguridad. El tiempo de
reaccién del sistema incluye los tiempos de reaccién de los sensores y activadores,
asi como el tiempo de reaccidn del controlador.
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